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● 高性能保証（オプション）

600mmストローク時の位置精度データ実測例
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● カスタムメイド対応可能
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ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ�ЖNɺ���ЖNɺ���ЖN࣌ʣ��ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ
˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

�������·ͨɺ�N�TΛ௒͑Δ଎౓Ͱ࢖༻͞ΕΔ৔߹͸ステージͷण໋౳Λྀ͢ߟΔඞཁ͕͋ΔͨΊɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞���71)γリーζͱͷ૊߹ͤͷ৔߹ɺ࣓ ग़ͷͨΊʹผ్Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻݕۃ

˞���͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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■Xステージ（ジャバラ無）  個別仕様
◎定格推力95Nタイプ
ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�"˘%�#1/"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ
/45�"˘%�#1/#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ���� ����
ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ����ʣ ʢ����ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό
アϒιリϡーτΤϯίーμ��Ϩニγϣーࣾ੡3FTPMVUF�71)γリーζ
アϒιリϡーτΤϯίーμ��ϛπτϤࣾ੡45���"�71)γリーζɺ7$ᶘγリーζ��˞�
ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμ��Ϩニγϣーࣾ੡50/J$�7$ᶘγリーζɺ71)γリーζ��˞�

Τϯίーμࣜܕɺ෼ղ能�ステージ࠷େ଎౓��˞� ԼදʮΤϯίーμ෼ղ能ʹର͢Δステージ࠷େ଎౓ʯΛࢀর
ਅ௚౓��˞� ЖN � � � � �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
�˞��ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ܁ ЖN ʶ�ʢ�ЖN࣌ʣ�ʶ�ʢ�ЖN࣌ʣ�ʶ���ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ
ϩスτϞーγϣϯʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ
଱ՙॏ��˞���˞� LH ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH �
࣭ྔ��˞� LH �� �� �� ���� �� ���� �����
ग़ํࣜݕۃ࣓ アϒιリϡーτ࣌ɿઈରҐஔݕग़�ΠϯΫリϝϯλϧ࣌ɿ࣓ۃηϯαݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ��
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ���

૊߹ͤυϥΠό
71)γリーζ /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘
7$ᶘγリーζ /$3�˘%"˘ "�"����%

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー��˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ�ЖNɺ���ЖNɺ���ЖN࣌ʣ��ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ

◎エンコーダ分解能に対するステージ最大速度

ΤϯίーμλΠϓ
Τϯίーμࣜܕ

Τϯίーμ෼ղ能
ステージ࠷େ଎౓ʢN�Tʣ

˞�/43�-

アϒιリϡーτ
Ϩニγϣーࣾ੡3FTPMVUF

7#"'1'�"�� ��ON ���

7#"+1'�"�� �ON ���

7#"81'�"�� �ON ���

ϛπτϤࣾ੡45���" )%"&�&�"���˚˚˚-��˞� ���ЖN ���

ΠϯΫリϝϯλϧ Ϩニγϣーࣾ੡50/J$

5##"+6�#�� �ЖN ���

5###+6�#�� �ЖN ���

5##$+6�#�� ���ЖN ���

5##%+6�#�� ���ЖN ����

5##&+6�#�� ���ЖN ����

5##'+6�#�� ��ON ����

5##(+6�#�� ��ON �����

5##)+6�#�� ��ON �����

5##++6�#�� �ON �����

5##,+6�#�� �ON �����

5##8+6�#�� �ON �����

˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

�������·ͨɺ�N�TΛ௒͑Δ଎౓Ͱ࢖༻͞ΕΔ৔߹͸ステージͷण໋౳Λྀ͢ߟΔඞཁ͕͋ΔͨΊɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞���71)γリーζͱͷ૊߹ͤͷ৔߹ɺ࣓ ग़ͷͨΊʹผ్Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻݕۃ

˞���ϛπτϤࣾ੡45���"アϒιリϡーτΤϯίーμࣜܕͷ˚˚˚෦͸༗ޮ௕Λද͠·͢ɻ

˞����͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˞����૊߹ͤυϥΠό͕71)γリーζͷࡍɺ71)�)"�)$λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺυϥΠόଆͷύϥϝーλʮҐஔ୯Ґબ୒ٴͼҐஔখ਺఺୯Ґબ୒ʢύϥϝーλ/P����ʣʯͷઃఆ஋ʹΑΓɺԼදͷ଎౓ʹ੍͞ݶΕ·͢ɻ

�������71)�)#�)%�)&λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺҐஔ୯Ґ͸ॳظ஋Ͱ͋Δ�QVMTFݻఆͱͳΓ·͢ɻ

˞����૊߹ͤυϥΠό͕7$ᶘγリーζͷࡍɺ7$ᶘ�%�$��$�λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺυϥΠόଆͷύϥϝーλʮઃఆ୯Ґબ୒ʢύϥϝーλ/P�1���ʣʯٴͼʮྩࢦ୯Ґʢύϥϝーλ/P�1���ʣʯͷઃఆ஋ʹΑΓɺ

�������Լදͷ଎౓ʹ੍͞ݶΕ·͢ɻ7$ᶘ�%�λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺྩࢦ୯Ґ͸�QMVTFݻఆͱͳΓ·͢ɻ

˞����௨ৗ࢖༻࣌͸υϥΠόͷύϥϝーλྩࢦ୯ҐΛɺબ୒ͨ͠リニアΤϯίーμ෼ղ能ͱಉ౳·ͨ͸෼ղ能ҎԼʹઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

�������ඍࡉҐஔܾΊ༻్Ͱ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯ҐʣΛඍখૹΓྔҎԼʹઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

����������ɹྫʣ��ON�୯ҐͷඍখૹΓΛ͍͍ͨߦ৔߹ɺྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯Ґʣ͸ɺ�������NN΋͘͠͸����ЖNʢ��ONʣͷઃఆͰ͜͏ߦͱ͕ඞཁͰ͢ɻ

�������ୠ͠ɺ૊Έ߹ΘͤΔυϥΠόຖʹྩࢦ୯ҐͷઃఆʹΑͬͯ ɺ଎౓੍͕͞ݶΕ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

Ґஔ୯Ґ େ଎౓࠷
�������NNʢ����ЖNʣ �N�T
��������NNʢ�����ЖNʣ ���N�T

୯Ґྩࢦ େ଎౓࠷
�������NN ���N�T
��������NN ����N�T

υϥΠόଆͷύϥϝーλͷྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯Ґʣͷઃఆ஋ʹΑΓ଎౓੍͕͞ݶΕ·͢ɻ

ಛʹɺΤϯίーμ෼ղ能��ONɺ�ONΛ͝࢖༻ͷࡍ͸͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

◎指令単位（位置単位）と最大速度の関係
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■Xステージ（ジャバラ有）  個別仕様
◎定格推力68Nタイプ
ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�"˘"�#1+"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ�
/45�"˘"�#1+#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ���� ����
ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ����ʣ ʢ����ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό アϒιリϡーτΤϯίーμ��ϛπτϤࣾ੡45���"�71)γリーζɺ7$ᶘγリーζ��˞�
Τϯίーμࣜܕ /43�- )%"&�&�"���˚˚˚-��˞�
Τϯίーμ෼ղ能 ЖN ���
ステージ࠷େ଎౓��˞� N�T ���
ਅ௚౓��˞� ЖN � � � � �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
�˞��ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ЖN ʶ���
ϩスτϞーγϣϯ��˞� ЖN �
଱ՙॏ��˞���˞� LH ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH �
࣭ྔ��˞� LH ���� ���� ���� �� �� �� ���
ग़ํࣜݕۃ࣓ ઈରҐஔݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ��
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ���
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー��˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN �
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ

◎定格推力150Nタイプ
ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�"˘#�#1+"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ
/45�"˘#�#1+#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ���� ����
ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ����ʣ ʢ����ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό アϒιリϡーτΤϯίーμ��ϛπτϤࣾ੡45���"�71)γリーζɺ7$ᶘγリーζ��˞�
Τϯίーμࣜܕ /43�- )%"&�&�"���˚˚˚-��˞�
Τϯίーμ෼ղ能 ЖN ���
ステージ࠷େ଎౓��˞� N�T ���
ਅ௚౓��˞� ЖN � � � � �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
�˞��ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ЖN ʶ���
ϩスτϞーγϣϯ��˞� ЖN �
଱ՙॏ��˞���˞� LH ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH �
࣭ྔ��˞� LH �� �� ���� �� �� ��� �����
ग़ํࣜݕۃ࣓ ઈରҐஔݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ���
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー��˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN �
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ
˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ɺジϟόϥͷڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻ

�������ステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞���ϛπτϤࣾ੡45���"アϒιリϡーτΤϯίーμࣜܕͷ˚˚˚෦͸༗ޮ௕Λද͠·͢ɻ

˞����͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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■Xステージ（ジャバラ有）  個別仕様
◎定格推力95Nタイプ
ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�"˘%�#1+"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ
/45�"˘%�#1+#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ���� ����
ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ���ʣ ʢ����ʣ ʢ����ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό アϒιリϡーτΤϯίーμ��ϛπτϤࣾ੡45���"�71)γリーζɺ7$ᶘγリーζ��˞�
Τϯίーμࣜܕ /43�- )%"&�&�"���˚˚˚-��˞�
Τϯίーμ෼ղ能 ЖN ���
ステージ࠷େ଎౓��˞� N�T ���
ਅ௚౓��˞� ЖN � � � � �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
�˞��ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ЖN ʶ���
ϩスτϞーγϣϯ��˞� ЖN �
଱ՙॏ��˞���˞� LH ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH �
࣭ྔ��˞� LH ���� ���� �� ���� ���� ����� ���
ग़ํࣜݕۃ࣓ ઈରҐஔݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ��
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ���
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー��˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞� ЖN �
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ
˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ɺジϟόϥͷڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻ

�������ステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞���ϛπτϤࣾ੡45���"アϒιリϡーτΤϯίーμࣜܕͷ˚˚˚෦͸༗ޮ௕Λද͠·͢ɻ

˞����͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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※4

※5

■Xステージ（ジャバラ無）  外形図

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���Τϯίーμ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ֎ܗʹࠩ͠ସ͑ͯ͝ར༻͍ͩ͘͞ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ʢ୯ҐɿNNɺ/)ɿ݀਺ʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

ࣜܕ έーϒϧΩϟリア -5 -X� -X� 1� 1� 1� /) $7 45� 45� )В��˞�
/45�"���˘˘#1/" தܕ

���
��� ���

��� ��� �� �
��

�� ��

���ʶ����
�����ʶ���

/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

���
��� ���

��� ��� �� �
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

���
��� ���

��� ��� �� ��
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

���
��� ���

��� ��� �� ��
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

���
��� ���

��� ��� �� ��
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

����
��� ���

��� ��� �� ��
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ��
/45�"���˘˘#1/" தܕ

����
��� ���

��� ��� �� ��
��

��� ���
/45�"���˘˘#1/# େܕ ��� ��� ���
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※4

※2

※3

■Xステージ（ジャバラ有）  外形図

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ʢ୯ҐɿNNɺ/)ɿ݀਺ʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

ࣜܕ έーϒϧΩϟリア -5 -X� -X� -+� -+� -+� 1� 1� 1� /) $7 45� 45� )В��˞�

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
���

��� ���
��� �� �� ��� ��� �� �

��
�� ��

��� ʶ ����

����� ʶ ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
���

��� ���
��� ��� �� ��� ��� �� �

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
���

��� ���
��� ��� �� ��� ��� �� ��

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
���

��� ���
���� ��� �� ��� ��� �� ��

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
���

��� ���
���� ��� ��� ��� ��� �� ��

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
����

��� ���
���� ��� ��� ��� ��� �� ��

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

/45�"��� ˘˘ #1+" தܕ
����

��� ���
���� ��� ��� ��� ��� �� ��

��
��� ���

/45�"��� ˘˘ #1+# େܕ ��� ��� ��

��
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■XYステージ  型式説明

■XYステージ  共通仕様

पғ৚݅

Թ౓
��ˆʶ�ˆ
Ͱͷਫ਼౓อূ͸͍͔ͨ͠Ͷ·͢ɻڥҎ֎ͷ؀ه্��˞��
��˞��ҐஔܾΊਫ਼౓ɺ܁ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓ɺϩスτϞーγϣϯʹ͍ͭͯ͸ɺԹ౓��ˆҰఆ࣌ʹ͓͍ͯͷΈਫ਼౓Λอূ͠·͢ɻ

࣪౓ ���ҎԼɺ݁ ࿐ͳ͖͜ͱ
ઃஔ৔ॴ ෗৯性Ψスɺ੾࡟༉ɺۚ ଐคɺ༉౳ͷ༗֐ͳงғؾͷத΁ͷઃஔ͸͠ͳ͍Ͱ͍ͩ͘͞ɻ
ඪ高 ����NҎԼ

ྫྷ٫ํ๏ ࣗવۭྫྷ
औ෇ํ޲ テーϒϧਫฏ্͖޲

ඒ૷

ओཁ෦ʹ͍ͭͯ
��9࣠ɿओʹࠇ৭����ϕース��ɿ߯੡�����������ɹ�௿Թࠇ৭ΫϩϜॲཧ
��:࣠ɿओʹࠇ৭����ϕース��ɿ߯੡�����������ɹ�௿Թࠇ৭ΫϩϜॲཧ
������������������ɹɹ��テーϒϧɿアϧϛ߹ۚ੡ࠇ����アϧϚΠτॲཧ
˞��高ਫ਼౓ҐஔܾΊϐϯ͕݀͋Δ৔߹͸ɺ݀ ಺෦͸ද໘ॲཧ͕ແॲཧͱͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ
˞��ϝοΩͷ৭ϜϥิमͷͨΊɺബບృ૷Λ͢Δ৔߹͕͋Γ·͢ɻ
˞��έーϒϧΩϟリアϩーγϧΤοτܕͰ͸ɺ:࣠έーϒϧΩϟリア෦ͷ൘͕ۚ464�#"্͛࢓ͱͳΓ·͢ɻ
˞��ͦͷଞಛهແ͖΋ͷ͸ɺదٓ๷ࡺॲཧΛ͠ࢪ·͢ɻ

˞��ඪ४ରԠ੡඼Ҏ֎ͷਪྗΛ͝ر๬ͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

/45�%

①

#

③

�

④

/"

⑩

���

②

"

⑥

�

⑦

��

⑤

1

⑨

#

⑧

ᶃ Нリニアステージ��9:ステージ
ᶄ 9࣠༗ޮスτϩーΫ ��NN୯Ґ��ྫʣ��ˠ���NNスτϩーΫ
ᶅ 9࣠リニアαーϘϞーλλΠϓ #ʜίアϨス高ਪ ʢྗ/7"�#.ʣλΠϓ
ᶆ 9࣠リニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ �ʜ��/�����ʜ���/�����ʜ���/�����ʜ���/�����ʜ���/��˞ඪ४ରԠ੡඼͸ԼදΛࢀর
ᶇ :࣠༗ޮスτϩーΫ ��NN୯Ґ��ྫʣ��ˠ���NNスτϩーΫ
ᶈ :࣠リニアαーϘϞーλλΠϓ "ʜНリニア��ίアϨスϑϥοτλΠϓʢ/7"�".ܕʣ
ᶉ :࣠リニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ �ʜ��/�����ʜ��/�����ʜ��/�����ʜ��/�����ʜ���/��˞ඪ४ରԠ੡඼͸ԼදΛࢀর
ᶊ ઃܭॱҐ "ˠ#ˠ$ŋŋŋ��ʢ"ΑΓ։࢝ʣ
ᶋ ϝーΧઃఆཝ

ᶌ
ジϟόϥઃఆɾ

έーϒϧΩϟリアઃఆ

/"ʜジϟόϥແ��έーϒϧΩϟリアதܕʢλΠϓ"ʣ
/#ʜジϟόϥແ��έーϒϧΩϟリアେܕʢλΠϓ#ʣ
/$ʜジϟόϥແ��έーϒϧΩϟリアϩーγϧΤοτܕʢλΠϓ(ʣ
+"ʜジϟόϥ༗��έーϒϧΩϟリアதܕʢλΠϓ&ʣ
+#ʜジϟόϥ༗��έーϒϧΩϟリアେܕʢλΠϓ'ʣ

ᶍ ઐ༻هػ߸
ແ͠ʜඪ४༷࢓������
�4�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ

◎標準対応製品のリニアサーボモータタイプ及び定格推力
9:ステージࣜܕ�

ʢ্ࣜܕهᶄʙᶉ෦ʣ
9:࣠༗ޮスτϩーΫ 9:࣠リニアαーϘϞーλλΠϓٴͼఆ֨ਪྗ

��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN 9ʜίアϨス高ਪྗλΠϓʢ/7"�#.ܕʣ�����/
:ʜίアϨスϑϥοτλΠϓʢ/7"�".ܕʣ����/��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN

��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN
9ʜίアϨス高ਪྗλΠϓʢ/7"�#.ܕʣ�����/�
:ʜίアϨスϑϥοτλΠϓʢ/7"�".ܕʣ����/

��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN
��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN
��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN 9ʜίアϨス高ਪྗλΠϓʢ/7"�#.ܕʣ�����/

:ʜίアϨスϑϥοτλΠϓʢ/7"�".ܕʣ�����/��#����"� 9ʜ���NN����:ʜ���NN

˞�੡඼վྑͷͨΊɺ༧ࠂͳ͠ʹ֎ੇܗ๏Λม͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻઃܭͷࡍ͸౰ࣾ8&#αΠτΑΓɺ࠷৽֎ܗਤΛμ΢ϯϩーυͯ͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

�4���
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ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�%˘#1/"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ�
/45�%˘#1/#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ�
/45�%˘#1/$ʢέーϒϧΩϟリア��ϩーγϧΤοτܕʣ

��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"�

9�:࣠ 9 : 9 : 9 : 9 : 9 : 9 : 9 :

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
ʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό
アϒιリϡーτΤϯίーμ��Ϩニγϣーࣾ੡3FTPMVUF�71)γリーζ
ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμ��Ϩニγϣーࣾ੡50/J$�7$ᶘγリーζɺ71)γリーζ��˞�

Τϯίーμࣜܕɺ෼ղ能ɾ
ステージ࠷େ଎౓��˞�

ԼදʮΤϯίーμ෼ղ能ʹର͢Δステージ࠷େ଎౓ʯΛࢀর

ਅ௚౓"��˞� ЖN � � � � � � � � � � �� �� �� ��
௚֯౓"��˞� ЖN � � �� �� �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁
ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ��˞�

ЖN ʶ�ʢ�ЖN࣌ʣ�ʶ�ʢ�ЖN࣌ʣ�ʶ���ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ

ϩスτϞーγϣϯ
ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ˞ �

ЖN ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ

଱ՙॏ��˞���˞� LH �� ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH ���� � ���� � �� � �� � ���� � ����� �� ��� ��
࣭ྔ��˞� LH ���� ���� ����� ��� ����� ��� �����
ग़ํࣜݕۃ࣓ アϒιリϡーτ࣌ɿઈରҐஔݕग़�ΠϯΫリϝϯλϧ࣌ɿ࣓ۃηϯαݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ��� �� ��� �� ��� �� ��� �� ��� �� ��� ��� ��� ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

૊߹ͤ
υϥΠό

71)γリーζ��˞� /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘ ����˘�#�˘˘˘
����˘
�#�˘˘˘

����˘
�#�˘˘˘

����˘
�#�˘˘˘

����˘
�#�˘˘˘

����˘
�#�˘˘˘

����˘
�#�˘˘˘

����˘�#�˘˘˘ ����˘�#�˘˘˘

7$ᶘγリーζ /$3�˘%"˘ "�"����% "�"����%
"�"�
���%

"�"�
���%

"�"�
���%

"�"�
���%

"�"�
���%

"�"�
���%

"�"����% "�"����%

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー�˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓ʢΤϯίーμ෼ղ能ʣ
˞�

ЖN ��ʢ�ЖN࣌ʣ��ʢ�ЖNɺ���ЖNɺ���ЖN࣌ʣ��ʢ���ЖNҎԼ࣌ʣ

଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ

■XYステージ（ジャバラ無）  個別仕様

◎エンコーダ分解能に対するステージ最大速度

ΤϯίーμλΠϓ
Τϯίーμࣜܕ

Τϯίーμ෼ղ能
ステージ࠷େ଎౓ʢN�Tʣ

˞�/43�-

アϒιリϡーτ Ϩニγϣーࣾ੡3FTPMVUF
7#"'1'�"�� ��ON ���
7#"+1'�"�� �ON ���
7#"81'�"�� �ON ���

ΠϯΫリϝϯλϧ Ϩニγϣーࣾ੡50/J$

5##"+6�#�� �ЖN ���
5###+6�#�� �ЖN ���
5##$+6�#�� ���ЖN ���
5##%+6�#�� ���ЖN ����
5##&+6�#�� ���ЖN ����
5##'+6�#�� ��ON ����
5##(+6�#�� ��ON �����
5##)+6�#�� ��ON �����
5##++6�#�� �ON �����
5##,+6�#�� �ON �����
5##8+6�#�� �ON �����

˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζͱͷ૊߹ͤͷ৔߹ɺ࣓ ग़ͷͨΊʹผ్Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻݕۃ

˞���͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˞���૊߹ͤυϥΠό͕71)γリーζͷࡍɺ71)�)"�)$λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺυϥΠόଆͷύϥϝーλʮҐஔ୯Ґબ୒ٴͼҐஔখ਺఺୯Ґબ୒ʢύϥϝーλ/P����ʣʯͷઃఆ஋ʹΑΓɺԼදͷ଎౓ʹ੍͞ݶΕ·͢ɻ

������71)�)#�)%�)&λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺҐஔ୯Ґ͸ॳظ஋Ͱ͋Δ�QVMTFݻఆͱͳΓ·͢ɻ

˞���૊߹ͤυϥΠό͕7$ᶘγリーζͷࡍɺ7$ᶘ�%�$��$�λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺυϥΠόଆͷύϥϝーλʮઃఆ୯Ґબ୒ʢύϥϝーλ/P�1���ʣʯٴͼʮྩࢦ୯Ґʢύϥϝーλ/P�1���ʣʯͷઃఆ஋ʹΑΓɺ

������Լදͷ଎౓ʹ੍͞ݶΕ·͢ɻ7$ᶘ�%�λΠϓΛ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺྩࢦ୯Ґ͸�QMVTFݻఆͱͳΓ·͢ɻ

˞���௨ৗ࢖༻࣌͸υϥΠόͷύϥϝーλྩࢦ୯ҐΛɺબ୒ͨ͠リニアΤϯίーμ෼ղ能ͱಉ౳·ͨ͸෼ղ能ҎԼʹઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

������ඍࡉҐஔܾΊ༻్Ͱ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯ҐʣΛඍখૹΓྔҎԼʹઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

����������ɹྫʣ��ON�୯ҐͷඍখૹΓΛ͍͍ͨߦ৔߹ɺྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯Ґʣ͸ɺ�������NN΋͘͠͸����ЖNʢ��ONʣͷઃఆͰ͜͏ߦͱ͕ඞཁͰ͢ɻ

������ୠ͠ɺ૊Έ߹ΘͤΔυϥΠόຖʹྩࢦ୯ҐͷઃఆʹΑͬͯ ɺ଎౓੍͕͞ݶΕ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

Ґஔ୯Ґ େ଎౓࠷
�������NNʢ����ЖNʣ �N�T
��������NNʢ�����ЖNʣ ���N�T

୯Ґྩࢦ େ଎౓࠷
�������NN ���N�T
��������NN ����N�T

◎指令単位（位置単位）と最大速度の関係

υϥΠόଆͷύϥϝーλͷྩࢦ୯ҐʢҐஔ୯Ґʣͷઃఆ஋ʹΑΓ଎౓੍͕͞ݶΕ·͢ɻ

ಛʹɺΤϯίーμ෼ղ能��ONɺ�ONΛ͝࢖༻ͷࡍ͸͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ
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ステージܕ ʢࣜ˘෦͸ӈ͔Βબ୒ʣ�
/45�%˘#1+"ʢέーϒϧΩϟリア��தܕʣ
/45�%˘#1+#ʢέーϒϧΩϟリア��େܕʣ

��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"� ��#����"�

9�:࣠ 9 : 9 : 9 : 9 : 9 : 9 : 9 :

ステージ༗ޮスτϩーΫ��˞� NN
��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
ʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣʢ���ʣ

ΤϯίーμλΠϓ�૊߹ͤυϥΠό アϒιリϡーτΤϯίーμ��ϛπτϤࣾ੡45���"�71)γリーζɺ7$ᶘγリーζ��˞�
Τϯίーμࣜܕ /43�- )%"&�&�"���˚˚˚-��˞�
Τϯίーμ෼ղ能 ЖN ���
ステージ࠷େ଎౓��˞� N�T ���
ਅ௚౓"��˞� ЖN � � � � � � � � � � �� �� �� ��
௚֯౓"��˞� ЖN � � �� �� �� �� ��
ฏߦ౓#��˞� ЖN �� �� �� �� �� �� ��
�˞��ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ЖN ʶ���
ϩスτϞーγϣϯ˞� ЖN �
଱ՙॏ��˞���˞� LH �� ���
Մಈ෦࣭ྔ��˞� LH ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����� ���� ����� ����
࣭ྔ��˞� LH �� ���� ��� ����� ����� ����� �����
ग़ํࣜݕۃ࣓ ઈରҐஔݕग़
ݯి༺࢖ "$7 ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλఆ֨ਪྗ / ��� �� ��� �� ��� �� ��� �� ��� �� ��� ��� ��� ���
౥ࡌリニアαーϘϞーλ࠷େਪྗ / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
૊߹ͤ

υϥΠό
71)γリーζ /$3�)˘ ����˘�#�˘˘˘ ����˘�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘

����˘

�#�˘˘˘
����˘�#�˘˘˘ ����˘�#�˘˘˘

Φϓγϣϯબ୒߲໨ʢػցਫ਼౓ଌఆΦϓγϣϯ͝ࢦఆ࣌ͷ஋ͱͳΓ·͢ʣ
࢟੎ਫ਼౓��ϐονɺϤー��˞� BSDTFD �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��
ҐஔܾΊਫ਼౓��˞� ЖN �
଎౓มಈ཰��˞� ʶ� ઐ༻ػରԠͱͳΓ·͢ɻ

■XYステージ（ジャバラ有）  個別仕様

˞���ʢ��ʣ�಺ੇ๏͸ɺ͓ ͓ΑͦͷϝΧスτούーؒスτϩーΫͱͳΓ·͢ɻ

˞���ステージ࠷େ଎౓͸ɺϞーλͷ࠷େ଎౓ɺΤϯίーμ෼ղ能ʹΑΔڐ༰࠷େ଎౓ɺジϟόϥͷڐ༰࠷େ଎౓ͷதͰɺҰ൪௿͍஋ͱͳΓ·͢ɻ

������ステージ࠷େ଎౓͸ɺステージՄಈ෦࣭ྔʹΑΔϞーλՃ଎能ྗΛྀ͓ͯ͠ߟΓ·ͤΜɻ

˞���ਫ਼౓ͷଌఆํ๏ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ਫ਼౓ଌఆํ๏ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻਅ௚౓ʹ͍ͭͯ͸ɺ༗ޮスτϩーΫ���NNҎԼ͸ਅ௚౓"ɺ����NNҎ্͸ਅ௚౓#ͰͷଌఆͱͳΓ·͢ɻ

ցਫ਼౓ΛอূͰ͖ΔՙॏͱͳΓ·͢ɻ̔ػ���˞ ॏ͸ۉ౳ՙॏͱͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻมಈɺภՙॏͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

������ ·ͨɺ࣠ डण໋͸ɺಈ࡞৚݅౳ʹΑΓҟͳΓ·͢ͷͰɺผ్ྀ͕ߟඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˞���В࣠Λ௥Ճͨ͠৔߹ͷ࣭ྔ͸ɺՃຯ͞Ε͓ͯΓ·ͤΜɻ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞���ϛπτϤࣾ੡45���"アϒιリϡーτΤϯίーμࣜܕͷ˚˚˚෦͸༗ޮ௕Λද͠·͢ɻ

˞���͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D10B3/10A3BPNA 　 ◎NST-D10B3/10A3BPNB

◎NST-D20B3/20A3BPNA  　◎NST-D20B3/20A3BPNB

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ������

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ
ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ
έーϒϧ

Ωϟリア
-Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z�

-Z�

˞�
1� 1� 1� $7Y $7Z 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )�

)�

˞�

)В

˞�

��#����"�#1/" தܕ
��� ����

����� ���� ��

���

���

���

�� �
��� ���

�� ���

�� ���

�� ��
�� �� �� ��

���ʶ��� ���
���ʶ����

�����ʶ���

��#����"�#1/# େܕ ����� ����� ��� ��� ��� ��� ��

��#����"�#1/" தܕ
��� �����

����� ���� ��
��� ��� ��

��� ���
�� ���

�� ��
��� ��� ��� ���

��#����"�#1/# େܕ ����� ����� ��� ��� ��� ��� ��
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■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D25B4/25A4BPNA  　◎NST-D25B4/25A4BPNB

◎NST-D30B4/30A4BPNA  　◎NST-D30B4/30A4BPNB

◎NST-D35B4/35A4BPNA  　◎NST-D35B4/35A4BPNB

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ
έーϒϧ

Ωϟリア
-Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z�

-Z�

˞�
1� 1� 1� $7Y $7Z 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )�

)�

˞�

)В

˞�

��#����"�#1/" தܕ
��� ���

��� �� ��
���

���

��� ��
����� �����

�� ���

�� ���

�� ��
��� ��� ��� ���

���ʶ��� ���
���ʶ����

�����ʶ���

��#����"�#1/# େܕ ��� ��� ��� ����� ����� ��� ��

��#����"�#1/" தܕ
��� ���

��� �� ��
��� ����� ����
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■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D50B5/40A5BPNA  　◎NST-D50B5/40A5BPNB

◎NST-D60B5/45A5BPNA  　◎NST-D60B5/45A5BPNB

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ
ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ
έーϒϧ

Ωϟリア
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˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  ローシルエット型）  外形図
◎NST-D10B3/10A3BPNC

◎NST-D20B3/20A3BPNC

ʢ୯ҐɿNNʣ

%�45/��ࣜܕ -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z�
-Z�

˞�
1� 1� 1� 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )� )� )В��˞�
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■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  ローシルエット型）  外形図
◎NST-D25B4/25A4BPNC

◎NST-D30B4/30A4BPNC

◎NST-D35B4/35A4BPNC

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� 1� 1� 1� 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )� )� )В��˞�
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■XYステージ（ジャバラ無/ケーブルキャリア  ローシルエット型）  外形図
◎NST-D50B5/40A5BPNC

◎NST-D60B5/45A5BPNC

ʢ୯ҐɿNNɺ/)ɿ݀਺ʣ

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� -Z� /) 1� 1� 1� 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )� )� )В��˞�
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■XYステージ（ジャバラ有/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D10B3/10A3BPJA  　◎NST-D10B3/10A3BPJB

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ
έーϒϧ

Ωϟリア
-Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Y�

-Y�
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■XYステージ（ジャバラ有/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D20B3/20A3BPJA  　◎NST-D20B3/20A3BPJB

ʢ୯ҐɿNNʣ

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���
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Ωϟリア
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■XYステージ（ジャバラ有/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D25B4/25A4BPJA  　◎NST-D25B4/25A4BPJB

◎NST-D30B4/30A4BPJA  　◎NST-D30B4/30A4BPJB

◎NST-D35B4/35A4BPJA  　◎NST-D35B4/35A4BPJB

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ ʢ୯ҐɿNNʣ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���
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■XYステージ（ジャバラ有/ケーブルキャリア  中型・大型）  外形図
◎NST-D50B5/40A5BPJA  　◎NST-D50B5/40A5BPJB

◎NST-D60B5/45A5BPJA  　◎NST-D60B5/45A5BPJB

ʢ୯ҐɿNNʣ

˞����4U͸ɺスτϩーΫΛҙຯ͠·͢ɻ

˞���ຊਤ͸スτϩーΫͷηϯλҐஔʹͯશͯͷ࣠Λ࡞ਤ͍ͯ͠·͢ɻ

˞���ຊステージͷऔ෇ํ޲͸ɺਫฏ্͖޲ͱͳΓ·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアͷ๲ΒΈʹΑΔ༨༟ੇ๏͸আ͖·͢ɻ

˞���έーϒϧΩϟリアɺ֤ தܧέーϒϧ͸ɺબ୒ͨ͠λΠϓͷ༷࢓Λ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

˞���)В͸ɺВ࣠ΦϓγϣϯͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ͨ͠ࡌ৔߹ͷ高͞ੇ๏

������ͱͳΓ·͢ɻ্ ஈ͸Н%*4$�/%�������'4λΠϓʢඪ४༷࢓ʣɺԼஈ͸/%�������'41

������λΠϓʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ

ಛه֎ͷެࠩ
ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ ੇ๏ ެࠩ
-ʽ� ʶ��� ���-ʽ��� ʶ��� ����-ʽ���� ʶ���

��-ʽ�� ʶ��� ����-ʽ��� ʶ��� �����-ʽ���� ʶ���

˞ಛه֎ͷ͚݀͋ϐονެࠩ͸શͯʶ���

%�45/��ࣜܕ
έーϒϧ

Ωϟリア
-Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Y� -Y�

-Y�

˞�
-Z� -Z� -Z� -Z� -Z� /) 1� 1� 1� $7Y $7Z 45Y� 45Y� 45Z� 45Z� )�
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■τリニアステージ  オプション
ඪ४ステージͱ͠ ͯɺԼ߲ه໨Λ͓٬༷ͷ༷࢓ʹ߹Θͤɺબ୒·ͨ͸௥Ճ͢Δ͜ͱ͕Մ能Ͱ͢ɻ

˕В࣠ɺジϟόϥɺػցਫ਼౓ɺύϥϝーληοτアοϓΦϓγϣϯͷ௥Ճ

˕Τϯίーμछ ʢྨ෼ղ能ʣɺέーϒϧ௕ɺέーϒϧΩϟリアͷબ୒

θ軸オプション

ԼهͷλΠϓͷμΠϨΫτυϥΠϒϞーλН%*4$Λ౥ࡌՄ能Ͱ͢ɻ

Нリニアステージ
μΠϨΫτυϥΠϒϞーλ

Н%*4$�/%�Tγリーζ��ϞーλλΠϓ໊
9ステージ શػछ /%�������'4ʢ1ʣ

9:ステージ

/45�%��#����"�#1˘˘
/%�������'4ʢ1ʣ

/45�%��#����"�#1˘˘
/45�%��#����"�#1˘˘

/%�������'4ʢ1ʣ/45�%��#����"�#1˘˘
/45�%��#����"�#1˘˘
/45�%��#����"�#1˘˘

/%�������'4ʢ1ʣ
/45�%��#����"�#1˘˘

◎θ軸用ダイレクトドライブモータ  個別仕様

ϞーλλΠϓ��˞� /%�������'4ʢ1ʣ /%�������'4ʢ1ʣ /%�������'4ʢ1ʣ
�˞��ࣜܕ /.3� 4%.+"�"����"ʢ1ʣ 4&.+"�"����"ʢ1ʣ 4'&+"�"����"ʢ1ʣ
ϑϥϯジλΠϓ ϑϥϯジ෇ ϑϥϯジ෇ ϑϥϯジ෇
ݯి༺࢖ "$7 ��� ��� ���
ܘ֎ NN ��� ��� ���
高͞��˞� NN ��ʢ����ʣ ��ʢ����ʣ ��ʢ����ʣ
ఆ֨τϧΫ /ŋN �� �� ���
େτϧΫ࠷ /ŋN �� ��� ���
ఆ֨ճస਺ SQT � � �
ఆ֨ग़ྗ 8 ��� ��� �
���
ఆ֨ిྲྀ " � � ��
ΤϯίーμλΠϓ��˞� アϒιリϡーτ アϒιリϡーτ アϒιリϡーτ
ग़ύϧスݕ QQS �
���
��� �
���
��� �
���
���
ग़෼ղ能ݕ BSDTFD ����� ����� �����
�˞��༰Ϟーϝϯτՙॏڐ /ŋN ���� �� ���
�˞��༰アΩγϟϧՙॏڐ L/ � ��� ����

テーϒϧ໘
ճసਫ਼౓

ϥジアϧৼΕʢແෛՙʣ ЖN ��ʢඪ४ʣ���ʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣ
アΩγϟϧৼΕʢແෛՙʣ ЖN ��ʢඪ४ʣ���ʢ高ਫ਼౓༷࢓ʣ

ઈରҐஔܾΊਫ਼౓ BSDTFD ʶ��ʢઈରҐஔิਖ਼ػ能Φϓγϣϯ࣌ʣ
ʣ࣌࡞ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓ʢԟ෮ಈ܁ BSDTFD ʶ�
ϩーλ׳性Ϟーϝϯτ LHŋN� ������ ����� �����
࣭ྔ LH ��� ���� ��
ग़ํࣜݕۃ࣓ ઈରҐஔݕग़ ઈରҐஔݕग़ ઈରҐஔݕग़

૊߹ͤυϥΠό
˞�

71)�γリーζ� /$3�)˘ ����˘�"�˘˘˘ ����˘�"�˘˘˘ ����˘�"�˘˘˘
7$ᶘγリーζ /$3�˘%"˘ "�"����+ "�"����+ "�"����+

˞���ʢ����ʣ಺͸高ਫ਼౓࢓ ʢ༷ΦϓγϣϯʣͷϞーλλΠϓٴͼࣜܕͱͳΓ·͢ɻ
˞���ʢ����ʣ಺͸高ਫ਼౓࢓ ʢ༷Φϓγϣϯʣͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ
˞���アϒιリϡーτΤϯίーμλΠϓ͕ඪ४ϥΠϯアοϓ඼ͱͳΓ·͢ɻόοテリーϨスͷͨΊɺଟճసσーλ͸อ࣋Ͱ͖·ͤΜͷͰɺ͝ ஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ
������ ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμλΠϓ͸ड஫ੜ࢈ʹͯରԠՄ能Ͱ͢ɻຊΧλϩάͷ༷࢓ɺ֎ܗਤ͸アϒιリϡーτΤϯίーμλΠϓͷΈ͍ͯ͠ࡌܝ·͢ɻ

������ ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμλΠϓ͸ɺݕग़ύϧスɾ෼ղ能ɾέーϒϧܘɾίωΫλܗঢ়౳͕ҟͳΓ·͢ɻৄ ͸౰ࣾ8&#αΠτͰ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻࡉ

˞���ՙॏʹΑΓϕアリϯάण໋ɺৼΕਫ਼౓͸ҟͳΓ·͢ɻ
˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

��

��Н
Ϧ
χ
Ξ
ス
テ

ージ

��Φ
ϓ
γ
ἀ
ϯ



Ce
rti
fic
at
e

N
IK
K
I

D
EN
SO

N
IK
K
I

D
E
N
S
O

M
O
D
E
L
:

S
E
R
 
N
o
.
*
*
*
*
*
* M
AD
E
 I
N 
J
AP
AN

S
N-
1
61
40

*
*
*
*
*
*
P
P
R

E
N
C
O
D
E
R

N
IK
K
I

D
E
N
S
O

SN
-
16
14
0

MA
D
E 
IN
 
JA
PA
N

D
E
N
S
O

N
IK
K
I

S
E
R
 
N
o
.
*
*
*
*
*
* M
AD
E 
I
N 
JA
P
AN

S
N-
16
1
40

˞�

˞�

˞�

˞�

“Y”

F

˞� （ニゲ）

（ニ
ゲ）

˞�

N
IK
K
I

Ce
rti
fic
at
e

D
EN
SO

S
E
R
 
N
o
.
*
*
*
*
*
*

M
O
D
E
L
:

D
E
N
S
O

N
IK
K
I

N
IK
K
I

*
*
*
*
*
*
P
P
R

E
N
C
O
D
E
R

D
E
N
S
O

MA
D
E
 I
N
 
JA
P
A
N

SN
-
1
61
4
0

MA
D
E
 I
N
 J
A
P
AN

SN
-
1
61
4
0

S
E
R
 
N
o
.
*
*
*
*
*
*

M
O
D
E
L
:

D
E
N
S
O

N
IK
K
I

S
N
-1
6
1
40

M
A
DE
 
I
N 
J
A
PA
N

˞�

˞�

˞�

˞�

˞�

F
˞�

■τリニアステージ  オプション

θ軸オプション

◎θ軸用ダイレクトドライブモータ  外形図
・ND180-55-FS（P）
   NMR-SDMJA2A-531A（P）

・ND250-55-FS（P）
   NMR-SEMJA2A-791A（P）

ϞーλλΠϓ " # $ % & '
/%�������'4 �� �� � ���� �� �
/%�������'41 ���� ���� ��� ���� ���� ���

˞���֎प͸ரഽʢޯ഑༗ʣͰ͢ɻ

ϞーλλΠϓ " # $ % & '
/%�������'4 ��� �� � ���� �� �
/%�������'41 ����� ���� ��� ���� ���� ���

˞���֎प͸ரഽʢޯ഑༗ʣͰ͢ɻ
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■τリニアステージ  オプション

θ軸オプション

◎θ軸用ダイレクトドライブモータ  外形図
・ND400-65-FS（P）
   NMR-SFEJA2A-182A（P）

ϞーλλΠϓ " # $ % & '
/%�������'4 ��� �� � ���� �� �
/%�������'41 ����� ���� ��� ���� ���� ���

˞���֎प͸ரഽʢޯ഑༗ʣͰ͢ɻ
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■τリニアステージ  オプション

機械精度オプション

ցਫ਼౓ΦϓγϣϯΛ௥Ճ͢Δ͜ͱʹΑΓɺ֤ػ ਫ਼౓อূ͕Մ能Ͱ͢ɻ

˔ҐஔܾΊਫ਼౓Φϓγϣϯ

˔࢟੎ਫ਼౓Φϓγϣϯʢϐον�Ϥーʣ

˔଎౓มಈ཰Φϓγϣϯʢઐ༻ػରԠ��˞�ʣ

֤ਫ਼౓ͷ஋͸ɺНリニアステージݸผ༷࢓ͷΦϓγϣϯબ୒߲໨ͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻʢ9ステージɿ1��ʙ1���9:ステージɿ1���ʙ1���ʣ

˞���଎౓มಈ཰Φϓγϣϯ͸ɺ͝ ৚༺࢖ ʢ݅଎౓ɺෛՙՙॏɺαϯϓリϯάप೾਺౳ʣʹ ΑΓ౎౓ઃఆͱͳΓ·͢ͷͰɺઐ༻ͷ͝ରԠͱͳΓ·͢ɻ

˞���͞Βʹ高ਫ਼౓ͷ੡඼ɺ·ͨ͸ͦͷଞͷਫ਼౓Λ͝ر๬͞ΕΔ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

パラメータセットアップオプション

Нリニアステージ্ཱͪ͛ஈ֊ʹ߹Θͤ υͨϥΠόύϥϝーλΛઃఆ͠ɺೲೖ͢ΔΦϓγϣϯͰ͢ɻ

ઃఆͨ͠ύϥϝーλ͸ɺНリニアステージͱ͋Θͤͯ͝஫จ͍͍ͨͩͨαーϘυϥΠόʹσーλΛ֨ೲ͠ग़ՙ͠·͢ɻ

υϥΠόύϥϝーλͷઃఆ಺༰͸ҎԼͷ௨ΓͰ͢ɻ
˔Ϟーλॾݩύϥϝーλ
˔Τϯίーμઃఆύϥϝーλ
˔ແෛՙ࣌ͷήΠϯௐ੔݁ՌͷήΠϯύϥϝーλ
˔アϒιリϡーτΤϯίーμબ୒࣌ͷアϒιリϡーτݪ఺Ґஔઃఆύϥϝーλ

エンコーダ種類（分解能）の選択

Τϯίーμछྨɺ෼ղ能ͷৄࡉ͸ɺ֤ リニアステージͷݸผ༷࢓Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ジャバラオプション

ジϟόϥΦϓγϣϯΛ௥Ճ͢Δ͜ͱʹΑΓɺステージ͔Βҟ෺Λอ͢ޢΔ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

ジϟόϥΦϓγϣϯʹΑΔอޢͷఔ౓͸ɺʮඇ࣓性ମͷП�NNҎ্ͷҟ෺ͷਐೖ͔ΒͷอޢʯͱͳΓ·͢ɻ

ɾテーϒϧ໘ͷऔ෇λοϓ݀͸ɺステージ಺෦ʹ؏௨ͯ͠ ͍ΔՕॴ͕͋Γ·͢ɻ

��͜ͷՕॴ͸ඞཁʹԠ͓ͯ͡٬༷ʹͯ݀ຒΊॲཧΛͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

ɾジϟόϥ͸ɺ׬্ߏػશͳอߏޢ଄Ͱ͸͋Γ·ͤΜɻఆظతʹジϟόϥΛ։͚ͯ಺෦ͷਗ਼૟Λͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

ɾジϟόϥͷҰൠతͳ଱೤Թ౓͸��ˆͱͳΓ·͢ɻ

ɾジϟόϥ༷࢓ͷステージ͸ɺڐ༰࠷େ଎౓͕���N�Tʹ੍͞ݶΕ·͢ɻ·ͨɺ޲ํ༺࢖͸ਫฏ্͖޲ͷΈͱͳΓ·͢ɻ

ɾジϟόϥແ༷࢓Λߪೖ͞ΕͨޙʹɺジϟόϥΛ௥ՃͰऔΓ෇͚Δ͜ͱ͸ɺߏ଄্Ͱ͖·ͤΜɻ
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■τリニアステージ  オプション

ケーブルキャリアの選択

͓٬༷Ͱͷ௥Ճ഑ઢΛྀͨ͠ߟதܕ�େܕͷબ୒͕Մ能Ͱ͢ɻ

·ͨɺ9:�9:Вステージʢジϟόϥແʣ͸ɺ9:ステージͰͷ্෦ಥग़෦Λແ͘͠ ͨϩーγϧΤοτܕͷબ୒΋Մ能Ͱ͢ɻ

˔έーϒϧΩϟリア��தܕɾେܕ��Πϝージਤ ˔έーϒϧΩϟリア��ϩーγϧΤοτܕ��Πϝージਤ

В࣠ ෦�

:࣠෦�

9࣠෦�

:࣠έーϒϧΩϟリア෦�

9࣠�
έーϒϧ
Ωϟリア෦�

В࣠ ෦�

:࣠෦�

9࣠෦�

:࣠έーϒϧΩϟリア෦�

9࣠�
έーϒϧ
Ωϟリア෦�

༰ੵ཰͸���ҎԼɺέーϒϧΩϟリア಺഑ઢ͸ॏͳΒͳ͍Α͏ʹ഑ઢͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

έーϒϧͷૣظຎ໣ɺέーϒϧΩϟリアͷഁଛͳͲૣظण໋ͱͳΔڪΕ͕͋Γ·͢ɻ

【X/Xθステージ】
தܕʢλΠϓ$ʣɺେܕʢλΠϓ%ʣ͔ Βબ୒ͱͳΓ·͢ɻ

中型（タイプC）

JHVTࣾ੡ࣜܕ��ɿ&ܕ����������������௿ൃਖ༷࢓

ʢ͛ۂ൒3ܘ���NNɺ༰ੵ͸ԼهέーϒϧΩϟリアஅ໘ਤΛࢀরʣ

௥ՃՄ能഑ઢ਺໨҆ɿП��NNʷ�ຊʢ9ステージʣɺП��NNʷ�ຊʢ9Вステージʣ

大型（タイプD）

JHVTࣾ੡ࣜܕ��ɿ&ܕ����������������௿ൃਖ༷࢓

ʢ͛ۂ൒3ܘ���NNɺ༰ੵ͸ԼهέーϒϧΩϟリアஅ໘ਤΛࢀরʣ

௥ՃՄ能഑ઢ਺໨҆ɿП��NNʷ��ຊʢ9ステージʣɺП��NNʷ��ຊʢ9Вステージʣ

【XY/XYθステージ】
ジϟόϥແɿதܕʢλΠϓ"ʣɺେܕʢλΠϓ#ʣɺϩーγϧΤοτܕʢλΠϓ(ʣ͔ Βબ୒ͱͳΓ·͢ɻ

ジϟόϥ༗ɿதܕʢλΠϓ&ʣɺେܕʢλΠϓ'ʣ͔ Βબ୒ͱͳΓ·͢ɻ
中型（タイプA：ジャバラ無/タイプE：ジャバラ有）

˕9࣠

JHVTࣾ੡ࣜܕ��ɿ&ܕ����������������௿ൃਖ༷࢓

ʢ͛ۂ൒3ܘ���NNɺ༰ੵ͸ԼهέーϒϧΩϟリアஅ໘ਤΛࢀরʣ

௥ՃՄ能഑ઢ਺໨҆ɿП��NNʷ�ຊʢ9:ステージʣɺП��NNʷ�ຊʢ9:Вステージʣ

˕:࣠

JHVTࣾ੡ࣜܕ��ɿ&ܕ����������������௿ൃਖ༷࢓

ʢ͛ۂ൒3ܘ���NNɺ༰ੵ͸Լਤࢀরʣ

˞��͓٬༷ʹͯέーϒϧΛ௥Ճ഑ઢ͢Δ৔߹͸ɺέーϒϧΩϟリアͷ3͛ۂɺ༰ੵ཰ʹ஫ҙͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˞��௥Ճ഑ઢ਺ͷ໨҆͸֤έーϒϧΩϟリアͷৄࡉΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˞��ॎ࢓੾Γ൘͸ɺԣ࢓੾Γ൘Λόϥϯスྑ͘อ࣋Մ能ͳൣғ಺Ͱ೚ҙͷҐஔʹҠಈՄ能Ͱ͢ɻ
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■τリニアステージ  オプション

ケーブルキャリアの選択

大型（タイプB：ジャバラ無/タイプF：ジャバラ有）

˕9࣠

JHVTࣾ੡ࣜܕ��ɿ&ܕ����������������௿ൃਖ༷࢓
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■τリニアステージ  オプション

中継ケーブル長の選択
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◎外部電源ユニット

ࣜܕ
/$3�9"%�"

��
�

ʢ
��
.
"
9
ʣ

��
�

ʢ
��
.
"
9
ʣ

1&ʢอޢ઀஍ʣ୺ࢠʢ�ɹʣ

ަྲྀೖྗ୺ࢠʢ̡ ʣɺʢ/ʣ

ɹ

ग़ྗදࣔ౮ʢ%$�0/ɿ྘ʣ
ෆ଍ిѹදࣔ౮ʢ%$�-08ɿ੺ʣ
ग़ྗిѹௐ੔τリϚʢ7�"%+ʣ

௚ྲྀग़ྗ୺ࢠʢʵ7ʣɺʢʴ7ʣ

�

����

��
��

��

����

E-3�/$3�9#(("���������;ɺ�E-4�/$3�9#(#"���������;ʹ࢖༻͢ΔΦϓγϣϯ඼Ͱ͢ɻ

■τリニアステージ  オプション

中継ケーブル長の選択

・Xステージ

・XYステージ

◎おおよそのステージ内配線長
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■τリニアステージ  オプション

中継ケーブル長の選択

◎エンコーダケーブル外形図
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■τリニアステージ  オプション

中継ケーブル長の選択

◎パワーケーブル外形図

◎±OTケーブル・ZLSケーブル組合せ一覧表
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■τリニアステージ  オプション

中継ケーブル長の選択

◎+OTケーブル外形図

◎-OTケーブル外形図

◎ZLSケーブル外形図
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■τリニアステージ  オプション

位置決め精度校正システム

НリニアステージΛ͓٬༷૷ஔʹઃஔ͠ɺෛՙੵޙࡌͷଌఆ఺ʹͯɺ�ҐஔܾΊਫ਼౓Λอূ͢ΔγステϜͰ͢ɻ

◎測定風景イメージ
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◎位置決め精度測定データ例

◎システム内容
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■τリニアステージ  オプション

位置決め精度校正システム

◎校正システム対象製品	
	 Нリニアステージ

	 ������9ステージ	 /45�"γリーζ

	 ������9:ステージ	 /45�%γリーζ

	 ˞��9Вٴͼ9:Вステージʹ͖ͭ·ͯ͠ ͸ɺ୲౰Ӧۀʹ͝૬ஊ͍ͩ͘͞ɻ

	 ˞��ステージग़ՙ࣌ʹҐஔܾΊิਖ਼ΦϓγϣϯΛద༻ͯ͠ ͍ͳ͍੡඼΋ରԠՄ能Ͱ͢ɻ

	 �����ୠ͠ɺ܁ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓Λग़ՙ࣌ʹنఆͯ͠ ͍ΔステージͷΈͱͳΓ·͢ɻ

◎測定環境温度
	 Թ౓����ˆʶ�ˆൣғ಺ڥ؀

	 ଌఆ࣌ͷԹ౓มԽ��᷎5ˆҎԼʢԹ౓มԽྔ͸͓٬༷ͷઃඋͷԹௐ能ྗʹґଘ͠·͢ɻʣ

	 ステージࣗମͷԹ౓͸ɺઃஔڥ؀ͷԹ౓ʹೃછΜͩঢ়ଶͱ͠·͢ɻ

◎測定可能長
	 ଌఆՄ能ͳスτϩーΫ͸ɺ࠷େ�N·ͰͱͳΓ·͢ɻ

	 ˞��ଌఆ௕ʹؔͯ͠ ͸ɺ෼ղ能ɺଌఆϙΠϯτ਺౳͕ؔΘΔͨΊɺৄ ͸͝૬ஊ͍ͩ͘͞ɻࡉ

◎位置決め精度保証値

อূ஋ࢉఆ�����,��ʢ᷎5ʷ�-�����ʣ̫ ,��,�ʦЖNʧ
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-	 ɿଌఆスτϩーΫ௕	 ŋŋŋ����NN

,�	 ɿリニアΤϯίーμ෼ղ能�����ЖN	 ŋŋŋ��

᷎5	 ɿଌఆ࣌ͷԹ౓มԽ	 ŋŋŋ����ˆ

,�	 ɿリニアΤϯίーμݪ఺Ґஔ��தԝ	 ŋŋŋ��

,�	 ɿリニアΤϯίーμ��ΠϯΫリϝϯλϧλΠϓ	 ŋŋŋ��

���৚݅Ͱͷอূ஋ه্,��ʢ᷎5ʷ�-�����ʣ̫ ,��,�

	 ��������������ɹɹ���ʢ���ʷ�ʷ��������ʣ̫ ���

	 �������������ɹɹ�����<ЖN�>

-	 ɿଌఆスτϩーΫ௕��<NN>	
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	 ���リニアΤϯίーμ͕アϒιリϡーτλΠϓͷ৔߹	 ŋŋŋ���
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9:ステージ౳ͷଟ࣠ステージͷଌఆʹ͍ͭͯ͸ɺଌఆର৅࣠Ҏ֎ͷ࣠ΛスτϩーΫͷηϯλҐஔʹݻఆ͠ɺ

ଌఆର৅࣠ͷΈΛಈͤ͞࡞ଌఆ͠·͢ɻଌఆڥ؀Թ౓͸ɺ��ˆʶ���ˆͰଌఆ͠·͢ɻ

■τリニアステージ  精度測定方法

真直度A

テーϒϧ্ʹスτϨーτΤοジΛஔ͖ɺステージઃஔఆ൫ʹݻఆͨ͠テスτΠϯジέーλͷ઀৮ࢠΛスτϨーτΤοジʹ౰ͯɺ஋Λه࿥͠·͢ɻ	

テーϒϧΛ༗ޮスτϩーΫ௕Ҡಈͤͨ͞ͱ͖ͷ྆୺ͷ஋Λج४ઢͱͯ͠ ௚ઢͰ݁Μͩ࣌ɺଌఆ஋͢΂͕ͯج४ઢʹରͯ͠ ฏߦͳ�ઢͰғ·ΕΔྖҬʹೖΓɺ

	খͱͳΔִؒͷ஋Ͱද͠·͢ɻ࠷ઢͷִ͕ؒߦฏͭ׌

	 ଌఆ߲໨ɿਫฏɺਨ௚ํ޲

	 ଌఆث��ɿスτϨーτΤοジɺテスτΠϯジέーλ

%&/40

$FSUJpDBUF
/*,,*

ਅ௚౓"ଌఆਤ�

テスτΠϯジέーλ�

テーϒϧ�

スτϨーτΤοジ�

ਫ਼ີఆ൫�

ม
Ґ

Ґஔ

ਅ௚౓ଌఆ�

ਅ௚౓

真直度B

ఆ൫্ʹスτϨーτΤοジΛஔ͖ɺテーϒϧ্ʹݻఆͨ͠テスτΠϯジέーλͷ઀৮ࢠΛスτϨーτΤοジʹ౰ͯɺ஋Λه࿥͠·͢ɻ

テーϒϧΛ༗ޮスτϩーΫ௕Ҡಈͤͨ͞ͱ͖ͷ྆୺ͷ஋Λج४ઢͱͯ͠ ௚ઢͰ݁Μͩͱ͖ɺଌఆ஋͢΂͕ͯج४ઢʹରͯ͠ ฏߦͳ�ઢͰғ·ΕΔྖҬʹೖΓɺ

খͱͳΔִؒͷ஋Ͱද͠·͢ɻ࠷ઢͷִ͕ؒߦฏͭ׌

	 ଌఆ߲໨ɿਫฏɺਨ௚ํ޲

	 ଌఆث��ɿスτϨーτΤοジɺテスτΠϯジέーλ

%&/40

$FSUJpDBUF
/*,,*

ਅ௚౓#ଌఆਤ�

ม
Ґ

Ґஔ

ਅ௚౓ଌఆ�

ਅ௚౓

直角度A

テーϒϧ্ʹ௚֯ϚスλΛͲͪΒ͔スτϩーΫͷ୹͍࣠Λج४ʹݻఆ͠ɺج४ͷҠಈ࣠ͱ௚֯ʹテスτΠϯジέーλΛ౰ͯɺͦ ͷ࣠ͷҠಈڑ཭಺ͷಡΈͷ

	େࠩΛଌఆ஋ͱ͠·͢ɻ࠷

௚֯ϚスλͷαΠζͷ্ؔ܎ɺଌఆڑ཭͕スτϩーΫ௕ҎԼͱͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ

͜ͷ৔߹͸ɺ໨తͱ͢Δ࣠ͷスτϩーΫ௕ʹൺྫࢉܭͰͨ͠ࢉ׵஋Λଌఆ஋ͱ͠·͢ɻ	

	 ଌఆثɿ௚֯ϚスλɺテスτΠϯジέーλ

௚֯౓"ଌఆਤ�

/*,,*

$FSUJGJDBUF

%&/40

௚֯Ϛελ

��

��Н
Ϧ
χ
Ξ
ス
テ

ージ

��

ͷͦ
ଞ



■τリニアステージ  精度測定方法

平行度B
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■τリニアステージ  精度測定方法

姿勢精度
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൓ࣹϨϯζ͸ɺテーϒϧ্ͷதԝɺ෼ޫϨϯζ͸ઃஔఆ൫্ʹఆஔ͠ɺଌఆΛ͍ߦ·͢ɻ

	 ଌఆ߲໨ɿϐονɺϤー	

	 ଌఆث��ɿϨーβଌ௕ث����ଌఆਤ͸܁ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓ଌఆͱಉ༷ͱͳΓ·͢ɻ
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଎౓มಈ཰ଌఆ�

଎
౓
�

�଎౓ྩࢦ

ʢ70ʣ�

࣌ؒ�

	7NBY�7NJO


��

��Н
Ϧ
χ
Ξ
ス
テ

ージ

��

ͷͦ
ଞ



■τリニアステージの原点、原点減速センサ、オーバートラベルセンサについて

アブソリュートエンコーダ（レニショー社製Resolute）をご指定の場合

ᶃݪ఺Ґஔʹ͍ͭͯ

9�9:࣠ͦΕͧΕͷݪ఺Ґஔ͸ɺアϒιリϡーτݪ఺ҐஔΛిؾతʹઃఆ͠·͢ɻ

71)υϥΠόͷʮࣗಈ࣓ݕۃग़࣓ۃΦϑηοτઃఆʯΛ࣮͢ߦΔ͜ͱͰݪ఺ҐஔΛઃఆ͠·͢ɻ

·ͨɺ౰ࣾग़ՙ࣌ͷݪ఺Ґஔ͸ɺ্ ΦϑηοτઃఆΛ͢Δ౎߹্ɺ༗ޮスτϩーΫͷதԝ෦෼෇ۙͷେ·͔ͳҐஔͰઃఆͯ͠ۃ࣓ه ͍·͢ɻ

͸71)֤λΠϓʢНリニア൛ʣऔѻઆ໌ॻ��ୈ�ষʮ"#4Τϯίーμࡉ४σーλʯΛઃఆ͢Δ͜ͱͰඍௐ੔͕Մ能Ͱ͢ɻʢৄج఺Ґஔ͸ɺ71)υϥΠόύϥϝーλʮ"#4ݪ

ͷػցҐஔௐ੔ʯͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻʣ

˞ύϥϝーληοτアοϓΦϓγϣϯΛબ୒͞Εͨ৔߹ɺݪ఺Ґஔ͸༗ޮスτϩーΫͷ΄΅தԝʹઃఆ͠·͢ɻ

ᶄΦーόーτϥϕϧηϯα

9�9:࣠ͦΕͧΕʹਖ਼ෛଆΦーόーτϥϕϧηϯαʢʶ05ʣΛઃஔ͠ɺ഑ઢͯ͠ ͍·͢ɻ

アϒιリϡーτΤϯίーμͷͨΊɺݪ఺ݮ଎ηϯαʢ;-4ʣ͸ෆཁͰ͢ɻ·ͨɺВ࣠ʹ͸;-4ɺʁ 05ηϯα͸ઃஔ͠·ͤΜɻ

          ±OTセンサ型式：PM-Y65（マイクロフォトセンサ）  （入光時ON/遮光時ON  2出力選択式）  パナソニックデバイスSUNX社製

          ※ʶ05ɿೖޫ࣌0/Λબ୒͠ɺ഑ઢͯ͠ ͍·͢ɻ

ηϯα͸ɺηϯαϨーϧ্ͷҎԼʹ͓͓ࣔ͢ΑͦͷҐஔʹઃஔͯ͠ ͍·͢ɻݻఆϘϧτΛ؇ΊΔ͜ͱʹΑΓɺ೚ҙͷҐஔʹηϯαΛҠಈ͠Ґஔௐ੔͢Δ͜ͱ͕Մ能Ͱ͢ɻ

          ±OT：有効ストロークの両端から5mm外側の位置

アブソリュートエンコーダ（ミツトヨ社製ST708）をご指定の場合

ᶃݪ఺Ґஔʹ͍ͭͯ

9�9:࣠ͦΕͧΕͷݪ఺Ґஔ͸ɺアϒιリϡーτݪ఺ҐஔΛػցతɺి తʹઃఆ͠·͢ɻؾ

ͯྃ͠׬఺Ґஔͷઃఆ͸ɺग़ՙ࣌ʹઃఆΛݪ ͍ΔͨΊɺඞཁ͋Γ·ͤΜɻ

ୠ͠ɺ౰ࣾग़ՙ࣌ͷݪ఺Ґஔ͸リニアαーϘϞーλͷ࣓ۃҐஔͰઃఆ͢Δ౎߹্ɺ༗ޮスτϩーΫͷ೚ҙͷҐஔͰઃఆͯ͠ ͍·͢ɻ

ͦͷͨΊɺݪ఺Ґஔ͸71)υϥΠόͷυϥΠόύϥϝーλʮ"#4ج४σーλʯΛઃఆ͠ɺඍௐ੔Λͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻʢৄࡉ͸71)υϥΠόͱ૊߹ͤͷ৔߹ɺ71)֤λΠϓ

ʢНリニア൛ʣऔѻઆ໌ॻ��ୈ�ষʮ"#4ΤϯίーμͷػցҐஔௐ੔ʯͷ߲Λɺ7$ᶘυϥΠόͱ૊߹ͤͷ৔߹ɺНリニアγリーζΦϓγϣϯฤ��ୈ�ষʮΤϯίーμͷ৴

߸ௐ੔ɺ"#4σーλݪ఺ઃఆʯͷ߲Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻʣ

˞ύϥϝーληοτアοϓΦϓγϣϯΛબ୒͞Εͨ৔߹ɺݪ఺Ґஔ͸༗ޮスτϩーΫͷ΄΅தԝʹઃఆ͍ͨ͠·͢ɻ

ᶄΦーόーτϥϕϧηϯα

9�9:࣠ͦΕͧΕʹਖ਼ෛଆΦーόーτϥϕϧηϯαʢʶ05ʣΛઃஔ͠ɺ഑ઢͯ͠ ͍·͢ɻ

アϒιリϡーτΤϯίーμͷͨΊɺݪ఺ݮ଎ʢ;-4ʣηϯα͸ෆཁͰ͢ɻ·ͨɺВ࣠ʹ͸;-4ɺʁ 05ηϯα͸ઃஔ͠·ͤΜɻ

����������±OTセンサ型式：AH002-S-CAB-N1（磁気式近接スイッチ）  （非近接時ON出力）  アサ電子工業社製

ηϯα͸ɺηϯαーϨーϧ্ͷҎԼʹ͓͓ࣔ͢ΑͦͷҐஔʹઃஔͯ͠ ͍·͢ɻݻఆϘϧτΛ؇ΊΔ͜ͱʹΑΓɺ೚ҙͷҐஔʹηϯαΛҠಈ͠

Ґஔௐ੔͢Δ͜ͱ͕Մ能Ͱ͢ɻ

����������±OT：有効ストロークの両端から5mm外側の位置
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■τリニアステージの原点、原点減速センサ、オーバートラベルセンサについて

インクリメンタルエンコーダ（レニショー社製TONiC）をご指定の場合

ᶃݪ఺Ґஔʹ͍ͭͯ

཭Λઃఆ͢Δ͜ͱͰඍௐ੔͕Մ能Ͱ͢ɻڑ఺ηοτݪ఺Ґஔ͸αーϘυϥΠόͷύϥϝーλͰݪ

ͯ͠ࡌهʹ༷࢓ผݸΓɺ9�9:ステージݶʹؼ఺෮ݪΒͷ͔޲఺Ґஔਫ਼౓͸ɺҰํݪฦ͠܁ ͍Δ܁ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓ͱಉ౳ͱͳΓ·͢ɻ

ͯؔ͠ʹ࡞ಈؼ఺෮ݪ ʮ05�)0.&ݪ఺෮ࣜํؼʯΛਪ঑͠·͢ɻʢαーϘυϥΠόͷݪ఺෮ࣜํؼબ୒Ͱઃఆʣ

·ͨɺ͓ ٬༷͝༻ҙͷ্Ґίϯτϩーϥ౳ʹͯಉ༷ͷಈ࡞ʹΑΓݪ఺෮ؼಈ࡞Λ͜͏ߦͱ΋Մ能Ͱ͢ɻ

ᶄݪ఺ݮ଎ηϯαɺΦーόーτϥϕϧηϯα

9�9:࣠ͦΕͧΕʹݪ఺ݮ଎ηϯαʢ;-4ʣɺਖ਼ෛଆΦーόーτϥϕϧηϯαʢʶ05ʣΛઃஔ͠ɺ഑ઢͯ͠ ͍·͢ɻ

В࣠ʹ͸;-4ɺʁ 05ηϯα͸ઃஔ͠·ͤΜɻ

����������ZLS、±OTセンサ型式：PM-Y65（マイクロフォトセンサ）  （入光時ON/遮光時ON  2出力選択式）  パナソニックデバイスSUNX社製

���������˞ʶ05ɿೖޫ࣌0/ɺ;-4ɿःޫ࣌0/Λબ୒͠ɺ഑ઢͯ͠ ͍·͢ɻ

ͦΕͧΕͷηϯα͸ɺηϯαϨーϧ্ͷҎԼʹ͓͓ࣔ͢ΑͦͷҐஔʹઃஔͯ͠ ͍·͢ɻݻఆϘϧτΛ؇ΊΔ͜ͱʹΑͬͯ ɺ೚ҙͷҐஔʹηϯαΛҠಈ͠

Ґஔௐ੔͢Δ͜ͱ͕Մ能Ͱ͢ɻ

����������±OT：有効ストロークの両端から5mm外側の位置

          ZLS：原点位置からマイナス30mm以上の位置

���������˞;-4ηϯαͷҐஔ͸ɺ'038"3%ݪ఺෮͕ؼग़དྷΔΑ͏ʹௐ੔͞Ε͍ͯ·͢ɻ

■メカストッパについて
ϝΧスτούʹ౰ͨΔલʹɺ05ηϯα͕ݕग़Ͱ͖ΔΑ͏ҐஔΛඞͣௐ੔ͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

·ͨɺϝΧスτού͸テーϒϧ͕ແෛՙͷঢ়ଶͰͷΦーόーϥϯͷࡍʹスϥΠμ୤མΛ๷͢ࢭΔͨΊͷスτούͰ͢ɻ

ΰϜ੡スτούΛ࢖༻ͯ͠ ͍·͕͢ɺෛՙΛテーϒϧʹੵࡍͨ͠ࡌͷΦーόーϥϯ࣌ͷিಥ࣌ʹ͸ɺিಥ࣌ͷিܸΛे෼ʹٵऩ͢Δ能ྗ͸͍͟͝·ͤΜɻ

γϣοΫアϒιーό౳͕ඞཁͳ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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■検収・納品・保証について

注意

౰ࣾ੡඼͸ɺҰൠ͚޲ۀ޻൚༻੡඼ͱͯ͠ ઃܭɺ੡଄͞Εͨ΋ͷͰɺਓ໋ʹ͔͔ΘΔΑ͏ͳঢ়گԼͰ͝࢖༻͞ΕΔ͋ثػΔ͍͸γステϜʹ༻͍ΒΕΔ

͜ͱΛ໨తͱͯ͠ ઃܭɺ੡଄͞Εͨ΋ͷͰ͸͋Γ·ͤΜɻ

ै͍·ͯ͠ ɺͦ ΕҎ֎ʹ࢖༻͞ΕΔ৔߹͸ɺ౰ࣾ͸Ұ੾ͷ੹೚ΛෛΘͳ͍΋ͷͱ͠·͢ɻ

ʢྫɿྗࢠݪɺۭߤӉ஦༻ɺҩྍ༻ɺ৐༻Ҡಈମ౳ͷثػ·ͨ͸ɺγステϜͳͲͷਓ໋΍࢈ࡒʹଟେͳӨ͕ڹ༧૝͞ΕΔ༻్ʣ

能Λػ͸ଛࣦ͕༧૝͞ΕΔઃඋ΁औΓ෇͚Δ৔߹͸ɺόοΫアοϓ΍ϑΣーϧηーϑͨ·ނࣄোʹΑΓॏେͳނఆҎ্ͷ֎དྷϊΠζɺϞーλͷن

γステϜతʹઃஔͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

ེԫ΍ེԽ性Ψス͕ൃੜ͢Δڥ؀ԼͰ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺνοϓ఍߅ͷ෗৯ʹΑΔஅ྾΍઀఺ͷ઀৮ෆྑ౳͕ൃੜ͢ΔڪΕ͕͋Γ·͢ɻ

保証

੡඼ͷอূؒظ͸ɺ޻৔ग़ՙޙ�೥Λอূؒظͱ͠·͢ɻ

ୠ͠ɺ࣍ ͷࣄ༝ʹΑΔނো΍ҟৗʹ͖ͭ·ͯ͠ ͸ɺอূͷର৅ͱͳΓ·ͤΜͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

ᶃ౰ࣾҎ֎Ͱमཧ·ͨ͸͓ߦͯʹ٬༷ΘΕͨվ଄ʹىҼ͢Δ΋ͷɻ

ᶄऔѻઆ໌ॻʹࡌهͷࢦఆҎ֎ͷ࢖༻ํ๏ʹىҼ͢Δ΋ͷɻ

ᶅࣗવ֐ࡂ౳ʹىҼ͢Δ΋ͷɻ

ᶆ౰ࣾʹͯঝೝͯ͠ ͍ͳ͍ଞࣾ੡඼ͱͷ઀ଓʹىҼ͢Δ΋ͷɻ

ᶇܦ೥ʹΑΔ෦඼ͷੇ๏มԽɺ੡඼ͷण໋ʹΑΔނোɺফ໣෦඼ͷަ׵ɻ

·ͨɺอূൣғ͸੡඼ຊମͷमཧʹݶΔ΋ͷͱ͠·͢ɻೲೖ඼ͷނোʹΑΓ༠ൃ͞ΕΔଛٴ֐ͼ͓٬༷ଆͰͷػձଛࣦʹ͖ͭ·ͯ͠ ͸ɺ

อূͷର৅֎ͱͤͯ͞௖͖·͢ɻ

อূؒظʹؔΘΒͣɺނো·ͨ͸ҟৗ͕ൃ͞ݟΕͨ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͝࿈བྷ͍ͩ͘͞ɻ

納品、納品時の注意

೔ຊࠃ಺ͷࢦࣾ͝وఆ৔ॴʹͯɺं ্౉͠ͱͤͯ͞௖͖·͢ɻ

ՙ࢟ʹ͍ͭͯ͸ɺステージΛΤアύοΩϯ౳Ͱࠝแ͠ɺ໦੡ύϨοτ౳ͷ্ʹͤࡌɺݻఆͨ͠ঢ়ଶͰൃૹ͍ͨ͠·͢ɻ

੡඼Λ௻Γ্͛Δࡍ͸ɺ੡඼ʹఴ෇ͷ௻ۚ۩Λ࢖༻ͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

ఱടֻ࣏͚ࣜۄ۩౳ʢԼਤʣΛ࢖༻͠ɺ௻Γ֯౓͸ग़དྷΔ͚ͩਨ௚௻Γʹ͠ɺϫΠϠーϩーϓ౳͕੡඼΁ׯব͠ͳ͍Α͏ʹ௻Γ্͛ͯ͘ ͍ͩ͞ɻ

�ਪ঑ਤۀ࡞ֻ͚ۄ

ఱടֻ͚ࣜۄジάʢ͓٬༷͝༻ҙʣ�

௻Γۚ۩ʢ੡඼ఴ෇ʣ�

੡඼ʢステージʣ�

検収

౰ࣾ޻৔಺Ͱ֤ଌఆΛ࣮͠ࢪɺ੡඼ೲ඼࣌ʹݕऩͱ͍͖ͤͯͨͩ͞·͢ɻ

อक෦඼ උߟ

リニアΨΠυ༻άリス 5),ࣾ੡��"''άリスʢ௿ൃਖܕʣ

ϝΧスτούΫογϣϯ ྼԽɺഁ ଛ࣌͸ަ׵ɻަ Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ۀ͸ɺ୲౰Ӧ࣌׵

リニアΨΠυ

ӡసͷස౓ʹΑΓফ໣͕ܹ͘͠ަ͕׵ඞཁͳ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻίωΫλɺέーϒϧ

έーϒϧϕア

◎保守部品一覧
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■要求仕様記載表
͝ཁٻͷНリニアステージͷ͖ͮجʹ༷࢓ɺ͝ ೖ͘ه ͍ͩ͞ɻ

˘಺΁ͷνΣοΫɺ·ͨ͸ʢ��ʣ಺ʹඞཁ߲ࣄΛ͝هೖ͘ ͍ͩ͞ɻঘɺ͝ ෆ໌ͳ఺΍͝ཁٻͷແ͍߲໨ʹ͖ͭ·ͯ͠ ͸ɺະهೖͰ݁ߏͰ͢ɻ

༻ ɾ్૷ஔ໊ ʢ�������������������������������������������������ɹɹɹ�������������������������������������������ʣ

ステージ࣠ߏ੒ ˘ 9࣠��������˘ 9:࣠��������˘ 9В࣠��������˘ 9:В࣠��������˘ͦͷଞʢ������������ʣ࣠

テーϒϧੇ๏ 8ɿʢ���������ɹɹ���ʣNN��ʷ��-ɿʢ�����ɹɹ�������ʣNN

๏ੇܗ֎
8ɿʢ��������ɹɹ����ʣNN��ʷ��-ɿʢ������ɹɹ������ʣNN��ʷ��)ɿʢ���ɹɹ���������ʣNN

έーϒϧΩϟリア��������˘ ؚΉ��������˘ ؚ·ͣ

��ಈ࣠ۦ
9 :

�֬ೝ߲ࣄ����
�ରԠʣڥɺΫリーϯ؀ؾʢҰൠงғڥ؀༺࢖˔
˔औ෇୆ͷ༗ແ�
��ʢਫ਼౓ҡ࣋ϕース෇ɺϢーβਫ਼౓+*4@ڃՍ୆ʣ�
˔ಈ࣌࡞ ʢؒՃ଎౓ʣ�
�఺05ηϯαͷ༗ແɺҐஔɺ഑ઢ༗ແݪ˔
˔έーϒϧΩϟリア༨༟ʢ͓٬༷௥Ճ഑؅ͷؔ܎ʣ�
˔リニアΨΠυ༷࢓�
��ʢ༧ѹɺγーϧɺද໘ॲཧ༗ແɺ࣭ࡐɺάリスʣ�
˔ステージࡐ ʢ࣭"Mɺ߯ ɺమʣ�
˔ද໘ॲཧʢϨΠσϯτɺແిղニοέϧϝοΩ౳ʣ�
ηϯαɺඇৗϒϨーΩʢμΠφϛοΫϒϨーΩʣͷۃ࣓˔
���༗ແ

��߲໨

༗ޮスτϩーΫʢ05ؚ·ͣʣ ʢ�����ɹɹ�������ʣNN ʢ��������ɹɹ����ʣNN

Γฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ʢʁ�������ɹɹ�����ʣЖN ʢʁ�����ɹɹ�������ʣЖN

ϩスτϞーγϣϯ ʢ�ɹɹ�����������ʣЖN ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN

スέーϧ෼ղ能 ʢ��������ɹɹ����ʣЖN�Q ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN�Q

高଎౓࠷ ʢ��������ɹɹ����ʣNN�T ʢ���������ɹɹ���ʣNN�T

ҐஔܾΊਫ਼౓ʢઈର஋ʣ ʢ�������ɹɹ�����ʣЖN ʢ������ɹɹ������ʣЖN

௚֯౓ʢ୹スτϩーΫج४ʣ ʢ���������ɹɹ���ʣЖN

ਅ௚౓
ਨ௚ ʢ���ɹɹ���������ʣЖN ʢ�������ɹɹ�����ʣЖN

ਫฏ ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN ʢ�ɹɹ�����������ʣЖN

ฏߦ౓ ˘ฏߦ౓"����˘ ฏߦ౓#����ʢ������ɹɹ������ʣЖN

テーϒϧ෦඼ฏ໘౓
ʢ���ɹɹ���������ʣЖN

˞෦඼୯ମͰͷਫ਼౓Ͱ͢ɻ૊ཱޙͷਫ਼౓Ͱ͸͋Γ·ͤΜɻ

࢟੎ਫ਼౓
ϐονϯά ʢ��ɹɹ����������ʣBSDTFD ʢ��������ɹɹ����ʣBSDTFD

ϤーΠϯά ʢ���������ɹɹ���ʣBSDTFD ʢ��������ɹɹ����ʣBSDTFD

ಈ࡞ਫ਼౓

଎౓มಈ཰ ʢʁ������ɹɹ������ʣ� ʢʁ�����ɹɹ�������ʣ�

ʢαϯϓリϯά)[ʣ !ʢ�ɹ���ʣNN�Tɺʢ��ɹ��ʣ)[ !ʢ�ɹ���ʣNN�Tɺʢ��ɹ��ʣ)[

௥ैਫ਼౓ʢҐஔภࠩʣ ʢʁ�������ɹɹ�����ʣЖN ʢʁ��������ɹɹ����ʣЖN

౥ࡌՙॏʢϫーΫ࣭ྔͳͲʣ ʢ������ɹɹ������ʣLH

ෛՙͷํ޲ɺ̔ ॏ৚݅ͳͲ ʢ�������ɹɹ���������������������������������������������ʣ

੩࣌ࢭෛՙՙॏɺํ ʢ֎ྗͳͲʣ޲ ʢ�������ɹɹ�����ʣํ /ɺʢ��ɹɹ����������ʣ޲

��ಈ࣠ۦ
В

�֬ೝ߲ࣄ��
˔ҐஔܾΊͷਫ਼౓͸ɺН%*4$テーϒϧ໘ ɾ্ಈ࣌࡞ ʢؒՃ଎౓ʣ�
�ɺද໘ॲཧɺඒ૷࣭ࡐ˔
˔࣠ड͚࢓ ʢ༷༧ѹɺγーϧɺද໘ॲཧ༗ແɺ࣭ࡐɺάリスʣ

��߲໨

ճసಈ֯࡞౓ ʢ�������ɹɹ�����ʣEFH

Γฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ʢʁ�����ɹɹ�������ʣBSDTFD

ϩスτϞーγϣϯ ʢ�������ɹɹ�����ʣBSDTFD ˔ͦͷଞͷඞཁ৚݅ɺ֓ ུਤͳͲ͋Γ·ͨ͠Βɺ͝ ೖ͘ه ͍ͩ͞ɻ

Τϯίーμ෼ղ能
ʢ������ɹɹ������ʣBSDTFD�Qɺ
·ͨ͸ʢ�������ɹɹ�����ʣQQS

高ճస਺࠷ ʢ����������ɹɹ��ʣSQT

ҐஔܾΊਫ਼౓ʢઈର஋ʣ
ʢ��������ɹɹ����ʣBSDTFD�
ʢ������ɹɹ������ʣEFH

ճసৼΕਫ਼౓
アΩγϟϧ ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN

ϥジアϧ ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN

ฏߦ౓ ʢ�����ɹɹ�������ʣЖN

Ϟーϝϯτ߶性 ʢ�����ɹɹ�������ʣ/ŋN�SBE

౥ࡌՙॏʢϫーΫ࣭ྔͳͲʣ ʢ�����ɹɹ�������ʣLH

ෛՙͷํ޲ɺ̔ ॏ৚݅ͳͲ ʢ���������ɹɹ���������������ʣ

੩࣌ࢭෛՙՙॏʢ֎ྗͳͲʣ ʢ������ɹɹ������ʣ/

ίϯτϩーϥ༷࢓

๏ํྩࢦ
˘ύϧスྻྩࢦ����˘ ଎౓ࢦ ʢྩアφϩάʣ����˘τϧΫࢦ ʢྩアφϩάʣ����˘ωοτϫーΫ௨৴ʹΑΔྩࢦ����

˘ͦͷଞʢ�����������ɹɹ���ɹɹɹɹ����������ʣ

ωοτϫーΫ༺࢖ ˘ 44$/&5ᶙ�)����˘ &UIFS$"5����˘ .&$)"530-*/,�ᶙ����˘ $$�-JOL������˘ͦͷଞʢ������������������ʣ

ಈ༷࢓࡞ ˘௚ઢิؒػ能������˘ ԁػؒิހ能������˘ 151������˘ͦͷଞʢ������������������ʣ

༧ఆͷίϯτϩーϥ༺࢖ ίϯτϩーϥϝーΧー ʢ໊���������������ɹɹɹɹɹɹ���������ʣ��ίϯτϩーϥ ʢ໊��ɹɹɹɹɹɹ����������������������ʣ

໊ࣾو˙

˙͝෦ॺ໊ ˙͝୲౰ऀ໊

˙&�NBJM ˙5&-

ೖ೔�ɹ��������೥�ɹ�������݄������ɹ��೔ه͝

��



マシン仕様にジャストフィットするリニアステージをご提供します

● セミカスタムメイドステージ
˔ඪ४ステージΛϕースʹҎԼͷ߲໨ΛΧスλϜϝΠυ

スτϩーΫ�౥ࡌリニアαーϘϞーλ�リニアスέーϧ�ඪ४ରԠ֎В࣠�リニアΨΠυݪ�఺Ґஔ�

テーϒϧɺϕースऔ෇݀�ද໘ॲཧࡐ�ྉ�τοϓテーϒϧαΠζ�έーϒϧΩϟリア��౳

ͳΔアοϓߋցਫ਼౓�ಈతਫ਼౓ͷػ˔

˔ϚϧνϔουステージɺϩϯάスτϩーΫステージɺՍ୆෇ステージͳͲϑϧΧスλϜϝΠυରԠ

Custom-made Linear StageCustom-made Linear Stage

ʙηϛΧスλϜϝΠυステージ࣮ྫʙ

ʙϑϧΧスλϜϝΠυステージ࣮ྫʙ

液晶パネル検査用X2ヘッドステージ

ɾステージอޢ༻ステϯϨスΧόーํࣜ

ɾ����/������/�高ਪྗ�ϔουステージ

ਫ਼౓ʢ࣮ଌ஋ʣ 9�テーϒϧ 9�テーϒϧ
ਅ௚౓#ʢਨ௚ʣ ���ЖN ����ЖN
ਅ௚౓#ʢਫฏʣ ���ЖN ���ЖN
ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ʶ���ЖN ʶ���ЖN

レーザー加工装置用XYステージ

ɾ଎౓҆ఆ性能ɿ଎౓มಈ཰ʶ�����

ɾ高ਫ਼౓ҐஔܾΊਫ਼౓

ɾίϯύΫταΠζɺബܕ

ਫ਼౓ʢ࣮ଌ஋ʣ 9テーϒϧ :テーϒϧ
ਅ௚౓"ʢਨ௚ʣ �ЖN ���ЖN
ਅ௚౓"ʢਫฏʣ ���ЖN �ЖN
௚֯౓"ʢ9࣠ʹର͢Δ:࣠ʣ ���ЖN
ฏߦ౓# �ЖN �ЖN
ҐஔܾΊਫ਼౓ ����ЖN ����ЖN
ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ʶ����ЖN ʶ����ЖN
ϩスτϞーγϣϯ ����ЖN ����ЖN
଎౓มಈ཰ ʶ�����!���NN�T ʶ�����!���NN�T

ʢࣸਅ͸ΠϝージͰ͢ʣ

ガラス管曲げ装置用Xθ2ヘッドステージ

ɾ͛ۂՃ࠷ʹ޻ద

޻Ճ͛ۂʹӈରশɺ高ਫ਼౓ࠨ��

ਫ਼౓ʢ࣮ଌ஋ʣ 9テーϒϧ
ਅ௚౓"ʢਨ௚ʣ �ЖN
ਅ௚౓"ʢਫฏʣ ���ЖN
ฏߦ౓# �ЖN

ਫ਼౓ʢ࣮ଌ஋ʣ В࣠
ϥジアϧৼΕਫ਼౓ ��ЖN
アΩγϟϧৼΕਫ਼౓ ��ЖN

アライメント装置用円弧型ステージ

ɾԁܕހリニアαーϘϞーλʮНαーϘίϯύスʯΛ౥ࡌ

ɾඞཁಈ֯࡞౓ʹରԠ͢ΔアϥΠϝϯτステージ

ɾ֎प্Ͱਫ਼ີҐஔܾΊ͕Մ能

ਫ਼౓ʢ࣮ଌ஋ʣ
ฦ͠ҐஔܾΊਫ਼౓܁ ʶ�ЖNҎԼʢ!�����NNҎ্ʣ

֤੡඼ͷৄࡉɺͦ ͷଞͷ࣮ྫʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ౰ࣾ8&#αΠτΑΓh リニアステージΧスλϜϝΠυ࣮ྫू Λɦμ΢ϯϩーυͯ͠͝ཡ͍ͩ͘͞ɻ

IUUQT���XXX�OJLLJEFOTP�DP�KQ�EPXOMPBE�DBUBMPH�

● カスタムメイドステージ
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◎ VPH-HAタイプ	 I/O仕様	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧスྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

◎ VPH-HBタイプ	 SSCNETⅢ仕様	 44$/&5ᶙ�)ɺ44$/&5ᶙʹରԠ�
	 	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస�

◎ VPH-HCタイプ	 CC-Link仕様	 $$�-JOLʢ7FS�����ʣ௨৴ʹରԠ�
	 	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧスྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస�
		
◎ VPH-HDタイプ	 EtherCAT仕様	 &UIFS$"5௨৴ʹରԠʢ$J"���υϥΠϒϓϩϑΝΠϧରԠʣ
	 	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస
		

◎ VPH-HEタイプ	 MECHATROLINK-Ⅲ仕様	 .&$)"530-*/,�ᶙ௨৴ʹରԠ
	 	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస

[ VPH Series ]
●LINE UP

τリニアステージ対応サーボドライバ

◎ VCⅡ-Dタイプ	 ドライバ仕様	 ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧスྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

◎ VCⅡ-C1タイプ	 コントローラ仕様	 ҐஔܾΊɺ଎౓੍ޚɺτϧΫ੍ޚ౳ϓϩάϥϜʹΑΔࣗಈӡస͕Մ能�

		
◎ VCⅡ-C6タイプ	 自由曲線制御仕様	 ಉظຢ͸୯ಠͰͷࣗࡏͳۂઢಈ͕࡞Մ能
		  4*/೾ಈ࡞Λ؆୯ʹ࣮ݱ�

◎ VCⅡ-D7タイプ	 SSCNETⅢ/H仕様	 44$/&5ᶙ�)ɺ44$/&5ᶙʹରԠ
		  ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస�

˒Φϓγϣϯ*�'౥ࡌͰɺ.&$)"530-*/,�ᶙɺ$$�-JOLʹ΋઀ଓՄ能

[ VCⅡ Series ]
●LINE UP

◎τリニアステージ⇔サーボドライバ組合せ

Нリニアステージ
૊߹ͤαーϘυϥΠό

71)�4FSJFT 7$ᶘ�4FSJFT

9ステージ
ジϟόϥແ

アϒιリϡーτΤϯίーμ ʓ ʓ��˞�

ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμ ʓ��˞� ʓ

ジϟόϥ༗ アϒιリϡーτΤϯίーμ ʓ ʓ��˞�

9:ステージ
ジϟόϥແ

アϒιリϡーτΤϯίーμ ʓ ʷ

ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμ ʓ��˞� ʓ

ジϟόϥ༗ アϒιリϡーτΤϯίーμ ʓ ʓ��˞�

˞���71)γリーζͱͷ૊߹ͤͷ৔߹ɺ࣓ ग़ͷͨΊʹผ్Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻݕۃ

˞���71)γリーζΛਪ঑͠·͢ɻ

˞7$ᶘγリーζ͸����೥��݄ʹ

ɹੜ࢈ऴྃͱͳΓ·ͨ͠ɻ

��



充実した操作・モニタ・編集・解析機能が、立ち上げ作業の効率化、機械系とのマッチングを実現

[ システム支援ツール ]

解析機能

オシロスコープ機能
˔�$)ͷαーϘσーλΛリアϧλΠϜදࣔɻ
ฦ͠ӡసͷϞーλෛՙ཰Λ؆୯දࣔɻ܁˔
˔ϊーϚϧτリΨػ能Ͱɺௐ੔લޙͷมԽ֬ೝ͕༰қʹɻ

周波数応答測定機能
˔ϞーλͷࣗಈՃৼͰɺػցܥͷप೾਺ಛ性Λଌఆ͠ɺ
ৼϑΟϧλΛ؆୯ઃఆɻڞցػ����

周波数スペクトル測定機能
˔ಈ࡞தͷप೾਺スϖΫτϧͷଌఆͰɺػցڞৼ఺Λ୳͠ग़͠ɺ
ৼϑΟϧλΛ؆୯ઃఆɻڞցػ����

ʬΦγϩスίーϓը໘ʭ

ʬप೾਺スϖΫτϧଌఆը໘ʭ

オートチューニング機能
˔Φーτνϡーニϯάͷผը໘ԽʹΑΓɺ࣮ Մ能ɻߋඞཁͳύϥϝーλΛ؆୯ʹมʹߦ
˔'#ϑΟϧλࣗಈઃఆػ能ͰɺෛՙΠφーγϟഒ཰ʹԠͨ͡ϑΟーυόοΫϑΟϧλΛ
���ࣗಈઃఆ͠ɺ׈Β͔ͳಈ࡞Λ࣮ݱɻ
˔ΦーτνϡーニϯάͷϞーλಈ࡞ͷ༧૝ͱ݁ՌΛදࣔɻ

リアルタイムサーボ調整機能
˔ΦーτνϡーニϯάޙͷήΠϯϨϕϧௐ੔ػ能Ͱɺௐ੔͕ΑΓ؆୯ʹɻ
˔଎౓ɺҐஔϧーϓήΠϯΛリアϧλΠϜʹௐ੔Մ能ɻ

テスト運転機能
˔ҐஔܾΊػ能͕͍ͭͨテスτӡసΛ࣮ߦՄ能ɻ

調整機能

自己診断機能
˔૷ஔͷࣗݾ਍அ͕Մ能ɻ ʬリアϧλΠϜαーϘௐ੔ը໘ʭ

入出力信号状態表示機能
ͷೖग़ྗ৴߸ͷ֬ೝΛ༰қʹɻ࣌ۀ࡞্ཱ͛ͪ˔

状態表示機能
˔Ϟーλ࣮ಈ࡞଎౓ɺ࣮ τϧΫྩࢦɺࡏݱҐஔͳͲɺ
���͞·͟·ͳಈ࡞৘ใΛリアϧλΠϜදࣔɻ
˔աڈͷアϥーϜཤྺɺ૷ஔ৘ใͳͲΛදࣔɻ

デバイスモニタ機能
˔υϥΠό಺෦ͷϝϞリྖҬΛリアϧλΠϜʹදࣔɺฤूՄ能ɻ

状態表示

パラメータ編集機能
˔ήΠϯɺϑΟϧλɺྩࢦɺ৴߸ͳͲύϥϝーλΛ
���άϧーϓԽ͠ɺฤूۀ࡞Λ༰қʹɻ

データ編集

プログラム編集機能
˔಺෦ྩࢦϞーυ࣌ͷಈ࡞ίϚϯυͰͷ
���ϓϩάϥϜ࡞੒ɺฤूΛ࣮ߦɻ

間接データ編集機能
˔ϓϩάϥϜӡసʹ࢖༻͢Δؒ઀σーλͷ
ɻߦ੒ɺฤूΛ࣮࡞���

スイッチBOX機能
˔্Ґίϯτϩーϥ͔Β੾Γ཭ͨ͠ঢ়ଶͰɺ
���ύιίϯ͔Βͷ༰қͳリϞーτӡస͕Մ能ɻ

リモート操作リモート操作

（データ編集ソフト）

Data Editing Software
˞��7$ᶘγリーζ༻γステϜࢧԉπーϧͰ͸ɺ

ͼը໘͕Ұ෦ҟͳΓ·͢ɻٴ能ػ�����

��



ᶃ /$3ŋŋŋαーϘυϥΠόγリーζ
ᶄ γリーζ໊ )ʜ71)γリーζ

ᶅ 能छผػ
"ʜ*�0༷࢓ %ʜ&UIFS$"5༷࢓
#ʜ44$/&5ᶙ�)༷࢓ &ʜ.&$)"530-*/,�ᶙ༷࢓
$ʜ$$�-JOL༷࢓

ᶆ ೖྗి༷࢓ݯ �ʜ"$���7ܥ

ᶇ ग़ྗ༰ྔ
ྫʣ������ʜ�����������ʷ��������8

ᶈ ϋーυ΢Σア༷࢓ "ʜඪ४༷࢓
ᶉ ૊߹ͤϞーλ "ʜН%*4$ #ʜНリニア
ᶊ アφϩάΦϓγϣϯ �ʜແ͠ �ʜ͋Γ
ᶋ ઈରҐஔิਖ਼Φϓγϣϯ �ʜແ͠ �ʜઈରҐஔิਖ਼σーλ૊ΈࠐΈ
ᶌ 450Φϓγϣϯ��˞� �ʜແ͠ �ʜ͋Γ

ᶍ ઐ༻هػ߸
ແ͠ʜඪ४༷࢓ �4�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ
�3�࿈൪਺ࣈʜ४ඪ४༷࢓

■サーボドライバVPHシリーズ  型式/ドライバタイプ説明

ᶍ

��ͷྦྷ৐ͷࢦ਺෦
༗ޮ਺ࣈ

�

ᶃ

/$3

ᶄ

)

ᶅ

"

ᶆ

�

ᶊ

�

ᶌ

�

ᶇ

��� �◎ドライバ型式

◎ドライバタイプ �71)

ᶄ

)

ᶅ

"

ᶈ

" �

ᶉ

#

ᶋ

�

˞���71)γリーζʹ઀ଓ͞ΕͨНリニアɺН%*4$ϞーλʢВ࣠ʣ΁ͷిྗڅڙΛःஅ͢Δ҆શػ能ʢ4BGF�5PSRVF�0GGɿ450ʣͱͳΓ·͢ɻ

�������ෆྀͷىಈʹΑΔނࣄΛ๷͢ࢭΔͨΊͷ࢖༻Λ૝ఆ͍ͯ͠·͢ɻ

�������ຊΦϓγϣϯͷ҆શରԠɾ̓ શػ能ʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ʮαーϘυϥΠό71)γリーζػ��能༷࢓ʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

■共通仕様

पғ৚݅

Թ౓
��ɿ�ʙ࣌༺࢖ ʢ̂ౚ݁ͷͳ͍͜ͱʣ
อଘ࣌ɿ���ʙ��ˆ

࣪౓ �อଘ࣌ɿ���3)ҎԼ��݁࿐ͳ͖͜ͱ༺࢖
ઃஔ৔ॴ ෗৯性Ψスɺ࡟ݚ༉ɺۚ ଐคɺ༉౳ͷ༗֐ͳงғؾதͰͳ͍͜ͱɻ௚ࣹ೔ޫͷ౰ͨΒͳ͍԰಺Ͱ͋Δ͜ͱ
ඪ高 ����NҎԼ

଱ৼಈ ���N�T�ʢ��ʙ��)[ʣ�ͨͩ͠ڞৼͳ͖͜ͱ
ಈํࣜۦ �૬ਖ਼ݭ೾18.
੍ಈํࣜ ճੜ੍ಈɿճੜ఍߅֎෇͚��˞�
औ෇ํࣜ ύωϧऔ෇

性能

˞�

଎౓੍ޚ

଎౓੍ൣޚғ��˞�
�ɿ����
アφϩά଎౓࣌ྩࢦ���ɿ������˞�

଎౓

มಈ཰

ෛՙಛ性 �ʙ����ෛՙ࣌ɿʶ�����ҎԼʢఆ֨଎౓ʹͯʣ
ిѹಛ性 ఆ֨ిѹʶ���ɿ��ʢఆ֨଎౓ʹͯʣ

Թ౓ಛ性
�ʙ��ˆɿʶ����ҎԼʢఆ֨଎౓ʹͯʣ
アφϩά଎౓࣌ྩࢦ��ʶ����ҎԼ��˞�

τϧΫ੍ޚ
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■サーボドライバVPHシリーズ  システム構成
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■サーボドライバVPHシリーズ  システム構成
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HAタイプ（I/O仕様）
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;3%:ʢίϚϯυىಈϨσΟʣ 13'ʢૈҰகʣ 7$1ʢ଎౓౸ୡʣ
#3,ʢϒϨーΩղআʣ -*.ʢ੍ݶதʣ &.(0ʢඇৗఀࢭதʣ
)$1ʢݪ఺෮ྃ׬ؼʣ )-%;ʢྩࢦθϩதʣ 050ʢΦーόーτϥϕϧதʣ
.50/ʢϞーλ௨ిதʣ 065�ʙ�ʢ൚༻ग़ྗʣ
4.0%ʢ଎౓ྩࢦϞーυʣ 5.0%ʢτϧΫྩࢦϞーυʣ 1.0%ʢύϧスྻྩࢦϞーυʣ
/.0%ʢ಺ଂྩࢦϞーυʣ 0$&.ʢϚーΧग़ྗʣ
֎෦ग़ྗ৴߸ʹׂΓ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մ能ʢ0$&.Λআ͘ʣ

ҟৗݕग़
Τϯίーμҟৗɺա଎౓ҟৗɺϞーλաෛՙҟৗɺ૷ஔաෛՙҟৗɺෆ଍ిѹҟৗɺաిѹҟৗɺաిྲྀҟৗɺαーϘ੍ޚҟৗɺ
έーϒϧஅઢҟৗɺ࣓ ҟৗɺภࠩҟৗɺόοΫアοϓσーλҟৗɺ$16ҟৗ��౳ۃ
アϥーϜཤྺ��఺อଘ

อ࣋ϒϨーΩʢ#3,৴߸ʣ
Ϟーλແ௨ిঢ়ଶͰ#3,ʢϒϨーΩղআʣ৴߸0''
্Լ࣠མԼ๷ޚ੍ࢭ෇ ʢ͖ୠ͠ɺύϫーܥͷҟৗൃੜ࣌͸མԼ๷ޚ੍ࢭ͸ෆՄʣ

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
Ϟーλແ௨ి࣌ʹಈ࡞

Τϯίーμύϧスग़ྗ

ϥΠϯυϥΠόํࣜɹ�ɿ��� Ґ˃૬ࠩύϧス�ϚーΧ
ϚーΧग़ྗ৴߸͸ɺ੍ େ�NT෯ઃఆՄ能࠷��ग़ྗ৴߸Ͱ΋ग़ྗՄ能ޚ
ϋーυ΢Σア෼पग़ྗ�ɿ࠷�େग़ྗप೾਺���.QQTʢ�చഒʣ
ιϑτ΢Σア੍ޚग़ྗ�ɿ࠷�େग़ྗप೾਺������.QQTʢ�చഒʣ
ύϧスग़ྗ෼पɹɹɹ�ɿ�"�#ʢ"ɺ#�ɿ��ʙ��������ʣ
Ґஔͷ਺஋෼ͷύϧスΛग़ྗʣࡏݱ能ʢػҐஔσーλύϧスग़ྗࡏݱ

τϧΫ੍ྩࢦݶ ύϥϝーλͰ�����୯Ґઃఆ
ิਖ਼ػ能 τϧΫิਖ਼ɺઈରҐஔิਖ਼
දࣔػ能 $)"3(&ɺਖ਼໘σーλදࣔ-&%�ܻ

௨৴ػ能
༺ʢ'6--�4QFFEʣ�ɿ��DI��ύιίϯʢ71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʣͱ૷ஔͷ઀ଓڌ४֨ن���64#
34����ɿ��DI

4&.*�'��ରԠػ能 ओճ࿏ిѹ௿Լ࣌ͷτϧΫ੍ػݶ能ʢ੍ݯిޚ͸614͔Β͞څڙΕΔ͜ͱʣ
҆શରԠʢΦϓγϣϯʣ 450ʢ*&$�&/���������ʣ
҆શ性能ʢΦϓγϣϯʣ &/�*40������$BU��1-�F��&/������4*-�
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HBタイプ（SSCNETⅢ/H仕様）/ ◎VPH-HDタイプ（EtherCAT仕様）

˞���ϝϯテφϯスϞーυ͸71)υϥΠό୯ಠͰಈ͢࡞ΔϞーυͰ͢ɻ

˞���ϝϯテφϯスϞーυ࣌ͷׂ෇͚Մ能৴߸͸ҟͳΓ·͢ɻৄ র͍ͩ͘͞ɻࢀೖग़ྗ৴߸ʯͷ߲Λ͝ޚ͸71)γリーζ֤λΠϓऔѻઆ໌ॻ��ୈ�ষʮ੍ࡉ

�������֎෦ೖग़ྗ৴߸ͷॳظ஋ׂ෇͸1���ňαーϘυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ��71)�)#λΠϓŉ·ͨ͸1���ʮαーϘυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ��71)�)%λΠϓʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

◎SSCNETⅢ（/H）に接続可能な三菱電機製コントローラ

˔Ϟーγϣϯίϯτϩーϥ		

����J2�3γリーζ	 ɾ3��.5$16ɺ3��.5$16

����		  ରԠ04όージϣϯɿ��Ҏ߱

����2γリーζ	 ɾ2���%4$16ɺ2���%4$16ɺ2���.4$16ʢスλϯυアϩϯλΠϓʣ

		  ରԠ04ɿൖૹ૊ཱ༻ʢ47��ʣɺࣗ ಈػ༻ʢ47��ʣ

		  ରԠ04όージϣϯɿ��+Ҏ߱

˔γϯϓϧϞーγϣϯϢニοτ			 

����J2�3γリーζ�	 ɾ3%��.4˘	 ରԠγリアϧ൪߸ɿ্�ܻ���Ҏ߱

����2γリーζ	 ɾ2%��.4˘	 ରԠγリアϧ൪߸ɿ্�ܻ������Ҏ߱

����-γリーζ	 ɾ-%��.4˘	 ରԠγリアϧ൪߸ɿ্�ܻ������Ҏ߱

����J2�'γリーζ	 ɾ'9��˘˘44$�4	 ରԠόージϣϯɿ�����Ҏ߱

˔ϙジγϣϯϘーυ	 .3�.$�˘˘ɺ.3�.$�˘˘

λΠϓʢࣜܕʣ
71)�)#λΠϓʢ/$3�)#˘˘˘˘˘�˘�˘˘˘ʣ 71)�)%λΠϓʢ/$3�)%˘˘˘˘˘�˘�˘˘˘ʣ
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ӡసϞーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస

଎౓ྩࢦ
ೖྗྩࢦ 44$/&5ᶙʢ�)ʣʹ ΑΔྩࢦ

$P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βྩࢦ
ʢαΠΫリοΫಉظ଎౓Ϟーυʣ

Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ
ೖྗྩࢦ 44$/&5ᶙʢ�)ʣʹ ΑΔྩࢦ

$P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βྩࢦ
ʢαΠΫリοΫಉظτϧΫϞーυʣ

τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

Ґஔ੍ޚ
ೖྗྩࢦ 44$/&5ᶙʢ�)ʣʹ ΑΔྩࢦ

$P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βྩࢦ
ʢαΠΫリοΫಉظҐஔϞーυɺϓϩϑΝΠϧҐஔϞーυɺ�
Ϟーυʣؼ఺෮ݪ

଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ��ʢ$P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリͰ੾׵ʣ

αーϘ
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺ʢ44$/&5ᶙʢ�)ʣ͔ ΒͷήΠϯ੾ٴྩࢦ׵ͼಈ࡞৚݅Ͱ੾׵ʣ �఺��ʢ$P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリͰ੾׵ʣ
ϑŎーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪性ຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧλ ϑΟーυόοΫϑΟϧλɺτϧΫྩࢦϑΟϧλɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧλ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧλɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧλ
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˞�

ӡసϞーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

଎౓ྩࢦ
಺෦଎౓ྩࢦ �఺��੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ�଎౓ࢦఆʣ
Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ
಺෦τϧΫྩࢦ �఺��੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ�����ʣ
τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

಺ଂྩࢦ

ઃఆ୯Ґ QVMTF
ੇಈ ଎౓�఺

ίϚϯυ

���఺ɺ�छ
104ʢҐஔܾΊʣ�	 ɿ�"#4�*/$
*/%9ʢׂग़ҐஔܾΊʣ	ɿ�ۙճΓ�ยํ޲
)0.&ʢݪ఺෮ؼʣ	 ɿ�45%ɺ-4Ϩスɺ05໭Γɺͦ ͷ৔ɺ05໭Γ-4Ϩスɺݪ఺Ґஔઃఆ

Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎ΛݸผͰઃఆՄ能ʣ
଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

ඪ؅ཧ࠲
ແݶૹΓ
ઈରҐஔ؅ཧ������������ʙ�����������
ෛՙ࣠�ճసҐஔ؅ཧʢྫ�ɿ��ʙ���EFHɺ����ʙ����EFHʣ

αーϘ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺ʢ(4-�ɺ�৴߸ٴͼಈ࡞৚݅Ͱ੾׵ʣ
ϑŎーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪性ຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧλ ϑΟーυόοΫϑΟϧλɺτϧΫྩࢦϑΟϧλɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧλ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧλɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧλ
Φーτνϡーニϯά ҐஔήΠϯɺ଎౓ϧーϓήΠϯ�ੵ෼࣌ఆ਺ઃఆ

߸ೖྗ৴ޚ੍

֎෦ೖྗ৴߸�఺ ֎෦ೖྗ৴߸�఺
௨৴Ϟーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մ能��˞� ௨৴Ϟーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մ能��˞�
"345ʢアϥーϜリηοτʣ &.(ʢඇৗఀࢭʣ &.(ʢඇৗఀࢭʣ '05ʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ
5-ʢτϧΫ੍ݶʣ '05ʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ 305ʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ ;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ
305ʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ ;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ ;.,ʢ֎෦ݪ఺ϚーΧʣ */�ʙ�ʢ൚༻ೖྗ�ʙ�ʣ
.50)ʢϞーλա೤ʣ .50)ʢϞーλա೤ʣ
ఆԽ͕Մ能ݻೖྗ৴߸͸ɺ৴߸ͷ0/�0''ঢ়ଶͷޚ੍
֎෦ೖྗ৴߸ʹׂ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մ能

߸ग़ྗ৴ޚ੍

֎෦ग़ྗ৴߸�఺ ֎෦ग़ྗ৴߸�఺
௨৴Ϟーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մ能��˞� ௨৴Ϟーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մ能��˞�
"-.ʢアϥーϜʣ 8/(ʢϫーニϯάʣ "-.ʢアϥーϜʣ 8/(ʢϫーニϯάʣ
3%:ʢαーϘϨσΟʣ 4;ʢ଎౓θϩʣ 3%:ʢαーϘϨσΟʣ 4;ʢ଎౓θϩʣ
1&�ʢҐஔภࠩൣғ�ʣ 1/�ʢҐஔܾΊྃ׬�ʣ 1&�ʙ�ʢҐஔภࠩൣғ�ʙ�ʣ 1/�ʙ�ʢҐஔܾΊྃ׬�ʙ�ʣ
7$1ʢ଎౓౸ୡʣ #3,ʢϒϨーΩղআʣ 13'ʢૈҰகʣ 7$1ʢ଎౓౸ୡʣ
-*.ʢ੍ݶதʣ &.(0ʢඇৗఀࢭதʣ #3,ʢϒϨーΩղআʣ -*.ʢ੍ݶதʣ
.50/ʢϞーλ௨ిதʣ 4.0%ʢ଎౓ྩࢦϞーυதʣ &.(0ʢඇৗఀࢭதʣ 050ʢΦーόーτϥϕϧதʣ
5.0%ʢτϧΫྩࢦϞーυதʣ 1.0%ʢҐஔ੍ޚϞーυதʣ .50/ʢϞーλ௨ిதʣ 065�ʙ�ʢ൚༻ग़ྗ�ʙ�ʣ
0$&.ʢϚーΧग़ྗʣ 0$&.ʢϚーΧग़ྗʣ
֎෦ग़ྗ৴߸ʹׂ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մ能ʢ0$&.আ͘ʣ

ҟৗݕग़
Τϯίーμҟৗɺա଎౓ҟৗɺϞーλաෛՙҟৗɺ૷ஔաෛՙҟৗɺෆ଍ిѹҟৗɺաిѹҟৗɺաిྲྀҟৗɺαーϘ੍ޚҟৗɺ૬ҟৗɺ
ҟৗɺภࠩҟৗɺόοΫアοϓσーλҟৗɺ$16ҟৗ��౳ۃ࣓
アϥーϜཤྺ��఺อଘ

อ࣋ϒϨーΩʢ#3,৴߸ʣ
Ϟーλແ௨ిঢ়ଶͰ#3,ʢϒϨーΩղআʣ৴߸0''
্Լ࣠མԼ๷ޚ੍ࢭ෇ ʢ͖ୠ͠ɺύϫーܥͷҟৗൃੜ࣌͸ɺམԼ๷ޚ੍ࢭ͸ෆՄʣ

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
Ϟーλແ௨ి࣌ʹಈ࡞

Τϯίーμύϧスग़ྗ αーϘυϥΠό͔ΒͷΤϯίーμύϧスग़ྗػ能͸ະ౥ࡌ
τϧΫ੍ྩࢦݶ ύϥϝーλͰ�����୯Ґઃఆ $P&ͷΦϒジΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βࢦ ʢྩ����୯Ґઃఆʣ
ิਖ਼ػ能 τϧΫิਖ਼ɺઈରҐஔิਖ਼
දࣔػ能 $)"3(&ɺి ܻ�%&-ɺਖ਼໘σーλදࣔ%&-ݯ $)"3(&ɺਖ਼໘σーλදࣔ-&%�ܻ
௨৴ػ能 ༺ʢ'6--�4QFFEʣ�ɿ��DI��ύιίϯʢ71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʣͱ૷ஔͷ઀ଓڌ४֨ن���64#
4&.*�'��ରԠػ能 ओճ࿏ిѹ௿Լ࣌ͷτϧΫ੍ػݶ能ʢ੍ݯిޚ͸614͔Β͞څڙΕΔ͜ͱʣ
҆શରԠʢΦϓγϣϯʣ 450ʢ*&$�&/���������ʣ
҆શ性能ʢΦϓγϣϯʣ &/�*40������$BU��1-�F��&/������4*-�

র͍ͩ͘͞ɻࢀ͸71)�)#λΠϓ઀ଓϚニϡアϧ��ୈ�ষʮ઀ଓରԠίϯτϩーϥʯͷ߲Λ͝ࡉৄ
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HCタイプ（CC-Link仕様）

˞���֎෦ೖग़ྗ৴߸���఺ͷॳׂظ෇͸ɺ1���ʮαーϘυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ��71)�)$λΠϓŉΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

λΠϓʢࣜܕʣ
71)�)$λΠϓʢ/$3�)$˘˘˘˘˘�˘�˘˘˘ʣ

߲໨
ӡసϞーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧスྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

଎౓ྩࢦ
಺෦଎౓ྩࢦ �఺��੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ�଎౓ࢦఆʣ
Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ
಺෦τϧΫྩࢦ �఺��੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ�����ʣ
τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

ύϧスྩࢦ
ଶܗྩࢦ

ϥΠϯυϥΠόํࣜɿ࠷େ�����.QQTʢ�చഒʣ
�� Ґ˃૬ࠩύϧスʢ�ɺ�ɺ�చഒʣɺํ ผύϧスʢ�ɺ�చഒʣɺํ޲ ৴߸�ૹΓύϧスʢ�ɺ�చഒʣΑΓબ୒Մ能޲

ύϧスิྩࢦਖ਼ �఺�"�#ʢ"ɺ#�ɿ��ʙ��������ʣ
4࣌Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

಺ଂྩࢦ

ઃఆ୯Ґ EFHɺNNɺJODIɺЖNɺQVMTFɺLQVMTF
ੇಈ ଎౓�఺

ίϚϯυ

���఺ɺ�छ
104ʢҐஔܾΊʣ�ɿ�"#4�*/$
*/%9ʢׂग़ҐஔܾΊʣ�ɿ�ۙճΓ�ยํ޲
)0.&ʢݪ఺෮ؼʣ�ɿ�45%ɺ-4Ϩスɺ05໭Γɺͦ ͷ৔ɺ05໭Γ-4Ϩスɺݪ఺Ґஔઃఆ

Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎ΛݸผͰઃఆՄ能ʣ
4࣌Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

ඪ؅ཧ࠲
ແݶૹΓ
ઈରҐஔ؅ཧ������������ʙ�����������
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HEタイプ（MECHATROLINK-Ⅲ仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外形図
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モニタग़力（STOオϓション࣌ ˞3）

■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HAタイプ（I/O仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HBタイプ（SSCNETⅢ/H仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HCタイプ（CC-Link仕様）

˞��$/�ίωΫλͷ$0.͸੍ޚೖग़ྗ৴߸ͷίϞϯͰ͢ɻ

�����(/%͸૷ஔ಺෦੍ݯిޚʢ��7ʣͷίϞϯͰ͢ɻ

˞��$/�ͷ$0.ͱ(/%͸アΠιϨーγϣϯ͞Ε͍ͯ·͢ͷͰɺ

௨഑ઢɺಉҰଋઢ͸͠ͳ͍Ͱ͍ͩ͘͞ɻڞ�����

ೖྗ৴߸ʹ઀ଓ͞ΕͨスΠονͷঢ়ଶ͸ɺ֤ޚ੍��˞ ೖྗ৴߸ͷ0''ঢ়ଶΛࣔ͠·͢ɻ

஋ͱͳΓ·͢ɻظೖग़ྗ৴߸ʹ͓͍ͯɺʢ��ʣͷ৴߸͸ύϥϝーλॳޚ੍��˞

˞���ҹͷ੍ޚೖग़ྗ৴߸͸ɺෛ࿦ཧ͕ॳظ஋ͱͳΓ·͢ɻ


ʢ���7ݯి༺߸ೖྗ৴ޚ੍��˞����N"ʙ���7
��N"��఺ʣ͸ɺ͓ ٬༷ʹͯ͝༻ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˞���ΠϯΫリϝϯλϧΤϯίーμͰͷରԠ΋Մ能Ͱ͢ɻ

����ɹୠ͠ɺ࣓ ग़ͷͨΊʹผ్Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻݕۃ

˞���450Φϓγϣϯ࣌ɺ450ରԠ୹བྷϓϥάʢৄࡉ͸1ࢀ���রʣΛ෇ଐ඼ͱͯ͠$/�ʹࠩ͠ࠐΜͰग़ՙͱͳΓ·͢ɻ

71)ଆ ΤϯίーμλΠϓ

৴߸໊ ϐϯ൪߸
Ϩニγϣーࣾ੡

3FTPMVUF

ϛπτϤࣾ੡

45���"

&1� ��
�� 7� ��7
(/% ��
�� 7� �7
4% � 4-� 32�%5
4%� � 4-� �32��%5
4$, �� ."� ʵ
4$,� �� ."� ʵ

˞���ΤϯίーμλΠϓผ഑ઢද

��

��α

ーϘ
υ
ϥ
Π
ό

��7
1
)
γ
Ϧ

ーζ



5�

4�

3�
�.$�

�

�

�

.$�

0/� 0''�

αージΩϥー�

�

Ϟーλ � ճੜ఍߅�

αーϞスλοτ �

CN1�

�

�
��
�

�

�7�

���

��

��

�

���ʙ��7�

$0.�
���ʙ��7�

ίωΫλۚ۩ �
'(�

3�

4�

5�

S

T

�

.�

�

�

�%#, �

%#$ �

6 �

7�

8 �

6 �

7 �

8�

%0�	#3,
 �

%0�	1/�
�

CN4	IN
�

59��
59 ��
39��
39 ��

�
�
�
�

'(�

.$�

/'#�

�

$3��

$3��

�

�

59��
59 ��
39��
39 ��

�
��
��
��

'(�

CN4	OUT
�

�
%*�	*/�
�

��%0�	"-.�
 � $3��

%*�	&.(�
 �
%*�	'05�
 �
%*�	305�
 �
%*�	;-4
�

7PH-HD

%छ઀஍

EtherCAT௨৴

ίϯτϩーϥ�લ υ࣠ϥΠό΁

ޙ υ࣠ϥΠό΁

EtherCAT௨৴

߸ೖ力৴ޚ੍

߸ग़力৴ޚ੍

μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ
ʢΦϓγϣϯʣ

CN3 �

%. �
%1 �
(/% �

��
��
��

(/% �

7#64 ���

USB௨৴

ίωΫλۚ۩

◎アブιリϡート
ɹエンコーダ͝2˞ ࣌༺࢖

ճੜ఍߅ʢΦϓγϣϯʣ �
#�

#�

-�

-�

ճੜ఍߅઀ଓ୺ࢠ �

��

%/�

CN2 �

ίωΫλۚ۩�
�'(�

&�

�
� �
�
� �
��
��
��
���

&1��
(/%�
4%�
4%� �

�

4$,�
4$,� �

˞��

'(

�

�
�
�

�

�

4'��
4'��@3&5
4'��
4'��@3&5

���ʙ��7

-PBE

���ʙ��7

&%.�

&%.�

	Φϓγϣϯ

CN5 ηーϑテΟೖ力（STOオϓション࣌ ˞3）

モニタग़力（STOオϓション࣌ ˞3）

Нリニア�Н%*4$ʢВ࣠ ʣ

リニアΤϯίーμ�
Н%*4$�アϒιリϡーτΤϯίーμ

ݯి
"$���ʙ���7
�����)[
ʢ୯૬࣌͸5ະ઀ଓʣ

%$リアΫτϧ઀ଓ୺ࢠ
ʢग़ྗ༰ྔ���L8Ҏ্ͷΈʣ
ʢΦϓγϣϯɻ1ࢀ���রʣ

■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HDタイプ（EtherCAT仕様）
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CN5 ηーϑテΟೖ力（STOオϓション࣌ ˞3）

モニタग़力（STOオϓション࣌ ˞3）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HEタイプ（MECHATROLINK-Ⅲ仕様）
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  型式/ドライバタイプ説明

■共通仕様
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  システム構成

˞���ग़ྗ༰ྔ���L8ʹ͸ɺຊମʹඪ४౥͞ࡌΕ͍ͯ·͢ɻ

˞���ΩーΤϯスࣾ੡ίϯτϩーϥ,7�9ͱͷ઀ଓͷ৔߹ɺ,7�9ଆίωΫλ͸3+��ͱͳΓ·͢ɻ

�������ΩーΤϯスࣾ੡ͷ.&$)"530-*/,�ᶙม׵έーϒϧʢ3+���*.*ม׵ʣ47��-˘"ܕΛ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

഑ઢ༻ःஅث

ϊΠζϑΟϧλ

ి࣓઀৮ث

ओిݯ

ᶃ�ճੜ఍ث߅ʢ෇ଐɾΦϓγϣϯʣ

ݯిޚ੍

˞୯૬࣌͸5૬ະ઀ଓ
3�4�5

#��#�

+�

$/�

$/�

�S�T

�%#,�%#$

�6�7�8

ᶇ�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
ɹʢσーλฤूιϑτʣʢΦϓγϣϯʣ

%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻
64#έーϒϧʢ7$ᶘଆ#ϓϥάʣ

ύιίϯ

ᶋ�ಉظ௨৴έーϒϧ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ᶌ�4%*�%FWJDF
ɹʢΦϓγϣϯ�˞�ʣ

֎෦ثػŋ
ίϯτϩーϥ

ᶈ�௨৴έーϒϧʢΦϓγϣϯʣᶉ

ᶆ�ྵ૬リアΫτϧ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ᶄ�μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ύϫーέーϒϧʢНリニアステージΦϓγϣϯʣ�1���

+�

+�

7$ᶘ

্Ґ
ίϯτϩーϥ౳

ᶏ�੍ޚೖग़ྗ֦ுϢニοτʢΦϓγϣϯʣ

ΤϯίーμέーϒϧʢНリニアステージΦϓγϣϯʣ�1���

υϥΠό্෦ίωΫλ

ᶊ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

ᶅ�νϣーΫίΠϧ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

୺ࢠ୆

Нリニアステージ

7Cᶘ-D/C1/C6 タイϓ

ᶉ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ᶇ�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
ɹʢσーλฤूιϑτʣʢΦϓγϣϯʣᶍ�.&$)"530-*/,�ᶙ�*�'Ϣニοτ

ɹɹʢΦϓγϣϯʣ

+�

+�

$/�

1035�

1035�

$/�

ᶉ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ύιίϯ

ᶈ�௨৴έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

ΤϯίーμέーϒϧʢНリニアステージΦϓγϣϯʣ��1���

.&$)"530-*/,�ᶙ�˞�

.&$)"530-*/,�ᶙ�˞�

ᶊ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

Нリニアステージ΁

্Ґ
ίϯτϩーϥ౳

Ϛスλίϯτϩーϥຢ͸લ࣠ޙ૷ஔ

Ϛスλίϯτϩーϥຢ͸લ࣠ޙ૷ஔ

֎෦ثػŋίϯτϩーϥ౳

ᶉ

7Cᶘ-C1タイϓʴMECHATROLINK-Ⅲ I/Fユニット

%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻
64#έーϒϧʢ7$ᶘଆ#ϓϥάʣ

��

��α

ーϘ
υ
ϥ
Π
ό

��7
$
ᶘ
γ
Ϧ

ーζ



■サーボドライバVCⅡシリーズ  システム構成
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  個別仕様

◎オプション製品説明
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  機能仕様
◎VCⅡ-D/C1/C6タイプ
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ઐ༻ίϚϯυ

ҐஔܾΊɺ؆қ࿈ଓҐஔܾΊɺ࿈ଓ੍ޚɺ
࢛ଇ�࿦ཧԋࢉɺλΠϚɺ৚݅�ແ৚݅ジϟϯϓɺ
αϒϧーνϯɺスϐφー੍ޚ��౳

ࣗ༝ۂઢ੍ޚɺҐஔܾΊɺ؆қ࿈ଓҐஔܾΊɺ
࢛ଇ�࿦ཧԋࢉɺλΠϚɺ৚݅�ແ৚݅ジϟϯϓɺ
αϒϧーνϯɺスϐφー੍ޚ��౳

Ճ଎౓ύλーϯ ௚ઢՃݮ଎ɾ4ࣈՃݮ଎

αーϘ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ (4&-৴߸ͷ૊߹ͤʹΑΓɺ�छྨͷήΠϯબ୒͕Մ能
ϑΟーυϑΥϫーυ ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟϑŎーυϑΥϫーυ཰ɺ೪性ຎࡲϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧλ τϧΫྩࢦϑΟϧλɺϊονϑΟϧλ�఺ɺ֎ཚิঈϑΟϧλɺ੍ ৼϑΟϧλ
Φーτνϡーニϯά ύϥϝーλઃఆʹΑΓɺ͋ Δఔ౓Πφーγϟൺͷେ͖͍৔߹Ͱ΋Մ能

߸ೖྗ৴ޚ੍

֎෦ೖྗ৴߸��ඪ४�఺��˞�
40/ʢ�ʣʢαーϘΦϯʣ	 345ʢリηοτʣ	 .%�ʙ�ʢϞーυબ୒ʣ	 $*)ʢ�ʣʢྩࢦύϧスೖྗࢭېʣ
&.(�ʢඇৗఀࢭʣ	 1$ʢൺྫ੍ޚʣ	 '+0(ʢਖ਼ํੇ޲ಈʣ	 3+0(ʢੇ޲ํٯಈʣ
;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ	 03�ʙ�ʢ଎౓ΦーόーϥΠυʣ	 $-3ʢภࠩΫリアʣ	 5-ʢτϧΫ੍ݶʣ
(4&-ʢήΠϯબ୒ʣ	 (4&-�ʢήΠϯબ୒�ʣ	 #30/ʢ੍ڧϒϨーΩ0/ʣ	 '05ʢ�ʣʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ
305ʢ�ʣʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ
44%ʢ޲ํྩࢦબ୒ʣ ʵ

%3ʢىಈʣ	 03(ʢݪ఺෮ؼʣ
44�ʙ�ʢ଎౓�τϧΫબ୒ʣ
145ʢ؆қҐஔܾΊスλーτʣ
14�ʙ�ʢアυϨスࢦఆʣ

)-%ʢҰ୴ఀࢭʣ	 53(ʢ֎෦τリΨʣ�	 145ʢࣗಈスλーτʣ
14�ʙ�ʢアυϨスࢦఆʣ	 #451ʢϒϩοΫఀࢭʣ	 +041ʢੇಈ଎౓બ୒ʣ
.'*/ʢ.ྃ׬ʣ	 1$"/ʢϓϩάϥϜΩϟϯηϧʣ�	 &1*)ʢ֎෦ࣗಈスλーτࢭېʣ

ʵ

.441ʢ಺෦Ϛスλ࣠଎౓બ୒ʣ
%��ʢҐ૬ਐΈʣ	 %��ʢҐ૬஗Εʣ
%��ʢిࢠΫϥονʣ�	 %��ʢϚスλ࣠બ୒ʣ
%��ʢαΠΫϧऴྃʣ
%��������ʢύλーϯબ୒ʣ

߸ग़ྗ৴ޚ੍

֎෦ग़ྗ৴߸��ඪ४�఺��˞�
"-.ʢ�ʣʢアϥーϜʣ	 8/(ʢ�ʣʢϫーニϯάʣ�	 3%:ʢαーϘϨσΟʣ	 4;ʢ଎౓θϩʣ
1/ʢҐஔܾΊྃ׬ʣ	 #3,ʢϒϨーΩղআʣ	 4-4"ʢιϑτリϛοτスΠον"ʣ	 4-4#ʢιϑτリϛοτスΠον#ʣ
1/#ʢҐஔܾΊྃ׬#ʣ	 )$.1ʢݪ఺෮ྃ׬ؼʣ

1.0%ʢύϧスྻӡసϞーυதʣ

1.0%ʢαーϘϩοΫϞーυதʣ
'$31ʢిࢠΫϥονఀࢭதʣ
'$ʢࣗ༝ۂઢӡసதʣ
.4;ʢϚスλ࣠଎౓θϩʣ

-*.ʢ଎౓�τϧΫ੍ݶதʣ 13'ʢૈҰகʣ�	 -*.ʢτϧΫ੍ݶதʣ	 1&/%ʢϓϩάϥϜऴྃʣ
4.0%ʢ଎౓੍ޚӡసϞーυதʣ 13%:ʢࣗಈӡసϨσΟʣ	 ..0%ʢखಈӡసϞーυதʣ	 ).0%ʢݪ఺෮ؼӡసϞーυதʣ
5.0%ʢτϧΫ੍ޚӡసϞーυதʣ ".0%ʢࣗಈӡసϞーυதʣ	 065�ʙ�ʢ൚༻ग़ྗ�ʙ�ʣ	 .45#ʢ.スτϩーϒʣ
/.0%ʢ؆қҐஔܾΊϞーυதʣ .��ʙ��ʢ.ग़ྗʣ

ҟৗݕग़
*1.ҟৗɺաిѹɺෆ଍ిѹɺա଎౓ɺաෛ ʢ̔ిࢠαーϚϧʣɺճੜ఍߅աෛՙɺภࠩΦーόーϑϩーɺ௨৴ҟৗɺσーλҟৗɺ$16ҟৗɺ
Τϯίーμҟৗ��౳
アϥーϜཤྺ��աڈ�ճ·ͰͷཤྺΛอ࣋

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
Ϟーλແ௨ి࣌ʹಈ࡞

Τϯίーμύϧスग़ྗ �� Ґ˃૬ࠩύϧスྻग़ ʢྗ෼पग़ྗՄ能ɻ"�#૬��৴߸ͷ࠷高ग़ྗप೾਺͸�చഒͰ��.QQTʣ
ิਖ਼ػ能 ઈରҐஔิਖ਼
能ػɾදࣔ࡞ૢ ૷ஔਖ਼໘ͷ-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスʹͯɺ֤ छσーλͷೖྗɺ֤ छঢ়ଶද͕ࣔՄ能

Ϟニλػ能

ᶃ੍ޚ৴߸ͷঢ়ଶΛ૷ஔਖ਼໘-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスͷ৴߸දࣔ෦ʹදࣔ
ᶄ֤छಈ࡞ঢ়ଶɺઃఆঢ়ଶʢσーλʣɺҟৗݕग़಺༰ཤྺΛ૷ஔਖ਼໘-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスͷσーλදࣔ෦ʹදࣔ
ᶅアφϩάϞニλ��఺ʢ֤छಈ࡞ঢ়ଶͷத͔ΒύϥϝーλͰબ୒ͨ͠�఺ΛϞニλՄ能ʣ
ᶆ%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʢσーλฤूιϑτʣʹ ֤ͯछϞニλ͕Մ能

௨৴ػ能
γリアϧ௨৴ʢ34����"ʣʹ ΑΓɺ֤ छσーλͷૹड৴͕Մ能
64#ʢ֨ن��������४ڌʣʹ ΑΓɺ%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʢσーλฤूιϑτʣͱͷ௨৴͕Մ能
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  機能仕様
◎VCⅡ-D7タイプ（SSCNETⅢ/H仕様）

˞���ϝϯテφϯスϞーυ͸7$ᶘ�%�૷ஔ୯ಠͰಈ͢࡞ΔϞーυͰ͢ɻ

˞���ϝϯテφϯスϞーυ࣌ͷׂ෇͚Մ能৴߸͸ҟͳΓ·͢ɻৄ র͍ͩ͘͞ɻࢀ͸7$ᶘ�%�λΠϓऔѻઆ໌ॻ��ୈ�ষʮೖग़ྗ৴߸ʯͷ߲Λ͝ࡉ

�������৴߸ه߸ͷ�ҹ͸ෆ࿦ཧͱͳΓ·͢ɻ

˞���৴߸ه߸ͷʢ�ʣҹ͸ύϥϝーλʹΑΓ࿦ཧͷม͕ߋՄ能ͳ৴߸ͱͳΓ·͢ɻ

◎SSCNETⅢ（/H）に接続可能な三菱電機製コントローラ

˔Ϟーγϣϯίϯτϩーϥ		

����J2�3γリーζ	 ɾ3��.5$16ɺ3��.5$16

		  ରԠ04όージϣϯɿ੍໿ͳ͠

����2γリーζ	 ɾ2���%4$16ɺ2���%4$16ɺ2���.4$16ʢスλϯυアϩϯλΠϓʣ

		  ରԠ04ɿൖૹ૊ཱ༻ʢ47��ʣɺࣗ ಈػ༻ʢ47��ʣ

		  ରԠ04όージϣϯɿ44$/&5ᶙ�)����$Ҏ߱ɺ44$/&5ᶙ��੍໿ͳ͠

	 ɾ2���%$16ɺ2���%$16ɺ2���.$16ʢスλϯυアϩϯλΠϓʣ

		  ରԠ04ɿൖૹ૊ཱ༻ʢ47��ʣɺࣗ ಈػ༻ʢ47��ʣ

		  ରԠ04όージϣϯɿ44$/&5ᶙ�)��ະରԠɺ44$/&5ᶙ����-Ҏ߱

˔γϯϓϧϞーγϣϯϢニοτ		

����J2�3γリーζ	 ɾ3%��.4˘

����2γリーζ	 ɾ2%��.4˘

����-γリーζ	 ɾ-%��.4˘

����J2�'γリーζ	 ɾ'9��˘˘44$�4	 ��ରԠόージϣϯɿ�����Ҏ߱

		

˔ϙジγϣϯϘーυ	 .3�.$�˘˘ɺ.3�.$�˘˘

λΠϓʢࣜܕʣ
7$ᶘ�%�λΠϓʢ/$3�%%"�"�"�˘˘˘˘ʣ

߲໨

௨
৴
Ϟ
ー
υ

ӡసϞーυ ଎౓੍ޚӡసɺτϧΫ੍ޚӡసɺҐஔ੍ޚӡస
ଶܗೖྗྩࢦ 44$/&5ᶙʢ�)ʣʹ ΑΔྩࢦೖྗ

αーϘ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ 44$/&5ᶙʢ�)ʣ͔ ΒͷήΠϯ੾ྩࢦ׵ʹΑΓɺ�छྨͷήΠϯબ୒͕Մ能
ϑΟーυϑΥϫーυ ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟϑŎーυϑΥϫーυ཰ɺ೪性ຎࡲϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧλ τϧΫྩࢦϑΟϧλɺϊονྩࢦϑΟϧλ�఺ɺ֎ཚิঈϑΟϧλɺ੍ ৼϑΟϧλ
Φーτνϡーニϯά ύϥϝーλઃఆʹΑΓɺ͋ Δఔ౓Πφーγϟൺͷେ͖͍৔߹Ͱ΋Մ能
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ӡసϞーυ ଎౓੍ޚӡసɺτϧΫ੍ޚӡసɺ؆қҐஔ੍ޚӡసɺαーϘϩοΫ

ଶܗೖྗྩࢦ
଎౓੍ޚӡస��಺෦଎౓ྩࢦ�఺
τϧΫ੍ޚӡస��಺෦τϧΫྩࢦ�఺
؆қҐஔܾΊӡస��खಈϞーυɺݪ఺෮ؼϞーυɺ؆қҐஔܾΊϞーυ

αーϘ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ (4&-৴߸ͷ૊߹ͤʹΑΓɺ�छྨͷήΠϯબ୒͕Մ能
ϑΟーυϑΥϫーυ ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟϑŎーυϑΥϫーυ཰ɺ೪性ຎࡲϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧλ τϧΫྩࢦϑΟϧλɺϊονϑΟϧλ�఺ɺ֎ཚิঈϑΟϧλɺ੍ ৼϑΟϧλ
Φーτνϡーニϯά ύϥϝーλઃఆʹΑΓɺ͋ Δఔ౓Πφーγϟൺͷେ͖͍৔߹Ͱ΋Մ能

�߸ೖྗ৴ޚ੍
ʢ੍ޚೖग़ྗϢニοτʢΦϓγϣϯʣ౥࣌ࡌʣ

֎෦ೖྗ৴߸�఺
௨৴Ϟーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մ能��˞�
&.(�ʢඇৗఀࢭʣ		  '05�ʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ
305�ʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ	 ;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ

߸ग़ྗ৴ޚ੍
ʢ੍ޚೖग़ྗϢニοτʢΦϓγϣϯʣ౥࣌ࡌʣ

֎෦ग़ྗ৴߸�఺
ҎԼͷ৴߸ׂ෇͚Մ能��˞�
"-.ʢ�ʣʢアϥーϜʣ�	 8/(ʢ�ʣʢϫーニϯάʣ
3%:ʢαーϘϨσΟʣ	 4;ʢ଎౓θϩʣ
1/ʢҐஔܾΊྃ׬ʣ	 #3,ʢϒϨーΩղআʣ
-*.ʢ଎౓�τϧΫ੍ݶதʣ	 4.0%ʢ଎౓੍ޚӡసϞーυதʣ
5.0%ʢτϧΫ੍ޚӡసϞーυதʣ�	 1.0%ʢαーϘϩοΫϞーυதʣ
/.0%ʢ؆қҐஔܾΊϞーυதʣ	 )$.1ʢݪ఺෮ྃ׬ؼʣ
1/#ʢҐஔܾΊྃ׬#ʣ�	 4-4"ʢιϑτリϛοτスΠον"ʣ
4-4#ʢιϑτリϛοτスΠον#ʣ

ҟৗݕग़
*1.ҟৗɺաిѹɺෆ଍ిѹɺա଎౓ɺաෛ ʢ̔ిࢠαーϚϧʣɺճੜ఍߅աෛՙɺภࠩΦーόーϑϩーɺ௨৴ҟৗɺσーλҟৗɺ
$16ҟৗɺΤϯίーμҟৗ��౳
アϥーϜཤྺ��աڈ�ճ·ͰͷཤྺΛอ࣋

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
Ϟーλແ௨ి࣌ʹಈ࡞

Τϯίーμύϧスग़ྗ αーϘυϥΠό͔ΒͷΤϯίーμύϧスग़ྗػ能͸ະ౥ࡌ
ิਖ਼ػ能 ઈରҐஔิਖ਼
能ػɾදࣔ࡞ૢ ૷ஔਖ਼໘ͷ-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスʹͯɺ֤ छσーλͷೖྗɺ֤ छঢ়ଶද͕ࣔՄ能

Ϟニλػ能

ᶃ੍ޚ৴߸ͷঢ়ଶΛ૷ஔਖ਼໘-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスͷ৴߸දࣔ෦ʹදࣔ
ᶄ֤छಈ࡞ঢ়ଶɺઃఆঢ়ଶʢσーλʣɺҟৗݕग़಺༰ཤྺΛ૷ஔਖ਼໘-$%Ϟジϡーϧ·ͨ͸Φϓγϣϯͷ4%*σόΠスͷ
���σーλදࣔ෦ʹදࣔ
ᶅ%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʢσーλฤूιϑτʣʹ ֤ͯछϞニλ͕Մ能

௨৴ػ能 64#ʢ֨ن��������४ڌʣʹ ΑΓɺ%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSFʢσーλฤूιϑτʣιϑτͱͷ௨৴͕Մ能

র͍ͩ͘͞ɻࢀ͸7$ᶘ�%�λΠϓऔѻઆ໌ॻ��ୈ�ষʮ઀ଓରԠίϯτϩーϥʯͷ߲Λ͝ࡉৄ
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ೖ力৴߸ ˞1ޚ੍

ग़力৴߸ ˞1ޚ੍

エンコーダύϧスग़力

アφロάモニタ

μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  外形図
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■サーボドライバVCⅡシリーズ  組込みオプション
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◎インクリϝンタϧエンコーダ͝2˞ ࣌༺࢖

■サーボドライバVCⅡシリーズ  外部接続図
◎VCⅡ-D/C1/C6タイプ
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◎インクリϝンタϧエンコーダ͝1˞ ࣌༺࢖

■サーボドライバVCⅡシリーズ  外部接続図
◎VCⅡ-D7タイプ（SSCNETⅢ/H仕様）
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■I/O関連

◎I/Oケーブル  VCICシリーズ
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◎I/O端子台ケーブル  VCTCシリーズ
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・VCⅡシリーズ：VCⅡ-D/C1/C6タイプ・VCⅡ-D7タイプ用制御入出力ユニット

◎I/O信号用コネクタキット
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◎I/O端子台ユニット（ねじ式）
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◎I/O端子台ユニット（ケージクランプ式）
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■I/O関連

◎I/Oケーブル

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：VPH-HCタイプ

◎I/Oコネクタキット

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#"3"���� ����ʶ��

/$3�9#"3"���� ����ʶ��

/$3�9#"3"���� ����ʶ��

71)�)$λΠϓͷ੍ޚೖग़ྗίωΫλʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ

֤৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

੡඼ࣜܕ

;$,�$0.

71)�)$λΠϓͷ੍ޚೖग़ྗίωΫλʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ

֤৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧ༻ίωΫλΩοτͰ͢ɻ

25*-****

3
M

1
03
1
4

VPH

�� ���

̡

����̥ πΠスτϖアγーϧυέーϒϧ
$/�

��

� �

� ��

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：全タイプ

◎STO対応ケーブル

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#"4"���� ����ʶ��

/$3�9#"4"���� ����ʶ��

/$3�9#"4"���� ����ʶ��

71)γリーζຊମʹ઀ଓ͠ɺ450ରԠ৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

��ʶ� ���ʶ��

̡

�1πΠスτϖアγーϧυέーϒϧ��

◎STO対応コネクタキット

੡඼ࣜܕ

/$3�9#+�"

71)γリーζຊମʹ઀ଓ͢ΔͨΊͷ450ରԠέーϒϧ༻ίωΫλΩοτͰ͢ɻ

1 2

7 8

�� ��

��

◎STO対応短絡プラグ

੡඼ࣜܕ

/$3�9#+�"

71)γリーζʹ઀ଓ͞ΕͨϞーλ΁ͷిྗःஅΛղআ͢ΔͨΊͷϓϥάͰ͢ɻ

ຊϓϥά͸ɺ450Φϓγϣϯ࣌ͷ෇ଐ඼ͱͳΓ·͢ɻʢ71)γリーζຊମͷ

ηーϑテΟೖྗίωΫλʢ$/�ʣʹ ΜͰग़ՙͱͳΓ·͢ɻʣࠐࠩ͠

2
8

1
7

�����

��

◎I/Oケーブル

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：VPH-HB/HD/HEタイプ

◎I/Oコネクタキット

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#"/"���� ����ʶ��

/$3�9#"/"���� ����ʶ��

/$3�9#"/"���� ����ʶ��
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適用サーボ

ドライバ
・VCⅡシリーズ：VCⅡ-D/C1/C6タイプ用制御入出力拡張ユニット

˞%*/��NNϨーϧऔ෇࣌ͷੇ๏஋ͱͳΓ·͢ɻ

◎I/O端子台ユニット（ねじ式）

◎I/O端子台ユニット（ケージクランプ式）

੡඼ࣜܕ ୺ࢠ਺ -ੇ๏ʢNNʣ

/$3�9"#.%�" ۃ�� ��

/$3�9"#4%�" ۃ�� ��

ೖྗίωΫλΛ୺ࢠ୆ʹม͢׵ΔϢニοτͰ͢ɻ݁ ઢํ๏͸ɺέージΫϥϯϓࣜͱͳΓ·͢ɻ

αーϘυϥΠόͱͷ઀ଓʹ͸ɺ*�0୺ࢠ୆έーϒϧʢ7$5$γリーζʣ͕ ඞཁͱͳΓ·͢ɻ

˙έージΫϥϯϓࣜίϞϯ୺ࢠ୆

੡඼ࣜܕ ୺ࢠ਺

/$3�9"#2%�" �ʷ�

�ͭͷ୺ࢠʹ�ຊҎ্ͷέーϒϧΛૠೖ͢Δ৔߹ʹ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

υϥΠόー࡞ૢ��۩޻༺࢖˙

੡඼ࣜܕ

/$3�9"#3%�"

੡඼ࣜܕ ୺ࢠ਺ -�ੇ๏ʢNNʣ -�ੇ๏ʢNNʣ

;5#���� ۃ�� ��� ���

;5#���� ۃ�� ��� ���

ೖྗίωΫλΛ୺ࢠ୆ʹม͢׵ΔϢニοτͰ͢ɻ݁ ઢํ๏͸ɺͶࣜ͡ͱͳΓ·͢ɻ

αーϘυϥΠόͱͷ઀ଓʹ͸ɺ*�0୺ࢠ୆έーϒϧʢ7$5$γリーζʣ͕ ඞཁͱ

ͳΓ·͢ɻ

� � � � � �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��

� � � � �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��

�
�

��
��

��П��� ίωΫλ ୺ࢠ୆
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�ʣ

-�

-� ����

ίωΫλ

ిઢૠೖ݀

υϥΠόスϩοτ

-

��

����

ʢ˞����ʣ

ిઢૠೖ݀
Ϩόー࡞ૢ

ిઢૠೖ݀
υϥΠόスϩοτ

��

��

ʢ˞����ʣ

����

����

◎制御入出力拡張ユニット用I/Oケーブル  VCFICシリーズ

◎制御入出力拡張ユニット用I/O端子台ケーブル FTTCシリーズ

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#"�"���� ����ʶ��

/$3�9#"�"���� ����ʶ��

/$3�9#"�"���� ����ʶ��

7$ᶘγリーζ༻੍ޚೖग़ྗ֦ுϢニοτʢ૊ࠐΈΦϓγϣϯʣͷ

ʹೖग़ྗ༻ίωΫλʢ$/�ʣޚ੍ ઀ଓ͠ɺ֤ ৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷ

έーϒϧͰ͢ɻ

7$ᶘγリーζ༻੍ޚೖग़ྗ֦ுϢニοτʢ૊ࠐΈΦϓγϣϯʣͷ

ʣΛۃ��ɺۃ��୆Ϣニοτʢࢠೖग़ྗ༻ίωΫλʢ$/�ʣͱɺ*�0୺ޚ੍

઀ଓ͢ΔͨΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

�1πΠスτϖアγーϧυέーϒϧ

��1πΠスτϖアγーϧυέーϒϧ

υϨΠϯઢ

+�

+�

��ʶ� ���ʶ��

-

֦ுϢニοτ$/�

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

'55$���� ����

'55$���� ����

'55$���� ����

೤ऩॖνϡーϒ

��1γーϧυέーϒϧ ��1γーϧυέーϒϧ

��ʶ��NN

--

֦ுϢニοτ$/�

୺ࢠ୆Ϣニοτ

୺ࢠ୆Ϣニοτ

適用サーボ

ドライバ
・VCⅡシリーズ：VCⅡ-D/C1/C6タイプ用制御入出力拡張ユニット

■I/O関連
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適用サーボ

ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

・VCⅡシリーズ：全タイプ

◎ノイズ対策用フェライトコア

੡඼ࣜܕ

/$3�9""�"

ϊΠζʹΑΔ࡞ޡಈʢϞニλදࣔͷஅଓɺฤूιϑτͷ੍ڧऴྃ౳ʣΛ

๷͢ࢭΔͨΊʹ࢖༻͠·͢ɻ

П��

��

��

5%,

П��

■シリアル通信関連

◎RS-422用通信ケーブル

適用サーボ

ドライバ

・VPHシリーズ：VPH-HAタイプ

・VCⅡシリーズ：VCⅡ-D/C1/C6タイプ

71)༻��੡඼ࣜܕ 7$ᶘ༻��੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#'+"���� /$3�9#'�"���� ������ʶ��

/$3�9#'+"���� /$3�9#'�"���� ������ʶ��

/$3�9#'+"���� /$3�9#'�"���� ������ʶ���

/$3�9#'+"���� /$3�9#'�"���� �����ʶ���

λονύωϧ΍1-$ػࢉܭリϯΫϞジϡーϧ౳ʢ34�����*�'ʣʹ ΑΓɺ

αーϘυϥΠόʹ֤σーλͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

˞�ύιίϯ�୆ͱ૷ஔ�ʙ�୆Λ઀ଓՄ能ͳ௨৴έーϒϧ΋͝༻ҙͯ͠ ͓Γ·͢ɻ

-

��ʶ����ʶ��

υϨΠϯઢ
�1πΠスτϖアγーϧυέーϒϧ

◎シリアル通信用コネクタキット

੡඼ࣜܕ

/$3�9#%1"

αーϘυϥΠόͷ34����γリアϧ௨৴༻ίωΫλʹ઀ଓ͢ΔͨΊͷ

ίωΫλΩοτͰ͢ɻ

П���� ��

ϐϯ഑

П�

◎RS-232C用通信ケーブル

71)༻��੡඼ࣜܕ 7$ᶘ༻��੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

/$3�9#'("���� /$3�9#'�"���� ������ʶ��

/$3�9#'("���� /$3�9#'�"���� ������ʶ��

/$3�9#'("���� /$3�9#'�"���� ������ʶ���

/$3�9#'("���� /$3�9#'�"���� �����ʶ���

൚༻ύιίϯʢ34����$�*�'ʣ͔ ΒαーϘυϥΠόʹ֤σーλͷೖग़ྗΛ

ΊͷέーϒϧͰ͢ɻͨ͏ߦ
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■ノイズ対策

■シリアル通信関連

◎同期通信ケーブル SHCCシリーズ

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ

4)$$���� �����

4)$$���� ����

4)$$���� ����

7$ᶘγリーζؒͰͷಉظӡసΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

྆୺ʹ͸ඞͣӈهͷಉظ௨৴༻ऴ୺఍$$�3(4߅Λ઀ଓ͠·͢ɻ

�

�� �

֦େਤ

/P��
/P��
/P��
/P��

��

"ଆίωΫλ ʢ˞"ଆίωΫλͱಉ༷࢓


"8(����ର�ਊγーϧυઢ

#ଆίωΫλ

�� ��

-

˙ಉظ௨৴༻ऴ୺఍߅

੡඼ࣜܕ උߟ
4)$$�3 ηοτݸ�

�� ��

ऩॖνϡーϒ

��

適用サーボ

ドライバ
・VCⅡシリーズ：VCⅡ-D/C1/C6タイプ

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ
・VCⅡシリーズ：全タイプ

◎チョークコイル（ノーマルモード用）

੡඼ࣜܕ
/$3�9"$�#

αーϘυϥΠόຊମ͕ൃ͢ΔϊΠζΛݮਰͤ͞ɺ૷ஔຊମٴͼपลثػ΁ͷϊΠζͷ
ӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ
ຊ੡඼ߏ੒͸ɺݸ�୯ҐͰ͢ͷͰɺ�૷ஔʹ͖ͭݸ�ඞཁʹͳΓ·͢ɻ
୺ࢠ୆͸ɺνϣーΫίΠϧʹؚ·Ε͍ͯ·ͤΜɻ
˞ఆ֨ిྲྀ͸���"SNTͰ͢ͷͰɺ࣮ ޮిྲྀ���"SNTҎԼͷൣғͰ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ
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■ノイズ対策

◎零相リアクトル（コモンモード用）

੡඼ࣜܕ

/$3�9"#�"

/$3�9"#�"

αーϘυϥΠόຊମ͕ൃੜ͢ΔϊΠζΛٵऩ͠ɺ૷ஔຊମ͓Αͼपลثػ΁ͷϊΠζͷӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ
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˙/$3�9"#�"

˙औ෇ྫ

ྵ૬リアΫτϧݸ�ఔ�ిઢ؏௨
ྵ૬リアΫτϧి�ݸ�ઢ�ʙ�ճఔר෇͚

"$αーϘϞーλ"$αーϘϞーλ
6

7

8

&

6

7

8

&

αーϘυϥΠό αーϘυϥΠό

˔ిઢר෇ํࣜ ˔ిઢ؏௨ํࣜ

͍ͯͭʹ਺ݸΔྵ૬リアΫτϧͱ͢༺࢖˙
˔ిઢαΠζ"8(ʢNN�ʣͱྵ૬リアΫτϧͷؔ܎

ྵ૬リアΫτϧ ಺ܘ
ిઢαΠζ"8(ʢNN�ʣ

��ʙ��ʢ����ʙ���ʣ �ʙ�ʢ���ʙ����ʣ

/$3�9"#�" ����NN �ʙ�λーϯݸ���

/$3�9"#�" ����NN �ʙ�λーϯݸ���

ຊද͸ɺ.-'$ిઢʢ���7ɺ���ˆʣͷαΠζ"8(ʢNN�ʣͱྵ૬リアΫτϧ಺͔ܘΒࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

ҟͳΔͨΊɺຊද͸໨҆ͱͯࣔͯ͋͠͠Γ·͢ɻి͕͞ݎͼٴܘΔిઢʹΑΓ௚͢༺࢖ ઢͷר෇ํ๏͸�ʙ�ճר෇ͱͯ͋͠Γ·͢ɻ

適用サーボ

ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

・VCⅡシリーズ：全タイプ

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：全タイプ  出力容量2.2kW

◎DCリアクトル

αーϘυϥΠό ૊߹ͤ%$リアΫτϧ

γリーζ ࣜܕ ࣜܕ ʢ42ʣ)8"ܘઢి༺࢖

71) /$3�)˘����˘�˘�˘˘˘ /$3�9"#6�"���� ��ʢ�ʣ
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ͷҝʹઃஔͯ͠ޢ༰ྔ͕���,7"Ҏ্ͷ৔߹΋ओճ࿏อݯి ͍ͩ͘͞ɻ
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αーϘυϥΠό ૊߹ͤμΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ

γリーζ ࣜܕ ࣜܕ

71)
/$3�)˘����˘�����˘�˘�˘˘˘ /$3�9"#$"�#�����6-

/$3�)˘����˘�"�˘˘˘ /$3�9"#$"�#�����6-

7$ᶘ
/$3�˘%"˘"�"����˘����˘ /$3�9"#$"�#�����6-

/$3�˘%"˘"�"����+����+ /$3�9"#$"�#�����6-

◎ダイナミックブレーキユニット

適用サーボ

ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

・VCⅡシリーズ：全タイプ

ิॿ੍ಈϢニοτͱͯ͠ ɺϞーλΛݮ଎ͤ͞ΔิॿϒϨーΩϢニοτ૷ஔͰ͢ɻ

υϥΠόຊମͷΤϥーൃੜٴͼఀి౳ʹɺ઀ଓͨ͠Ϟーλ͕ϑリーϥϯͱͳΔ͜ͱΛ๷͠ࢭ·͢ɻ

��

��

��
���	��


��
�

��
�

��
�

�� �

���

	�


���

��

��

�� ��	��


��
�

��
�

��
�

�� �

NCR-XABCA2B-801-UL NCR-XABCA2B-222-UL

■システム支援ツール
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適用サーボ

ドライバ
・VCⅡシリーズ：全タイプ

◎Data Editing Software（データ編集ソフト）

■その他オプション

◎SDIデバイス
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適用サーボ

ドライバ
・VCⅡシリーズ：全タイプ  出力容量800W以下
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■回生抵抗器（オプション/付属品）
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適用サーボ

ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

・VCⅡシリーズ：全タイプ
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もうひとつのリニアステージ

ステージブロック
搬送用途に最適なコスト追求型リニアステージ
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■推力（95N/200N/250N）/コアレス・コア付のバリエーション

■ABS/INCエンコーダの選択が可能。高精度化を実現
˕ηϯα෼ղ能ɿ���ЖNʢ"#4ʣ� �ЖNʢ*/$ʣ
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■ステージブロックとダイレクトドライブモータτDISCの組合せで、
  XY/Xθ/XYθステージを容易に構築可能
˕ステージϒϩοΫΛ૊߹ΘͤΔ͜ͱͰɺ9:ステージΛߏஙՄ能
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■SSCNETⅢ/H・EtherCAT・MECHATROLINK-Ⅲ・CC-Link対応
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●τDISC、τリニア、サーボコンパス、τENGINE はCKD日機電装株式会社の登録商標です。●SSCNETⅢ/H、SSCNETⅢ、CC-Link
は三菱電機株式会社の登録商標です。●EtherCAT®は、ドイツBeckhoff Automation GmbHによりライセンスされた特許取得済み
技術であり登録商標です。●MECHATROLINKはMECHATROLINK協会の登録商標です。●本製品や提供しようとする技術の用
途および需要者が、 大量破壊兵器等の開発等や通常兵器の開発等に使用されるおそれがある場合は、 ｢外国為替及び外国貿易法｣の
定める輸出規制の対象となることがありますので、 輸出される際には十分な審査および必要な輸出手続きをお取りください｡●
このカタログの記載内容は2026年� 月現在のものです。●製品改良のため、予告なしに定格、仕様、寸法などの一部を変更する
場合があります。予めご了承ください。●カタログ制作には、最善且つ慎重を期しておりますが、誤字、脱字などにより生じた損害
については、責任を負いかねますので、予めご了承ください。
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◎本製品を落下させたり、叩いたりすると破損することがありますので、取扱いには十分注意してください。
◎本製品の故障により重大な事故または損失の発生が予測される設備への適用に関しては、安全装置を設置して下さい。
◎本製品の品質確保には最大限の努力を払っておりますが、予想以上の外来ノイズ・静電気の印加や入力電源・配線・部品

などの万一の異常により、設定外の動作をすることがあり得るため、フェイルセーフ設計及び、可動場所での動作可能
範囲内の安全性の確保についてご配慮願います。

◎ご使用に際し、必ず「取扱説明書」をよくお読みいただき、内容を十分ご確認の上、正しくご使用ください。また取扱上の
注意事項は、必ず厳守してください。

◎製品のモータには強力な磁石が使用されております。心臓ペースメーカーなどを使用している人は本製品に接近する
と、重大な事故に遭遇する可能性がありますので、十分注意してください。

◎サーボモータやドライバ及びコントローラと接続されている関連機器の設置、調整、点検、保守作業を行う際には、必ず
全ての電源プラグを抜き、作業者以外が電源を投入復帰できないように、施錠、または安全プラグ等をご用意ください。

ͷ஫ҙʂ্༺࢖

製品の保証期間は、貴社のご指定場所への納入後1年間です。
但し、次の理由による事故や異常につきましては、保証の対象となりませんのでご注意ください。  
◎ お客様にて行われた改造に起因するもの。 
◎ 本カタログ及び該当取扱説明書に記載の指定以外の使用方法に起因するもの。 
◎ 自然災害等に起因するもの。 
◎ 弊社にて承認していない他社製品との接続に起因するもの。 
また、保証範囲は製品本体の修理に限るものとします。納入品の故障により誘発される損害、お客様側での
機会損失、逸失利益、二次損害、事故補償につきましては、保証の対象外とさせていただきます。  
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