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  用途に応じた豊富なラインアップ

� コアレスNVAシリーズ

� ଎౓҆ఆੑɺলεϖーεߴɺ Ճ଎ͳͲΛ࣮͢ݱΔੑߴೳタΠϓ

� コアレスNLDシリーズ
� εタϯμーυタΠϓܕࡁܦదͳ࠷ʹ཰ͳϚάωοτ഑ྻͰɺϩϯάετϩーΫޮߴ

� コアレス・コア付きNLAシリーズ
� ఆ֨ਪྗ�/ʢίアϨεʣʙ����/ʢίア෇͖ʣΛϥΠϯアοϓͨ͠ϫΠυϨϯδタΠϓ

  水冷・空冷対応が可能
� ઐ༻ରԠʹͯɺਫ ɾྫۭྷ ྫྷタΠϓ͕ՄೳͰ ɻ͢ ˞͝ཁ๬ͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

  各種リニアエンコーダの選択が可能
� ෼ղೳɺ଎౓ɺڥ؀༺࢖౳ʹ߹ΘͤͯɺリニアΤϯίーμͷબ୒͕ՄೳͰ ɻ͢ ʢৄࡉ͸1ࢀ���রʣ

� レニショー社製エンコーダ
� � ɹΦーϓϯタΠϓ  アϒιリϡーτΤϯίーμ̡ 3FTPMVUFγリーζʢ௨৴࢓ ɿ༷#J44ʣrɹ

� � ɹΦーϓϯタΠϓ  ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ̡ 50/J$γリーζʳ

� ミツトヨ社製エンコーダ
� � ɹΦーϓϯタΠϓ  アϒιリϡーτΤϯίーμ̡ 45���タΠϓʢ௨৴࢓ ɿ༷&/4*4ʣr

� � ɹアοηϯϒリタΠϓ  ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ̡ "5���タΠϓʳ

� ハイデンハイン製エンコーダ（お客様ご用意）
� � ɹ˞ϋΠσϯϋΠϯࣾ੡Τϯίーμ͸౰ࣾͰͷऔѻ͍͸͋Γ·ͤΜ͕ɺ͓ ٬༷͝༻ҙʹͯ౰ࣾサーボυϥΠόͱ઀ଓՄೳͳػछ͕͋Γ·͢ɻ

� � ɹɹܕ൪ɺ෼ղೳΛ֬͝ೝͷ্ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻঘɺ෼ղೳͱಈ࡞଎౓ͷؔ܎Ͱ࢖༻Ͱ͖ͳ͍৔߹͕͋Γ·͢ɻ

  τリニアを搭載したX/XY/XYθステージの構築も可能
� 9 �9:εςーδͷଞߴɺ ੑೳμΠϨΫτυϥΠϒモータН%*4$Λ౥9ͨ͠ࡌ:Вεςーδͷߏங΋ՄೳͰ ɻ͢
� র͍ͩ͘͞ɻ౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυՄೳͰ͢ɻࢀ͸ʮНリニアεςーδΧタϩάʯɺʮεςーδϒϩοΫΧタϩάʯΛ͝ࡉৄ˞

� ɹIUUQT���XXX�OJLLJEFOTP�DP�KQ�EPXOMPBE�DBUBMPH�

Linear Servo Motor
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320～1000N

960～3000N

7～13N

21～39N
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■必要マグネットベース長の算出
    НリニアͷϚάωοτϕーε͸ҎԼͷࢉग़ํ๏ʹΑΓɺબఆͯ͠ ͍ͩ͘͞ɻ

      　 マグネットベース長合計  ≧  最大可動長  +  コイルユニット全長  +  磁極センサ必要長

ηϯサඞཁ௕͸ɺ࣓ۃ࣓     ·ੜ͠ൃʹࡍηϯサϢニοτΛऔΓ෇͚ͨۃ ʢࣗ͢ಈ࣓ݕۃग़ͷ৔߹͸ൃੜ͠·ͤΜʣɻ

ηϯサඞཁ௕͸НリニアタΠϓʹΑΓҟͳΓ·͢ɻৄۃ࣓     র͍ͩ͘͞ɻࢀ௕͸ԼදΛ͝ࡉ

■磁極検出方法について
ग़͸ɺҎԼʹࣔ͢ํࣜͱͳΓ·͢ɻݕۃ࣓

アϒιリϡーτΤϯίーμΛ͝࢖༻ͷ৔߹ɹʜઈରҐஔݕग़ɻ

ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμΛ͝࢖༻ͷ৔߹ʜࣗಈ࣓ݕۃग़·ͨ͸࣓ۃηϯサϢニοτʹΑΔ࣓ݕۃग़ɻ

� � � � ɹ  ୠ͠ɺ࣓ ৔߹͸ɺ͏ߦग़ΛݕۃηϯサϢニοτʹΑΔ࣓ۃ

� � � � ɹ  ΦϓγϣϯͷΤϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻʢৄࡉ͸1ࢀ���রʣ

◎自動磁極検出と磁極センサユニットによる磁極検出について

౰ࣾサーボυϥΠόͷࣗಈ࣓ݕۃग़ػೳʢඪ४ػೳɺ࣓ ʹʣ༺࢖ηϯサϢニοτඇۃ ΑΓ࣓ݕۃग़͕ՄೳͰ͢ɻ

ୠ͠ɺ࢖༻৚݅ʹΑΓࣗಈ࣓ݕۃग़ػೳ͕ਖ਼ৗʹػೳ͠ͳ͍৔߹͕͋Γ·͢ͷͰɺҎԼʹ୅ද͞ΕΔ࢖༻৚݅ٴͼ

৚͕݅ෆ໌ͳ৔߹ʹ͓͍ͯ͸ɺ࣓༺࢖ ηϯサϢニοτʢΦϓγϣϯɻৄۃ Λਪ঑͠·͢ɻ༺࢖রʣͷ͝ࢀ���͸1���ʙ1ࡉ

˔ࣗಈ࣓ݕۃग़ಈ࡞ͷඍখಈڐ͕࡞༰ग़དྷͳ͍৔߹

˔ࣗಈ࣓ݕۃग़ಈ࣌࡞ͷඍখಈ͕࡞ग़དྷͳ͍৔߹ʢϝΧϩοΫ౳ʣ

˔ΨΠυ੆ಈ఍͕߅ඇৗʹখ͍͞৔߹ʢΤアΨΠυ౳ʣ

˔ΨΠυ੆ಈ఍߅ɺෛՙ఍ٴ߅ͼෛՙ࣭ྔ͕ඇৗʹେ͖͍৔߹

  ʢΨΠυٴͼෛՙ఍߅ΛؚΉγεςϜෛՙ߹ܭ�リニアサーボモータϐーΫਪྗʾ�ഒʢ࣮ྗ஋ʣʣ

଄౳ʣߏցత߶ੑ͕௿͍৔߹ʢย࣋ͪ࣠ػ˔

˔Ψϯτリۦಈɺϩボοτۦಈ౳ͷෳ਺࣠ʹԙ͍ͯɺػցత࿈݁ٴͼׯবͷ͋Δߏ଄ͷ৔߹

˔モータετϩーΫํ޲Λਫฏํ޲Ҏ֎ʹઃஔ͢Δ৔߹

■必要エンコーダスケール長の算出
1���ʙ1���ʮ֤リニアΤϯίーμಛ௕ɾ֎ܗਤʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

НリニアタΠϓ ηϯサඞཁ௕ʢ-ʣۃ࣓
ϑϥοτタΠϓ ܕ."�"7/ ��NNҎ্
ਪྗタΠϓߴ ܕ.#�"7/ ��NNҎ্
େਪྗタΠϓ ܕ-#�"7/ ��NNҎ্
εタϯμーυタΠϓ ܕ."�%-/ ����NNҎ্
εタϯμーυେਪྗタΠϓ ܕ-'�%-/ ��NNҎ্
খਪྗタΠϓ ܕ�4"-/ ࣗಈ࣓ݕۃग़ͷΈ
ίア෇͖.タΠϓ ܕ".�"-/ ����NNҎ্
ίア෇͖/タΠϓ ܕ"/�"-/ ����NNҎ্
ग़͓ͯ͠Γɺ࣓ݕΛۃηϯサ͸ɺϚάωοτͷ࣓ଋ͔Β࣓ۃ࣓˞ ηϯサ͕Ϛάωοτϕーεۃ

  ͔Β֎ΕͨҐஔͰ͸࣓ݕۃग़͕Ͱ͖·ͤΜɻ

  ·ͨɺϚάωοτϕーε୺ʹ͓͍ͯ΋࣓ݕۃग़ͣΕ͕ൃੜ͢Δ৔߹͕͋Γ·͢ͷͰɺ

  ӈਤʹࣔ Α͢͏ʹϚάωοτϕーε୺ͱίΠϧϢニοτ୺ͷڑ཭-Λৗ࣌֬อͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

ίΠϧϢニοτ�

Ϛάωοτϕーε�

�ηϯサۃ࣓
Ϣニοτ�

-

■マグネットベースの磁石について
˔࣓ੴ͸෺ཧಛੑ্ɺ੡଄աఔͰԜΈ͕ൃੜ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͕͢ɺੑ ೳʹӨڹ͸͋Γ·ͤΜɻ

˔࣓ੴ໘ʹ͍ڧিܸΛ༩͑Δͱഁଛ΍࣓ྗ௿ԼͷڪΕ͕͋Γ·͢ɻऔΓѻ͍ʹ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

ɹ࣓ੴࣗମ͸ࡺͼ΍͍͢ૉࡐͷͨΊɺϝοΩ΍ృ૷͕͸͕Εͨ৔߹͸࢖༻Λதͯ͠ࢭ ͍ͩ͘͞ɻނোൃੜͷڪΕ͕͋Γ·͢ɻ

ɹ·ͨɺϚάωοτ্໘͕࿐ग़͢Δ੡඼ʹؔͯ͠ ͸ɺϚάωοτද໘Λۃബ൘ͰΧόー͢ΔΦϓγϣϯ΋͍͟͝·͢ͷͰ͝༻໋͍ͩ͘͞ɻ
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τリニア NVAシリーズ  コアレスタイプ

■特長 フラットタイプ  NVA-AM型	 /  定格推力：23～135N

ίΠϧεϥΠυ͕྆࣋ͪߏ଄ͱͳΔ͜ͱͰɺඍ଎͔Βߴ଎·Ͱ҆ఆͨ͠ಈ࡞Λ࣮͠ݱ·͢ɻ

高推力タイプ  NVA-BM型	 /   定格推力：50～300N

࣓ଋີ౓ͷޮ཰ԽΛਤΔ͜ͱͰɺίΠϧϢニοτΛίϯύΫτԽ͠·͠ ͨɻ

ɻ͢·্ͤ͞޲ʹͷࣗ༝౓Λେ෯ܭցઃػ

大推力タイプ  NVA-BL型	 /  定格推力：540～900N

ίアϨεͷಛ௕͸ͦͷ··ʹɺେෛՙͷߴՃ଎౓ߴɺ ස౓ӡసΛ࣮͠ݱ·͢ɻ

■モータ特性図

◎NVA-AM型/◎NVA-BM型 ◎NVA-BL型
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■型式説明

ᶃ Нリニア  γリーζ໊
/7"ʜ/7"γリーζ
$-7ʜ/7"γリーζ  ίΠϧϢニοτ
.#7ʜ/7"γリーζ  Ϛάωοτϕーε

ᶄ モータタΠϓ ".ʜϑϥοτ  #.ʜߴਪྗ  #-ʜେਪྗ

ᶅ ͓͓ΑͦͷίΠϧϢニοτ௕  ˞�
"ʜ��NN    #ʜ���NN    $ʜ���NN    %ʜ���NNɺ
&�'ʜ���NN    (ʜ���NN    )ʜ���NN

ᶆ Ϛάωοτϕーεશ௕ "�.ʜ��NN    #�3ʜ���NN

ᶇ ෭෼ྨ
モータ�ίΠϧϢニοτ

��ʜऔ෇ߴ ʢ͞/7"�".ܕʣ
��ʜଆ໘औ෇ʢ/7"�#.ܕ-#�ܕʣ    ��ʜఈ໘औ෇ʢ/7"�#.ܕʣ

Ϛάωοτϕーε ��ʜඪ४༷࢓
ᶈ ѹిݯి "�ʜ"$���7༷࢓
ᶉ ઃܭॱҐ "ˠ#ˠ$ʜ"ΑΓ։࢝
ᶊ ઐ༻هػ߸ ແ͠ʜඪ४3    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜ४ඪ४4    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ
˞    ੡඼վྑͷͨΊɺ༧ࠂͳ͠ʹ֎ੇܗ๏Λม͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻઃܭͷࡍ͸$,%೔ిػ૷ϗーϜϖーδΑΓ࠷৽֎ܗਤΛμ΢ϯϩーυͯ͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

র͍ͩ͘͞ɻࢀਤΛ͝ܗ֎஋͸֤ࡉৄ  �˞

●モータ型式 - BM

②

NVA

①

C

③

00

⑤

A2

⑥

A

⑦

- S01

⑧

˕ίΠϧϢニοτࣜܕ

˕Ϛάωοτϕーεࣜܕ

� #.

②

$-7

①

$

③

��

⑤

"�

⑥

"

⑦

� 4��

⑧

� #.

②

.#7

①

#

④

��

⑤

"

⑦

� 4��

⑧

�� ��

����� �����

�



��τ
リ
ニ
ア

フラットタイプ  NVA-AM型

■個別仕様
モータࣜܕ /7"�". "��"�# #��"�# $��"�# %��"�# &��"�#
ఆ֨ਪྗ / �� �� �� �� ���
େਪྗ࠷ / �� ��� ��� ��� ���
ఆ֨ग़ྗ 8 �� ��� ��� ��� ���
ఆ֨ిྲྀ " ���� ��� ���� ��� ���
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���  ˞�
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-7�". "��"�# #��"�# $��"�# %��"�# &��"�#
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#7�". "��#�#��#ΑΓબ୒
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্   ˞

      ώーτγϯΫサΠζʢNNʣ� ���ʷ���ʷ��ʢ/7"�"."�".#�".$��"�#ܕʣ

    � ���ʷ���ʷ��ʢ/7"�".%�".&��"�#ܕʣ

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

Ͱ͓໰߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ۀΛ໌֬ʹ্ͨ͠Ͱɺ୲౰Ӧ༷࢓ఆ֨ͱͳΓ·͢ͷͰɺݮサーボυϥΠόͱͷ૊߹͕ͤՄೳͳ৔߹͕͋Γ·͢ɻୠ༷͠࢓$���7"  �˞

■外形図

コイルユニット マグネットベース

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- " # /� ࣭ྔ
$-7�"."��"�# ��/ �� �� �� � ����LH
$-7�".#��"�# ��/ ��� �� �� � ����LH
$-7�".$��"�# ��/ ��� �� ��� � ����LH
$-7�".%��"�# ��/ ��� �� ��� � ����LH
$-7�".&��"�# ���/ ��� �� ��� � ����LH

ࣜܕ - -� / ࣭ྔ
.#7�"."��# �� �� � ���LH
.#7�".#��# ��� �� � ���LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ

Ϛάωοτϕʵεͱ�
ίΠϧϢニοτͷܺؒ�

ಈྗηϯタ�

-

-���

���
ʢϐονʣ�

��

Ϛάωο οニϢϧΠί�εʵϕτ τ�

�̫ / Пɻ�؏௨�

Ϛάωοτϕーε�
औ෇ΨΠυ໘�

�ηϯサۃ࣓
ʢΦϓγϣϯʣ�

औ෇݀�̫ /�ʵ.�ਂサ�
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■関連製品

քτοϓΫϥεͷίϯύΫτ͞ɻίΠϧϢニοτ෯͸ɺ͜ۀ ͷਪྗͰ͜ͷサΠζ�
/����େਪྗ࠷�/����෯��NN�ఆ֨ਪྗ-$  <ܕ7"�"��+."�"7/ >
/��େਪྗ࠷�/��෯��NN�ఆ֨ਪྗ-$  <ܕ�#7"��"."�"7/ >

έーϒϧग़͠͸෯ΛऔΒͳ͍
଄ߏ͖޲্

マルチテーブル駆動に最適なコンパクトモデルを新たにラインアップ!

໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ͓ʹܰؾ͓ʹһۀ͸ɺ౰ࣾӦࡉৄ˞
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高推力タイプ  NVA-BM型

■個別仕様
モータࣜܕ  ˞� /7"�#. "�˘"�# #�˘"�# $�˘"�# %�˘"�$ &�˘"�$
ఆ֨ਪྗ / �� ��� ��� ��� ���
େਪྗ࠷ / ��� ��� ��� ��� ���
ఆ֨ग़ྗ 8 ��� ��� ��� ��� ���
ఆ֨ిྲྀ " ���� ��� ���� ���� ���
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���  ˞�
ίΠϧϢニοτࣜܕ  ˞� $-7�#. "�˘"�# #�˘"�# $�˘"�# %�˘"�# &�˘"�#
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#7�#. "��$�#��$ΑΓબ୒
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্   ˞

      ώーτγϯΫサΠζʢNNʣ� ���ʷ���ʷ��ʢ/7"�#."�#.#�#.$�˘"�#ܕʣ

    � ���ʷ���ʷ��ʢ/7"�#.%�#.&�˘"�$ܕʣ

಺˘෦͸ίΠϧϢニοτऔ෇タΠϓʹΑΓҟͳΓ·͢ɻࣜܕ  �˞

      ɹ �ɿίΠϧϢニοτଆ໘औ෇ʗ�ɿίΠϧϢニοτఈ໘औ෇

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

Ͱ͓໰߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ۀΛ໌֬ʹ্ͨ͠Ͱɺ୲౰Ӧ༷࢓ఆ֨ͱͳΓ·͢ͷͰɺݮサーボυϥΠόͱͷ૊߹͕ͤՄೳͳ৔߹͕͋Γ·͢ɻୠ༷͠࢓$���7"  �˞

■外形図

コイルユニット（側面取付タイプ）

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- "� #� $� /� ࣭ྔ
$-7�#."��"�# ��/ �� � �� �� � ����LH
$-7�#.#��"�# ���/ ��� �� �� ��� � ����LH
$-7�#.$��"�# ���/ ��� �� �� ��� � ����LH
$-7�#.%��"�# ���/ ��� �� �� ��� � ����LH
$-7�#.&��"�# ���/ ��� �� �� ��� � ����LH

コイルユニット（底面取付タイプ）

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- "� #� $� /� ࣭ྔ
$-7�#."��"�# ��/ �� �� �� �� � ����LH
$-7�#.#��"�# ���/ ��� ���� �� �� � ����LH
$-7�#.$��"�# ���/ ��� �� �� ��� � ����LH
$-7�#.%��"�# ���/ ��� ���� �� ��� � ����LH
$-7�#.&��"�# ���/ ��� ���� �� ��� �� ����LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱ

       リニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ
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"� ����

ʢ���ʣ�

ʢ�ʣ�

ʢ���ʣ�

˞��ਖ਼ํ޲�
ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ

マグネットベース
ࣜܕ - -� / ࣭ྔ

.#7�#."��$ �� �� � �LH

.#7�#.#��$ ��� �� � �LH
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大推力タイプ  NVA-BL型

■個別仕様
モータࣜܕ /7"�#- '��"�# (��"�# )��"�#
ఆ֨ਪྗ / ��� ��� ���
େਪྗ࠷ / ���� ����ʢ����  ˞�ʣ ����ʢ����  ˞�ʣ
ఆ֨ग़ྗ 8 ���� ���� ����
ఆ֨ిྲྀ " ��� ���� ����
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-7�#- '��"�# (��"�# )��"�#
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#7�#- .��#�3��"ΑΓબ୒

૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘
ʢ����"�#�˘�˘ʣ  ˞�
����"�#�˘�˘ɹɹ      

ʢ����"�#�˘�˘ʣ  ˞�
����"�#�˘�˘ɹɹ     

※   上記仕様は周囲温度25℃で、コイルユニットにヒートシンク（ アルミ板 ）を取り付け、動作した際の値となります。

      ヒートシンクサイズ（ mm）	 450×450×20（ NVA-BLF00A2B型 ）

    	 700×500×20（ NVA-BLG / BLH00A2B型 ）

※1  （   ）内の組合せドライバ時の最大推力となります。

※2  モータとしての最高速度となり、実際の速度はセンサ分解能に依存します。（ P.31各リニアエンコーダの分解能と速度の関係の表をご参照ください。）

■外形図

コイルユニット

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- " # /� ࣭ྔ
$-7�#-'��"�# ���/ ��� �� ��� � ���LH
$-7�#-(��"�# ���/ ��� �� ��� � ���LH
$-7�#-)��"�# ���/ ��� �� ��� �� ���LH

マグネットベース

ࣜܕ - -� / ࣭ྔ
.#7�#-.��# �� �� � ���LH
.#7�#-3��" ��� �� � ���LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ
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τリニア NLDシリーズ  コアレスタイプ

■特長 スタンダードタイプ  NLD-AM型	 /  定格推力：50～200N

͠·͠ݱతͳίアϨεタΠϓリニアΛ࣮ࡁܦ཰ͳϚάωοτ഑ྻʹΑΓɺޮߴ ͨɻ

ετϩーΫ͕௕ ͳ͘Δ΄ͲɺΑΓੑࡁܦΛൃ͠ش·͢ɻ

スタンダード大推力タイプ  NLD-FL型	 /   定格推力：320～1000N

εタϯμーυタΠϓͷಛ௕Λͦͷ··ʹɺ࠷େਪྗ����/·ͰऔΓଗ͑ͨɺίアϨεେਪྗタΠϓͰ͢ɻ

■型式説明

˞    ੡඼վྑͷͨΊɺ༧ࠂͳ͠ʹ֎ੇܗ๏Λม͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻઃܭͷࡍ͸$,%೔ిػ૷ϗーϜϖーδΑΓ࠷৽֎ܗਤΛμ΢ϯϩーυͯ͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

র͍ͩ͘͞ɻࢀਤΛ͝ܗ֎஋͸֤ࡉৄ  �˞

●モータ型式

˕ίΠϧϢニοτࣜܕ

˕Ϛάωοτϕーεࣜܕ

- AM

②

NLD

①

S

⑤

10

③

A2

⑥

A

⑦

- S01

⑧

� ".

②

$-%

①

4

⑤

��

③

"�

⑥

"

⑦

� 4��

⑧

� ".

②

.#%

①

4

⑤

��

④

"

⑦

� 4��

⑧

ᶃ Нリニア  γリーζ໊
/-%ʜ/-%γリーζ
$-%ʜ/-%γリーζ  ίΠϧϢニοτ
.#%ʜ/-%γリーζ  Ϛάωοτϕーε

ᶄ モータタΠϓ ".ʜεタϯμーυ    '-ʜεタϯμーυେਪྗ
ᶅ ίΠϧϢニοτެশ௕    ˞� ͓͓ΑͦͷίΠϧϢニοτ௕ʢදه਺஋ʷ��NNʣ
ᶆ Ϛάωοτϕーεެশ௕  ˞� ͓͓ΑͦͷϚάωοτϕーε௕ʢදه਺஋ʷ��NNʣ
ᶇ ෭෼ྨ 4ʜଆ໘औ෇
ᶈ ѹిݯి "�ʜ"$���7༷࢓
ᶉ ઃܭॱҐ "ˠ#ˠ$ŋŋŋ"ΑΓ։࢝
ᶊ ઐ༻هػ߸ ແ͠ʜඪ४3    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜ४ඪ४4    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ

■モータ特性図

◎NLD-AM型/◎NLD-FL型

ਪྗ<�>
ʢఆ֨ਪྗൺʣ

���
���

���

� ������

ॠ࣌࢖༻ྖҬ

଎౓ʢN�TFDʣ

/-%�".��4"�"

࿈ଓ࢖༻ྖҬ

/-%�".��4"�"

���

��

�����

�



��τ
リ
ニ
ア

スタンダードタイプ  NLD-AM型

■個別仕様
モータࣜܕ /-%�". ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�"
ఆ֨ਪྗ / �� �� ��� ���
େਪྗ࠷ / ��� ��� ��� ���
ఆ֨ग़ྗ 8 ��� ��� ��� ���
ఆ֨ిྲྀ " ��� ��� ��� ���
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���  ˞�
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-%�". ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�"
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#%�". ��4"���4"ΑΓબ୒
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্   ˞

      ώーτγϯΫサΠζʢNNʣ� ���ʷ���ʷ��ʢ/-%�".�����4"�"ܕʣ

    � ���ʷ���ʷ��ʢ/-%�".�����4"�"ܕʣ

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

Ͱ͓໰߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ·ۀΛ໌֬ʹ্ͨ͠Ͱɺ୲౰Ӧ༷࢓ఆ֨ͱͳΓ·͢ͷͰɺݮサーボυϥΠόͱͷ૊߹͕ͤՄೳͳ৔߹͕͋Γ·͢ɻୠ༷͠࢓$���7"  �˞

■外形図

コイルユニット マグネットベース
ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- " # #� /� ࣭ྔ

$-%�".��4"�" ��/ ��� �� �� �� � ���LH
$-%�".��4"�" ��/ ��� �� �� ��� � ���LH
$-%�".��4"�" ���/ ��� �� �� ��� � ���LH
$-%�".��4"�" ���/ ��� �� �� ��� � ���LH

ࣜܕ - -� / ࣭ྔ
.#%�".��4" ��� �� � ���LH
.#%�".��4" ��� ��� � ���LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

�ηϯサۃ࣓�
ʢΦϓγϣϯʣ�

औ෇݀�/ Пɻ�؏௨�
П��βάリਂサ����
ʢ྆ଆɿܭ�ʷ/ʣ�

औ෇݀�/�ʵ.�ਂサ��
ʢ྆ଆɿܭ�ʷ/�ʣ�

������

���
ʢϐονʣ�
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ʢ
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�
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�ʶ
��
��

ʢ
औ
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�

ʢ�ʣ�

	औ෇ੇ๏ʣ�
��ʶ���

�	���
�
ʢΪϟοϓʣ�

Ϛάωοτϕʵεͱ�
ίΠϧϢニοτͷܺؒ�

Ϛάωοτϕʵε�
औ෇ج४໘�

ίΠϧϢニοτ�
औ෇ج४໘�

Ϛάωοτϕーε�

ίΠϧϢニοτ�

"

���� ʢ�ʣ�

ʢ���ʣ�

"

#�
ʢϐονʣ�
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�

� �
� �

˞��ਖ਼ํ޲�
ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ
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スタンダード大推力タイプ  NLD-FL型

■個別仕様
モータࣜܕ /-%�'- ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�"
ఆ֨ਪྗ / ��� ��� ��� ��� ����
େਪྗ࠷ / ��� ����ʢ����  ˞�ʣ ���� ���� ����ʢ����  ˞�ʣ
ఆ֨ग़ྗ 8 ��� ���� ���� ���� ����
ఆ֨ిྲྀ " ��� ��� ��� ���� ����
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-%�'- ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�" ��4"�"
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#%�'- ��4" ���4"ΑΓબ୒

૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘
ʢ����"�#�˘�˘ʣ˞ �
����"�#�˘�˘

����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ʢ����"�#�˘�˘ʣ˞ �
����"�#�˘�˘

ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্   ˞

      ώーτγϯΫサΠζʢNNʣ� ���ʷ���ʷ��ʢ/-%�'-��������4"�"ܕʣ

    � ���ʷ���ʷ��ʢ/-%�'-�����4"�"ܕʣ

˞�  ʢ  ʣ಺ͷ૊߹ͤυϥΠό࣌ͷ࠷େਪྗͱͳΓ·͢ɻ

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

■外形図

コイルユニット

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- " #� /� ࣭ྔ
$-%�'-��4"�" ���/ ��� �� ��� � ���LH
$-%�'-��4"�" ���/ ��� ���� ��� � �LH
$-%�'-��4"�" ���/ ��� ���� ��� �� ���LH
$-%�'-��4"�" ���/ ��� �� ��� �� ���LH
$-%�'-��4"�" ����/ ��� �� ��� �� ���LH

マグネットベース

ࣜܕ - -� / ࣭ྔ
.#%�'-��4" ��� �� � ���LH
.#%�'-��4" ��� ��� � ����LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

��

Ϛάωοτϕʵεͱ�
ίΠϧϢニοτͷܺؒ�

Ϛάωοτϕʵε�
औ෇ج४໘�

औ෇݀�/ Пɻ�؏௨�
П��βάリਂサ�ʢ྆ଆɿܭ�ʷ/ʣ�

औ෇݀�/�ʵ.�ਂサ���
ʢ྆ଆɿܭ�ʷ/�ʣ�

ίΠϧϢニοτ�
औ෇ج४໘�

�ηϯサۃ࣓
ʢΦϓγϣϯʣ�
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�
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ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ

��
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τリニア NLAシリーズ  コアレス・コア付きタイプ

■特長 小推力タイプ  NLA-S型	 /  定格推力：7～13N

Ϛάωοτϕーε෯��NNߴɺ ͞��NNͷখੑߴܕೳͳίアϨεタΠϓɻ

খߴܕਫ਼ີεςーδͷߏஙʹ࠷దͰ͢ɻ

コア付きタイプ  NLA-MA型	 /  定格推力：250～750N

コア付きタイプ  NLA-NA型	 /  定格推力：500～1500N

ਪྗີ౓͕͘ߴɺେਪ ʢྗ࠷େ����/ʣ͕ ಘΒΕ·͢ɻ

モータۦಈ෦ͷ߶ੑ͕͘ߴɺେ࣭ྔෛՙͷߴ଎ҐஔܾΊʹ࠷దͰ͢ɻ

■モータ特性図

◎NLA-MA型

ਪྗ<�>
ʢఆ֨ਪྗൺʣ

���
���

���

� �����

ॠ࣌࢖༻ྖҬ

଎౓ʢN�TFDʣ

/-"����."."

࿈ଓ࢖༻ྖҬ

/-"����."."

���

◎NLA-NA型

ਪྗ<�>
ʢఆ֨ਪྗൺʣ

���

���

� ������

ॠ࣌࢖༻ྖҬ

଎౓ʢN�TFDʣ

࿈ଓ࢖༻ྖҬ

/-"����/"."
���

◎NLA-S型

ਪྗ<�>
ʢఆ֨ਪྗൺʣ

���

���

� ���

ॠ࣌࢖༻ྖҬ

଎౓ʢN�TFDʣ

࿈ଓ࢖༻ྖҬ

■型式説明

˞  ੡඼վྑͷͨΊɺ༧ࠂͳ͠ʹ֎ੇܗ๏Λม͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻઃܭͷࡍ͸$,%೔ిػ૷ϗーϜϖーδΑΓ࠷৽֎ܗਤΛμ΢ϯϩーυͯ͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

●モータ型式

˕ίΠϧϢニοτࣜܕ

˕Ϛάωοτϕーεࣜܕ

-NLA

①

L

⑤

B

⑥

- S01

⑦

-

⑤

#

⑥

� 4��

⑦

��

④

#

⑥

� 4��

⑦

ᶃ Нリニア  γリーζ໊
/-"ʜ/-"γリーζ
$-ʜίΠϧϢニοτ
.#ʜϚάωοτϕーε

ᶄ ఆ֨ਪྗ �ʜ�/  ��ʜ��/  ���ʜ���/  ���ʜ���/  ŋŋŋ
ᶅ モータタΠϓ 4ʜখਪྗ    ."ʜίア෇͖."    /"ʜίア෇͖/"

ᶆ Ϛάωοτϕーε௕
/-"�4 ��ʜ����NN    ��ʜ����NN    ���ʜ�����NN
/-"�."�/" ��ʜ��NN    ���ʜ���NN

ᶇ ѹిݯి -ʜ"$���7  .ʜ"$���7༷࢓
ᶈ ઃܭॱҐ "ˠ#ˠ$ŋŋŋ"ΑΓ։࢝
ᶉ ઐ༻هػ߸ ແ͠ʜඪ४3    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜ४ඪ४4    ༷࢓�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ

7

②

S

③

$-

①

.#

①

4

③

�

②

4

③

�� �� ��

����� ����� �����

��
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小推力タイプ  NLA-S型

■個別仕様
モータࣜܕ /-"� �4-# ��4-#
ఆ֨ਪྗ / � ��
େਪྗ࠷ / �� ��
ఆ֨ग़ྗ 8 ���� ����
ఆ֨ిྲྀ " ��� ���
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-4 �-# ��-#
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#4 ��#���#����#ΑΓબ୒
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্    ˞

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

■外形図

コイルユニット

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- "� "� #� #� /� /� ࣭ྔ
$-4�-# �/ �� �� �� � �� � � ����LH
$-4��-# ��/ ��� �� �� �� �� � � ���LH

マグネットベース

ࣜܕ - -� -� / ࣭ྔ
.#4��# ���� ʵ �� � ����LH
.#4��# ���� �� �� � ����LH
.#4���# ����� ��� ��� � ���LH

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

Ϛάωοτϕʵεͱ�
ίΠϧϢニοτͷܺؒ�

Ϛάωοτϕʵε�
औ෇ج४໘ج��४݀� Пɻ�ɹ ����� ਂサ����

ʢ྆ଆɿܭ�έॴʣ�

ʢΪϟοϓʣ�
	���
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����ʶ���
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෇
ੇ
๏
ʣ�

ʢ���ʣ�

ʢऔ෇ੇ๏ʣ�

औ෇݀�/�ʵ.�ਂサ�

औ෇݀�/ʵП���؏௨�
П���βάリ�ਂサ����
ʢऔ෇݀� ྆ଆɿܭ/ʷ�ʣ�

औ෇݀�/�ʵ.�ਂサ�

ʢ���ʣ�"�

#� #�

"�

$-

� ��

����ʶ����

-

-�
-�ʶ����

Ϛάωοτϕーε�

ίΠϧϢニοτ�

ʴ����

˞��ਖ਼ํ޲�
ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ

��
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コア付きタイプ  NLA-MA型

■個別仕様
モータࣜܕ /-"� ���."." ���."." ���."."
ఆ֨ਪྗ / ��� ��� ���
େਪྗ࠷ / ��� ���� ����
ఆ֨ग़ྗ 8 ��� ���� ����
ఆ֨ిྲྀ " ��� ��� ����
Ҿྗٵؾ࣓ / ���� ���� ����
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-." ���." ���." ���."
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#." ��" ����"ΑΓબ୒
૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্    ˞

˞    Ϛάωοτؒͷܺؒʹ੾Γ۵΍ΰϛ౳͕ೖΓ΍͍͢ڥ؀Ͱͷ͝࢖༻ͷҝʹɺϚάωοτΧόーΛΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

■外形図

コイルユニット

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- "� #� /� ࣭ྔ
$-."���." ���/ ��� �� ��� � �LH
$-."���." ���/ ��� �� ��� �� �LH
$-."���." ���/ ��� �� ��� �� �LH

マグネットベース

ࣜܕ - -� / ࣭ྔ
.#."��" �� ʵ � ���LH
.#."���" ��� ��� � ���LH

˞    ຊਤ͸ΦϓγϣϯͷϚάωοτΧόーະ૷ண࣌ͱͳΓ·͢ɻ

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

˞�  ϚάωοτΧόーΛ෇͚ͨ৔߹ͷϚάωοτϕーεͷશߴ͸��NNɺΪϟοϓ͸�NNʹͳΓ·͢ɻ

4&3�/P�������4&3�/P�������
.0%&-�.#."���"

%&/40%&/40
/*,,*/*,,* 4/������

."%&�*/�+"1"/

��

औɹѻɹ஫ɹҙɹʂ

˞��ਖ਼ํ޲�
ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ

��
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コア付きタイプ  NLA-NA型

■個別仕様
モータࣜܕ /-"� ���/"." ����/"." ����/"."
ఆ֨ਪྗ / ��� ���� ����
େਪྗ࠷ / ���� ����ʢ����  ˞�ʣ ����
ఆ֨ग़ྗ 8 ���� ���� ����
ఆ֨ిྲྀ " ��� �� ��
Ҿྗٵؾ࣓ / ���� ����� �����
େ଎౓࠷ N�TFD ��� ʢモータಛੑਤࢀরʣ  ˞�
ݯి༺࢖ "$7 ���
ίΠϧϢニοτࣜܕ $-/" ���." ����." ����."
Ϛάωοτϕーεࣜܕ .#/" ��" ����"ΑΓબ୒

૊߹ͤυϥΠό 71)γリーζ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘
ʢ����"�#�˘�˘ʣ  ˞�
����"�#�˘�˘ɹɹ  

����"�#�˘�˘

ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻࡍͨ͠࡞͸पғԹ౓��ˆͰɺίΠϧϢニοτʹώーτγϯΫʢアϧϛ൘ʣΛऔΓ෇͚ɺಈ༷࢓ه্   ˞

      ώーτγϯΫサΠζʢNNʣ� ���ʷ���ʷ��ʢ/-"����/"."ʣ

� ���ʷ���ʷ��ʢ/-"�����/"."ʣ

� ���ʷ���ʷ��ʢ/-"�����/"."ʣ

˞    Ϛάωοτؒͷܺؒʹ੾Γ۵΍ΰϛ౳͕ೖΓ΍͍͢ڥ؀Ͱͷ͝࢖༻ͷҝʹɺϚάωοτΧόーΛΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  ʢ  ʣ಺ͷ૊߹ͤυϥΠό࣌ͷ࠷େਪྗͱͳΓ·͢ɻ

˞�  モータͱͯ͠ͷߴ࠷଎౓ͱͳΓɺ࣮ র͍ͩ͘͞ɻʣࢀͷදΛ͝܎ͷ଎౓͸ηϯサ෼ղೳʹґଘ͠·͢ɻʢ1���֤リニアΤϯίーμͷ෼ղೳͱ଎౓ͷؔࡍ

■外形図

ࣜܕ ఆ֨ਪྗ $- "� #� /� ࣭ྔ
$-/"���." ���/ ��� �� ��� � ���LH
$-/"����." ����/ ��� �� ��� �� ��LH
$-/"����." ����/ ��� �� ��� �� ��LH

マグネットベース
ࣜܕ - -� / ࣭ྔ

.#/"��" �� ʵ � ����LH

.#/"���" ��� ��� � ���LH

˞    ຊਤ͸ΦϓγϣϯͷϚάωοτΧόーະ૷ண࣌ͱͳΓ·͢ɻ

˞�  ίΠϧϢニοτͷਪਐํ޲͸ɺέーϒϧଆΛਖ਼ํ޲ͱఆΊ͍ͯ·͢ɻ

       ౰ࣾサーボυϥΠόͷύϥϝータॳظ஋Ͱ͸ɺίΠϧϢニοτͷਖ਼ํ޲ͱリニアΤϯίーμͷਖ਼ํ޲ʢ1���ʙ1ࢀ���রʣΛಉҰͱ͍ͯ͠·͢ɻ

       ඞཁʹԠ͡ɺύϥϝータʹͯਖ਼ٯͷมߋΛͯͬߦ ͍ͩ͘͞ɻ

˞�  ϚάωοτΧόーΛ෇͚ͨ৔߹ͷϚάωοτϕーεͷશߴ͸��NNɺΪϟοϓ͸�NNʹͳΓ·͢ɻ

コイルユニット

15SER No.******SER No.******
MODEL:MBNA256A

DENSODENSO
NIKKINIKKI SN-16140

MADE IN JAPAN

取　扱　注　意　！

˞��ਖ਼ํ޲�
ਪਐํ޲�

ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ
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͝༻ ɾ్૷ஔ໊

ετϩーΫ ʢɹɹɹɹɹɹʣNN

େ଎౓࠷ ʢɹɹɹɹɹɹʣNN�T

౥ࡌՙॏʢϫーΫ࣭ྔͳͲʣ ʢɹɹɹɹɹɹʣLH

ෛՙͷํ޲ɺ̔ ॏ৚݅ͳͲ

੩࣌ࢭෛՙՙॏɺํ ʢ֎ྗͳͲʣ޲ ʢɹɹɹɹɹɹʣํ /ɺʢɹɹɹɹɹɹʣ޲

ಈ࡞৚݅

ҐஔܾΊڑ཭ʢɹɹɹɹɹɹʣNN Ճ଎౓ʢɹɹɹɹɹɹʣNN�T�

ҐஔܾΊ࣌ ʢؒɹɹɹɹɹɹʣTFD

サΠΫϧ࣌ ʢؒɹɹɹɹɹɹʣTFD

ڥ؀༺࢖ ˘Ұൠงғؾɹɹ˘Ϋリーϯڥ؀ରԠ

Τϯίーμ

˘౰ࣾ͝༻ҙɹɹ˘͓٬༷͝༻ҙ

˘アϒιリϡーτΤϯίーμʢ ϝーΧー�γリーζ ɿ໊ɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣ

˘ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμʢ ϝーΧー�γリーζ ɿ໊ɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣ

ηϯサͷཁ൱ۃ࣓ ˘ཁɹɹ˘ෆཁ

ѹిݯి ˘ "$ɹ˘ %$ɹ�ɹ˘୯૬ɹ˘ �૬ɹ�ɹ˘ ���7ɹ˘ ���7ɹ˘ͦͷଞʢɹɹɹɹɹɹʣ7

Τϯίーμέーϒϧ௕ ʢɹɹɹɹɹɹʣN

ύϫーέーϒϧ௕ ʢɹɹɹɹɹɹʣN

ඇৗϒϨーΩʢμΠφϛοΫϒϨーΩ౳ʣͷཁ൱ ˘ཁɹɹ˘ෆཁ

औಘʢ6-�$&ɺ3P)4ɺͦ֨ن ͷଞʣͷཁ൱ ˘ཁʢ6-�$&ʣɹ˘ཁʢ3P)4ʣɹ˘ཁʢͦͷଞɿɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣɹɹ˘ෆཁ

ͦͷଞͷ͝ཁٻ

্Ґίϯτϩーϥ༷࢓

๏ํྩࢦ
˘  ύϧεྻྩࢦɹɹɹ ˘  ଎౓ࢦ ʢྩ アφϩάʣɹɹɹ ˘  τϧΫࢦ ʢྩ アφϩάʣ 

˘  ωοτϫーΫ௨৴ʹΑΔྩࢦɹɹɹ˘  ͦͷଞʢɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣ

ωοτϫーΫ༺࢖
˘  &UIFS$"5ɹ  ˘  .&$)"530-*/,�ᶙɹ  ˘  $$�-JOLɹ 

˘  ͦͷଞʢɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣ

༧ఆͷίϯτϩーϥ༺࢖ ίϯτϩーϥϝーΧー ʢ໊ɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣɹɹ ίϯτϩーϥ ʢ໊ɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹɹʣ

໊ࣾو˙

˙͝෦ॺ໊ ˙͝୲౰ऀ໊

˙ F�NBJM ˙ 5&-

■τリニア  要求仕様記載表
͝ཁٻͷ͖ͮجʹ༷࢓ɺ͝ ೖ͘ه ͍ͩ͞ɻ̆ ಺΁ͷνΣοΫɺ·ͨ͸ʢ      ʣ಺ʹඞཁ߲ࣄΛ͝هೖ͘ ͍ͩ͞ɻ

ঘɺ͝ ෆ໌ͳ఺ɺ·ͨ͸͝ཁٻͷͳ͍߲໨ʹ͖ͭ·ͯ͠ ͸ະهೖͰ݁ߏͰ͢ɻ

Լهγーτʹ͝هೖ͍͖ͨͩɺ͓ ۙ ͷ͘Ӧۀॴ·Ͱ'"9·ͨ͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ ೔           ೥         ݄       ೔ࡌه͝

位置決め時間
サイクル時間

速度

停止時間

位置決め距離
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[ VPH Series ]
モータ性能を最大限に発揮する高性能サーボドライバ

τリニア対応サーボドライバ

ಛ௕

推力波形を2次曲線とすることで、加減速時の衝撃が大幅に緩和され、

加減速時間を縮めても振動することなく、位置決め時間の短縮を実現 。

Β͔なಈ作Ͱ׈
ҐஔܾΊ࣌ؒを୹ॖ

フィードバックフィルタ自動設定機能
オートチューニング時、負荷に応じたフィードバックフィルタが

自動設定されることで、速度検出リップルを抑制し、

大イナーシャ負荷時においても、簡単にチューニングが可能 。

滑らかな動作を簡単に実現 。

大イφーシϟෛՙͰも
؆୯にνϡーニンάが可能

推力リップルを大幅抑制
推力リップルを抑制することで、速度安定性能が

さらに向上 。（従来機種に対し20%抑制） 

༏Εた଎౓҆ఆ性能
停止中フィルタ機能
停止中のトルク精度の向上
大イナーシャ負荷での停止時振動を抑制。

低速ゲイン切替機能の充実 
通常－低速ゲイン切替条件として速度だけではなく、

偏差、指令の有無などでも設定が可能 。

্޲の҆ఆ性を࣌ࢭఀ

2段S字加減速制御機能
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解析機能

オシロスコープ機能
େ��$)ͷサーボσータΛリアϧタΠϜදࣔɻ࠷˔
    	˞σータ෼ղೳ���NTҎ্ɺ$)�Ҏ߱͸*0ઃఆͷΈ

ฦ͠ӡసͷモータෛՙ཰Λ؆୯දࣔɻ܁˔
˔ϊーϚϧτリΨػೳͰɺௐ੔લޙͷมԽ֬ೝ͕༰қʹɻ

ʬΦγϩείーϓը໘ʭ

周波数応答測定機能
˔モータͷࣗಈՃৼͰɺػցܥͷप೾਺ಛੑΛଌఆ͠ɺ
ৼϑΟϧタΛ؆୯ઃఆɻڞցػ    

周波数スペクトル測定機能
˔ಈ࡞தͷप೾਺εϖΫτϧͷଌఆͰɺػցڞৼ఺Λ୳͠ग़͠ɺ
ৼϑΟϧタΛ؆୯ઃఆɻڞցػ    

ʬप೾਺εϖΫτϧଌఆը໘ʭ

オートチューニング機能
˔Φーτνϡーニϯάͷผը໘ԽʹΑΓɺ࣮ ՄೳɻߋඞཁͳύϥϝータΛ؆୯ʹมʹߦ
˔'#ϑΟϧタࣗಈઃఆػೳͰɺෛՙΠφーγϟഒ཰ʹԠͨ͡ϑΟーυόοΫϑΟϧタΛ
   ࣗಈઃఆ͠ɺ׈Β͔ͳಈ࡞Λ࣮ݱɻ
˔Φーτνϡーニϯάͷモータಈ࡞ͷ༧૝ͱ݁ՌΛදࣔɻ

リアルタイムサーボ調整機能
˔ΦーτνϡーニϯάޙͷήΠϯϨϕϧௐ੔ػೳͰɺௐ੔͕ΑΓ؆୯ʹɻ
˔଎౓ɺҐஔϧーϓήΠϯΛリアϧタΠϜʹௐ੔Մೳɻ

テスト運転機能
˔ҐஔܾΊػೳ͕͍ͭͨςετӡసΛ࣮ߦՄೳɻ

調整機能

自己診断機能
˔૷ஔͷࣗݾ਍அ͕Մೳɻ ʬリアϧタΠϜサーボௐ੔ը໘ʭ

入出力信号状態表示機能
ͷೖग़ྗ৴߸ͷ֬ೝΛ༰қʹɻ࣌ۀ࡞্ཱ͛ͪ˔

状態表示機能
˔モータ࣮ಈ࡞଎౓ɺ࣮ τϧΫྩࢦɺࡏݱҐஔͳͲɺ
   ͞·͟·ͳಈ࡞৘ใΛリアϧタΠϜදࣔɻ
˔աڈͷアϥーϜཤྺɺ૷ஔ৘ใͳͲΛදࣔɻ

デバイスモニタ機能
˔υϥΠό಺෦ͷϝモリྖҬΛリアϧタΠϜʹදࣔɺฤूՄೳɻ

状態表示

パラメータ編集機能
˔ήΠϯɺϑΟϧタɺྩࢦɺ৴߸ͳͲύϥϝータΛ
   άϧーϓԽ͠ɺฤूۀ࡞Λ༰қʹɻ

データ編集

プログラム編集機能
˔಺෦ྩࢦモーυ࣌ͷಈ࡞ίϚϯυͰͷ
   ϓϩάϥϜ࡞੒ɺฤूΛ࣮ߦՄೳɻ

間接データ編集機能
˔ϓϩάϥϜӡసʹ࢖༻͢Δؒ઀σータͷ
Մೳɻߦ੒ɺฤूΛ࣮࡞   

スイッチBOX機能
˔্Ґίϯτϩーϥ͔Β੾Γ཭ͨ͠ঢ়ଶͰɺ
   ύιίϯ͔Βͷ༰қͳリモーτӡస͕Մೳɻ

リモート操作リモート操作

（データ編集ソフト）

Data Editing Software[ システム支援ツール ]
充実した操作・モニタ・編集・解析機能が、立ち上げ作業の効率化、機械系とのマッチングを実現 ˞౰ࣾ8&#サΠτΑΓɺ࠷৽൛71)γリーζ༻

ɹγεςϜࢧԉπーϧΛμ΢ϯϩーυͯ͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

ɹIUUQT���XXX�OJLLJEFOTP�DP�KQ�TZTUFNUPPM�
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■サーボドライバVPHシリーズ  型式/ドライバタイプ説明

ᶍ

�

ᶃ

/$3

ᶄ

)

ᶅ

"

ᶆ

�

ᶊ

�

ᶌ

�

ᶇ

��� �◎ドライバ型式

◎ドライバタイプ �71)

ᶄ

)

ᶅ

"

ᶈ

" �

ᶉ

#

ᶋ

�

ᶃ /$3ŋŋŋサーボυϥΠόγリーζ
ᶄ γリーζ໊ )ʜ71)γリーζ

ᶅ ೳछผػ

"ʜ*�0༷࢓
$ʜ$$�-JOL༷࢓
%ʜ&UIFS$"5༷࢓
&ʜ.&$)"530-*/,�ᶙ༷࢓

ᶆ ೖྗి༷࢓ݯ �ʜ"$���7ܥ �ʜ"$���7ܥ

ᶇ ग़ྗ༰ྔ
ྫʣ  ��� ʜ ��   � ���ʷ��� ����8

ᶈ ϋーυ΢Σア༷࢓ "ʜඪ४༷࢓
ᶉ ૊߹ͤモータ #ʜНリニア
ᶊ アφϩάΦϓγϣϯ  ˞� �ʜແ͠ �ʜ͋Γ
ᶋ ઈରҐஔิਖ਼Φϓγϣϯ �ʜແ͠
ᶌ 450Φϓγϣϯ  ˞� �ʜແ͠ �ʜ͋Γ

ᶍ ઐ༻هػ߸
ແ͠ʜඪ४༷࢓
�4�࿈൪਺ࣈʜઐ༻༷࢓ػ

��ͷྦྷ৐ͷࢦ਺෦
༗ޮ਺ࣈ

˞�  71)�)"タΠϓʢ *�0༷࢓ʣͷΈͷରԠͱͳΓ·͢ɻ

˞�  71)γリーζʹ઀ଓ͞Εͨリニアサーボモータ΁ͷిྗڅڙΛःஅ͢Δ҆શػೳʢ 4BGF 5PSRVF 0GGɿ450ʣͱͳΓ·͢ɻ

ɹɹ ෆྀͷىಈʹΑΔނࣄΛ๷͢ࢭΔͨΊͷ࢖༻Λ૝ఆ͍ͯ͠·͢ɻ

ɹɹ ຊΦϓγϣϯͷ҆શػೳɾ̓ શੑೳʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ1���ʙ1���ʮサーボυϥΠό71)γリーζ ػೳ༷࢓ʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ɹɹ ৄࡉ͸ʮ71)γリーζ450Φϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

■共通仕様

पғ৚݅

Թ౓
��ɿ�ʙ࣌༺࢖ ʢ̂ౚ݁ͷͳ͍͜ͱʣ
อଘ࣌ɿ���ʙ��ˆ

࣪౓ �อଘ࣌ɿ���3)ҎԼ  ݁࿐ͳ͖͜ͱ༺࢖

ઃஔ৔ॴ
෗৯ੑΨεɺ࡟ݚ༉ɺۚ ଐคɺ༉౳ͷ༗֐ͳงғؾதͰͳ͍͜ͱ
௚ࣹ೔ޫͷ౰ͨΒͳ͍԰಺Ͱ͋Δ͜ͱ

ඪߴ ����NҎԼ
଱ৼಈ ���N�T�ʢ��ʙ��)[ʣ ͨͩ͠ڞৼͳ͖͜ͱ
ಈํࣜۦ �૬ਖ਼ݭ೾18.
੍ಈํࣜ ճੜ੍ಈɿճੜ఍߅֎෇͚  ˞�
औ෇ํࣜ ύωϧऔ෇

ੑೳ

˞�

଎౓੍ޚ

଎౓੍ൣޚғ  ˞�
�ɿ����
アφϩά଎౓࣌ྩࢦ  �ɿ����  ˞�

଎౓มಈ཰

ෛՙಛੑ �ʙ����ෛՙ࣌ɿʶ�����ҎԼʢఆ֨଎౓ʹͯʣ
ిѹಛੑ ఆ֨ిѹʶ���ɿ��ʢఆ֨଎౓ʹͯʣ

Թ౓ಛੑ
�ʙ��ˆɿʶ����ҎԼʢఆ֨଎౓ʹͯʣ
アφϩά଎౓࣌ྩࢦ  ʶ����ҎԼ  ˞�

τϧΫ੍ޚ
෼ղೳ �ɿ����  ʢఆ֨τϧΫ·Ͱʣ
ੑݱ࠶ ʶ��ʢఆ֨τϧΫ·Ͱʣ

˞�  ճੜ఍ث߅͸ΦϓγϣϯͱͳΓ·͢ɻ

˞�  ੑೳ͸サーボυϥΠό୯ମͷ஋ͱͳΓ·͢ɻモータͱͷ૊߹ΘͤʹΑΓੑೳΛຬͨͤͳ͍৔߹͕͋Γ·͢ɻ

˞�  ����ෛՙʹ͓͍ͯモータ͕ఀ͠ࢭͳ͍͜ͱΛ৚݅ͱ͍ͯ͠·͢ɻ

˞�  71)�)"タΠϓʢ*�0༷࢓ʣͷΈద༻ͱͳΓ·͢ɻ

■海外規格対応状況

ೖྗిݯ ग़ྗ༰ྔ ࣜܕ 6-�D6-֨ن�
ʢ'JMF /Pɿ&������ʣ $&ϚーΩϯά ,$ϚーΫ

ܥ$���7"
��8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ʵ ʵ
���8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ʵ ʵ

ܥ$���7"

���8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞�
���8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞�
���8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞�
���8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞� ˞�
���L8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞�
���L8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞� ˞� ˞�
���L8 /$3�)˘����"�#�˘�˘ ˓ ˓ ˓  ˞� ˞� ˞�

˞�  450Φϓγϣϯ࣌ͷ,$ϚーΫରԠ͸ɺ71)�)"タΠϓͷΈͱͳΓ·͢ɻ

˞�  71)�)$タΠϓʢ$$�-JOL༷࢓ʣͷ,$ϚーΫ͸ɺग़ྗ༰ྔ���L8ɺ���L8ͷΈͷऔಘͱͳΓ·͢ɻ

˞�  71)�)&タΠϓʢ.&$)"530-*/,�ᶙ༷࢓ʣͷ,$ϚーΫ͸ɺग़ྗ༰ྔ���8ɺ���L8ɺ���L8ͷΈͷऔಘͱͳΓ·͢ɻ
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■サーボドライバVPHシリーズ  システム構成

഑ઢ༻ःஅث

ϊΠζϑΟϧタ

ి࣓઀৮ث

ओిݯ

ᶃ�ճੜ఍ث߅ʢΦϓγϣϯʣ

ݯిޚ੍

˞୯૬࣌͸5૬ະ઀ଓ
3�4�5

#��#�

$/�

$/�

$/�

$/�

$/�

�S�T

�%#,�%#$

�6�7�8

ᶊ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ 71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻

64#έーϒϧʢ71)ଆϛニ#ϓϥάʣ

ᶈ�ΤϯίーμέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

ᶎ�450ରԠέーϒϧʢ450Φϓγϣϯ࣌ʣ

ᶋ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ ֎෦ثػŋ
ίϯτϩーϥ౳

ᶉ�௨৴έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ
ᶊ

্Ґ
ίϯτϩーϥ౳

ᶆ�ྵ૬リアΫτϧ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ᶄ�μΠφϛοΫϒϨーΩ
ɹ�ϢニοτʢΦϓγϣϯʣ

ᶇ�ύϫーέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

Нリニア

ᶅ�νϣーΫίΠϧ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

୺ࢠ୆

γεςϜࢧԉπーϧɿ
71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
˞౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυ͠ ͯ͘ ͩ͞ ͍

V1)-)Aタイϓ
ʢ*�0༷࢓ʣ

ύιίϯ

ᶏ�"$リアΫτϧ

ɹʢ71)���8ҎԼ࣌Φϓγϣϯʣ

◎インクリメンタルエンコーダ時ɺ磁極センサユニットʹ ΑΔ磁極ݕग़Λ͏ߦ ৔合

$/�

ᶑ�Τϯίーμ
ɹ�෼഑Ϣニοτ
ɹʢΦϓγϣϯʣ

$/�

71)�$/�΁

ᶈ�ΤϯίーμέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

Нリニア�ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ΁

Нリニア�࣓ۃηϯサϢニοτ΁

ᶒ�Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ༻
ɹ�υϥΠό઀ଓέーϒϧ
ɹ�ʢΦϓγϣϯʣ

ᶐ�%$リアΫτϧ

ɹʢ71)���L8Ҏ্࣌Φϓγϣϯʣ
ɹ�ʢ-�ɺ-�ʹ઀ଓʣ

पลثػ

$/�

ᶓ�Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ༻Τϯίーμύϧεग़ྗέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

��
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◎オプション製品説明

/P� ඼໊༷࢓� ಺༰ ทࡌܝ

ᶃ ճੜ఍ث߅ ճੜిྗ͕71)γリーζຊମͷฏ׈ίϯσϯサͰফඅ͖͠Εͳ͍৔߹ʹඞཁͱͳΓ·͢ɻ 1���

ᶄ μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ ิॿ੍ಈϢニοτͱͯ͠ɺ71)γリーζͷΤϥーൃੜ࣌ٴͼఀి౳ʹɺ઀ଓͨ͠モータ͕ϑリーϥϯͱͳΔ͜ͱΛ๷͠ࢭ·͢ɻ 1���

ᶅ νϣーΫίΠϧʢϊーϚϧモーυ༻ʣ 71)γリーζຊମ͕ൃ͢ΔϊΠζΛݮਰͤ͞ɺυϥΠόٴͼपลثػ΁ͷϊΠζͷӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ 1���

ᶆ ྵ૬リアΫτϧʢίモϯモーυ༻ʣ 71)γリーζຊମ͕ൃ͢ΔϊΠζΛٵऩ͠ɺυϥΠόຊମٴͼपลثػ΁ͷϊΠζͷӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ 1���

ᶇ ύϫーέーϒϧ 71)γリーζຊମͷモータಈྗ༻ίωΫタ·ͨ͸୺ࢠͱɺモータͷύϫーέーϒϧΛ઀ଓ͠·͢ɻ 1������

ᶈ Τϯίーμέーϒϧ 71)γリーζຊମͷΤϯίーμϑΟーυόοΫύϧεೖྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣͱɺΤϯίーμٴͼ࣓ۃηϯサΛ઀ଓ͠·͢ɻ 1������

ᶉ ௨৴έーϒϧʢ71)�)"༻ʣ
71)�)"タΠϓຊମͷγリアϧ௨৴༻ίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ্ Ґ1-$ػࢉܭリϯΫモδϡーϧ΍ύιίϯͱ

71)γリーζؒͰͷ֤σータͷೖग़ྗΛ͍ߦ·͢ɻ
1���

ᶊ ϑΣϥΠτίア ϊΠζʹΑΔモニタදࣔͷஅଓɺฤूιϑτͷ੍ڧऴྃ౳ͷޡಈ࡞Λ๷͠ࢭ·͢ɻ 1���

ᶋ *�0έーϒϧʢ71)�)"༻ʣ 71)�)"タΠϓຊମͷ੍ޚೖग़ྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ֤ ৴߸ͷೖग़ྗΛ͍ߦ·͢ɻ 1���

ᶌ *�0έーϒϧʢ71)�)$༻ʣ 71)�)$タΠϓຊମͷ੍ޚೖग़ྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ֤ ৴߸ͷೖग़ྗΛ͍ߦ·͢ɻ   1���

ᶍ * �0έーϒϧʢ71)�)%�)&༻ʣ 71)�)%�)&タΠϓຊମͷ੍ޚೖग़ྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ֤ ৴߸ͷೖग़ྗΛ͍ߦ·͢ɻ   1���

ᶎ 450ରԠέーϒϧ 450Φϓγϣϯબ୒࣌ʹɺ71)γリーζຊମͷ੍ޚೖग़ྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͠ɺ֤ ৴߸ͷೖग़ྗΛ͍ߦ·͢ɻ 1���

ᶏ "$リアΫτϧ ೖྗిྲྀͷ೾ܗΛਖ਼ݭ೾ʹ͍ۙঢ়ଶͱ͠ߴɺ ௐ೾Λ཈੍͠·͢ɻ71)γリーζͷग़ྗ༰ྔ���8ҎԼͷΦϓγϣϯͱͳΓ·͢ɻ 1���

ᶐ %$リアΫτϧ ೖྗిྲྀͷ೾ܗΛਖ਼ݭ೾ʹ͍ۙঢ়ଶͱ͠ߴɺ ௐ೾Λ཈੍͠·͢ɻ71)γリーζͷग़ྗ༰ྔ���L8Ҏ্ͷΦϓγϣϯͱͳΓ·͢ɻ 1������

ᶑ Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ Нリニア͔Βͷ࣓ۃ৴߸ΛϥΠϯυϥΠόࣜܗͰग़ྗ͠·͢ɻΠϯΫリϝϯタϧύϧεΤϯίーμͷ৴߸͸ͦͷ··ग़ྗ͠·͢ɻ 1���

ᶒ Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ༻υϥΠό઀ଓέーϒϧ 71)γリーζຊମͷΤϯίーμϑΟーυόοΫύϧεೖྗ༻ίωΫタʢ$/�ʣͱɺΤϯίーμ෼഑ϢニοτΛ઀ଓ͠·͢ɻ 1���

ᶓ Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ༻Τϯίーμύϧεग़ྗέーϒϧ Нリニア͔ΒͷΠϯΫリϝϯタϧύϧεΤϯίーμ৴߸Λपลثػʹग़ྗ͠·͢ɻ 1���

■サーボドライバVPHシリーズ  システム構成

˞  ΩーΤϯεࣾ੡ίϯτϩーϥ,7�9ͱͷ઀ଓͷ৔߹ɺ,7�9ଆίωΫタ͸3+��ͱͳΓ·͢ɻ

     ΩーΤϯεࣾ੡ͷ.&$)"530-*/,�ᶙม׵έーϒϧʢ3+��� *.*ม׵ʣ  47��-˘"ܕΛ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

$/� ᶎ�450ରԠέーϒϧʢ450Φϓγϣϯ࣌ʣ

ᶊ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻

64#έーϒϧʢ71)ଆϛニ#ϓϥάʣ$/�

$/�

$/�"

$/�#

$/�

ᶈ�ΤϯίーμέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

.&$)"530-*/,�ᶙ�˞

.&$)"530-*/,�ᶙ�˞

ᶍ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

Нリニア
ΤϯίーμίωΫタ΁

Ϛεタίϯτϩーϥ
ຢ͸લ࣠ޙ૷ஔ

Ϛεタίϯτϩーϥ
ຢ͸લ࣠ޙ૷ஔ

֎෦ثػŋ
ίϯτϩーϥ౳

V1)-)&タイϓ
ʢ.&$)"530-*/,�ᶙ༷࢓ʣ

ύιίϯ

γεςϜࢧԉπーϧɿ
71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
˞౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυ͠ ͯ͘ ͩ͞ ͍

$/� ᶎ�450ରԠέーϒϧʢ450Φϓγϣϯ࣌ʣ$/� ᶎ�450ରԠέーϒϧʢ450Φϓγϣϯ࣌ʣ

ᶊ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ

ᶊ�ϑΣϥΠτίア
ɹʢΦϓγϣϯʣ 71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻

64#έーϒϧʢ71)ଆϛニ#ϓϥάʣ
71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF༻
64#έーϒϧʢ71)ଆϛニ#ϓϥάʣ$/�

$/�

$/�

5#�

ᶈ�ΤϯίーμέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

$$�-JOL

5#� $$�-JOL

ᶌ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ
֎෦ثػŋ
ίϯτϩーϥ౳

Ϛεタہ
ຢ͸εϨーϒہ

Ϛεタہ
ຢ͸εϨーϒہ

Нリニア
ΤϯίーμίωΫタ΁

V1)-)Cタイϓ
ʢ$$�-JOL༷࢓ʣ

$/�

$/�

$/�ʢ*/ʣ

$/�ʢ065ʣ

$/�

ᶈ�ΤϯίーμέーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

&UIFS$"5

&UIFS$"5

ᶍ�*�0έーϒϧʢΦϓγϣϯʣ

Ϛεタίϯτϩーϥ
ຢ͸લ࣠૷ஔ

૷ஔ࣠ޙ

֎෦ثػŋ
ίϯτϩーϥ౳

Нリニア
ΤϯίーμίωΫタ΁

V1)-)Dタイϓ
ʢ&UIFS$"5༷࢓ʣ

ύιίϯύιίϯ

γεςϜࢧԉπーϧɿ
71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
˞౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυ͠ ͯ͘ ͩ͞ ͍

γεςϜࢧԉπーϧɿ
71)�%BUB�&EJUJOH�4PGUXBSF
˞౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυ͠ ͯ͘ ͩ͞ ͍
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■サーボドライバVPHシリーズ  個別仕様
  ࣜܕ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ग़ྗ༰ྔ 8 �� ��� ��� ��� ���

ओճ࿏�

ೖྗిݯ

ఆ֨ిѹ 7 "$���ʙ���  �П�

�����

"$���ʙ���  �П·ͨ͸�П�

�����प೾਺ )[
༰ిѹมಈڐ 7 "$��ʙ��� "$���ʙ���

ೖྗఆ֨ిྲྀ "SNT ��� ���
���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ
ఆ֨༰ྔ L7" ���� ��� ��� ��� ���
ಥೖిྲྀ " ��̡ ��NT  r ˞� ��̡ ��NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞�

�ճ࿏ޚ੍

ೖྗిݯ

ఆ֨ిѹ 7 "$���ʙ���  �П�

�����

"$���ʙ���  �П�

�����प೾਺ )[
༰ిѹมಈڐ 7 "$��ʙ��� "$���ʙ���
ೖྗఆ֨ిྲྀ "SNT ���� ���� ���� ���� ����
ফඅిྗ 8 �� �� �� �� ��
ಥೖిྲྀ " ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞�

࿈ଓग़ྗిྲྀ "SNT ��� ��� ��� ��� ���
ॠ࣌ग़ྗిྲྀ "SNT ��� ��� ��� ��� ���
ʣڃ౳ޢ଄ʢอߏ ࣗવྫྷ٫ʢ*1��ʣ
࣭ྔ LH ໿��� ໿��� ໿��� ໿��� ໿���

  ࣜܕ /$3�)˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘ ����"�#�˘�˘
ग़ྗ༰ྔ 8 ��� ���L ���L ���L

ओճ࿏�

ೖྗిݯ

ఆ֨ిѹ 7 "$���ʙ���  �П·ͨ͸�П�

�����

"$���ʙ���  �П�

�����प೾਺ )[
༰ిѹมಈڐ 7 "$���ʙ���

ೖྗఆ֨ిྲྀ "SNT
���ʢ�Пʣ

���ʢ�Пʣ
��� ���� ����

ఆ֨༰ྔ L7" ��� ��� ��� ���
ಥೖిྲྀ " ��̡ �NT  r ˞� ��̡ ��NT  r ˞� ��̡ ��NT  r ˞� ��̡ ��NT  r ˞�

�ճ࿏ޚ੍

ೖྗిݯ

ఆ֨ిѹ 7 "$���ʙ���  �П�

�����प೾਺ )[
༰ిѹมಈڐ 7 "$���ʙ���
ೖྗఆ֨ిྲྀ "SNT ���� ���� ���� ����
ফඅిྗ 8 �� �� �� ��
ಥೖిྲྀ " ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞� ��̡ �NT  r ˞�

࿈ଓग़ྗిྲྀ "SNT ��� ���� ���� ����ʢ����ʣ  ˞�
ॠ࣌ग़ྗిྲྀ "SNT ���� ���� ���� ����
ʣڃ౳ޢ଄ʢอߏ ٫ʢ*1��ʣྫྷ੍ڧ
࣭ྔ LH ໿��� ໿��� ໿��� ໿���
˞�  ఆ֨ిѹ"$���7ʹ͓͚Δ஋Ͱ͢ɻ·ͨɺ̡     ಺rͷ਺ࣈ͸ಥೖిྲྀͷ࣌ఆ਺ͱͳΓ·͢ɻಥೖిྲྀ͕ऩ·Δ·Ͱͷ࣌ؒ͸̡     ಺rͷ਺ࣈͷ�ഒΛ໨҆ʹͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˞�  ఆ֨ిѹ"$���7ʹ͓͚Δ஋Ͱ͢ɻ·ͨɺ̡     ಺rͷ਺ࣈ͸ಥೖిྲྀͷ࣌ఆ਺ͱͳΓ·͢ɻಥೖిྲྀ͕ऩ·Δ·Ͱͷ࣌ؒ͸̡     ಺rͷ਺ࣈͷ�ഒΛ໨҆ʹͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˞�  ʢ ʣ಺͸6-֨نΛద߹ͤ͞ͳ͍৔߹ͷ஋ͱͳΓ·͢ɻ
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HAタイプ（I/O仕様）

˞�  ֎෦ೖग़ྗ৴߸���఺ͷॳׂظ෇͸ɺ1���ʮサーボυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ  71)�)"タΠϓʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

タΠϓʢࣜܕʣ
71)�)"タΠϓʢ/$3�)"˘˘˘˘"�#�˘�˘ʣ

߲໨
ӡసモーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧεྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

଎౓ྩࢦ

಺෦଎౓ྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ଎౓ࢦఆʣ

アφϩάྩࢦ
ʢΦϓγϣϯʣ

�఺  ೖྗిѹൣғɿ���ʙ���7ʢ෼ղೳ��CJUʣ
େ଎౓࣌ͷిѹΛ೚ҙʹઃఆՄೳ࠷

Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ

಺෦τϧΫྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ����ʣ

アφϩάྩࢦ
ʢΦϓγϣϯʣ

�఺  ೖྗిѹൣғɿ���ʙ���7ʢ෼ղೳ��CJUʣ
ఆ֨τϧΫ࣌ͷిѹΛ೚ҙʹઃఆՄೳ

τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

ύϧεྩࢦ
ଶܗྩࢦ

ϥΠϯυϥΠόํࣜɿ࠷େ ����.QQTʢ�చഒʣ
�� Ґ˃૬ࠩύϧεʢ�ɺ�ɺ�చഒʣɺํ ผύϧεʢ�ɺ�చഒʣɺํ޲ ৴߸�ૹΓύϧεʢ�ɺ�చഒʣΑΓબ୒Մೳ޲

ύϧεิྩࢦਖ਼ �఺ " �#ʢ"ɺ#ɿ�ʙ��������ʣ
଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

಺ଂྩࢦ

ઃఆ୯Ґ EFHɺNNɺJODIɺЖNɺQVMTFɺLQVMTF
ੇಈ ଎౓�఺

ίϚϯυ

���఺ɺ�छ
104ʢҐஔܾΊʣ � ɿ "#4� */$
*/%9ʢׂग़ҐஔܾΊʣ�ɿ ۙճΓ�ยํ޲
)0.&ʢݪ఺෮ؼʣ � ɿ  45%ɺ-4Ϩεɺ05໭Γɺͦ ͷ৔ɺ05໭Γ-4Ϩεɺݪ఺ҐஔઃఆɺࡏݱҐஔύϧεग़ྗ

Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎ΛݸผͰઃఆՄೳʣ
଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

ඪ؅ཧ࠲
ແݶૹΓ
ઈରҐஔ؅ཧ �����������ʙ�����������
ෛՙ࣠�ճసҐஔ؅ཧʢྫɿ�ʙ���EFHɺ����ʙ����EFHʣ

サーボ�

ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺ʢ(4&-�ɺ�৴߸ٴͼಈ࡞৚݅Ͱ੾׵ʣ
ϑŎーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪ੑຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧタ ϑΟーυόοΫϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧタ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタ
Φーτνϡーニϯά ҐஔήΠϯɺ଎౓ϧーϓήΠϯ�ੵ෼࣌ఆ਺ઃఆ

߸ೖྗ৴ޚ੍

֎෦ೖྗ৴߸�఺ɻ֤ ৴߸ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մೳ  ˞�
345ʢリηοτʣ "345ʢアϥーϜリηοτʣ &.(ʢඇৗఀࢭʣ
40/ʢサーボΦϯʣ %3ʢىಈʣ $-3ʢภࠩΫリアʣ
$*)ʢύϧεྻࢭېྩࢦʣ 5-ʢτϧΫ੍ݶʣ '05ʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ
305ʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ .%�ʙ�ʢモーυબ୒�ʙ�ʣ (4-�ʙ�ʢήΠϯબ୒�ʙ�ʣ
374ʢ޲ํྩࢦ൓సʣ 44�ʙ�ʢྩࢦબ୒�ʙ�ʣ
;45ʢҐஔܾΊىಈʣ ;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ ;.,ʢ֎෦ϚーΧʣ
53(ʢ֎෦τリΨʣ $.%;ʢྩࢦθϩʣ ;$"/ʢҐஔܾΊΩϟϯηϧʣ
'+0(ʢਖ਼ํੇ޲ಈʣ 3+0(ʢੇ޲ํٯಈʣ .50)ʢモータա೤ʣ
ఆԽ͕Մೳݻೖྗ৴߸͸ɺ৴߸ͷ0/�0''ঢ়ଶͷޚ੍
֎෦ೖྗ৴߸ʹׂ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մೳ

߸ग़ྗ৴ޚ੍

֎෦ग़ྗ৴߸�఺ɻ֤ ৴߸ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մೳ  ˞�
"-.ʢアϥーϜʣ 8/(ʢϫーニϯάʣ 3%:ʢサーボϨσΟʣ
4;ʢ଎౓θϩʣ 1&�ʙ�ʢҐஔภࠩൣғ�ʙ�ʣ 1/�ʙ�ʢҐஔܾΊྃ׬�ʙ�ʣ
1;�ʙ�ʢҐஔܾΊྃ׬Ԡ౴�ʙ�ʣ ;/ʢίϚϯυྃ׬ʣ ;;ʢίϚϯυྃ׬Ԡ౴ʣ
;3%:ʢίϚϯυىಈϨσΟʣ 13'ʢૈҰகʣ 7$1ʢ଎౓౸ୡʣ
#3,ʢϒϨーΩղআʣ -*.ʢ੍ݶதʣ &.(0ʢඇৗఀࢭதʣ
)$1ʢݪ఺෮ྃ׬ؼʣ )-%;ʢྩࢦθϩதʣ 050ʢΦーόーτϥϕϧதʣ
.50/ʢモータ௨ిதʣ 065�ʙ�ʢ൚༻ग़ྗʣ
4.0%ʢ଎౓ྩࢦモーυதʣ 5.0%ʢτϧΫྩࢦモーυதʣ 1.0%ʢύϧεྻྩࢦモーυதʣ
/.0%ʢ಺ଂྩࢦモーυதʣ 0$&.ʢϚーΧग़ྗதʣ
֎෦ग़ྗ৴߸ʹׂΓ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մೳʢ0$&.Λআ͘ʣ

ҟৗݕग़
Τϯίーμҟৗɺա଎౓ҟৗɺモータաෛՙҟৗɺ૷ஔաෛՙҟৗɺෆ଍ిѹҟৗɺաిѹҟৗɺաిྲྀҟৗɺサーボ੍ޚҟৗɺ
έーϒϧஅઢҟৗɺ࣓ ҟৗɺภࠩҟৗɺόοΫアοϓσータҟৗɺ$16ҟৗ  ౳ۃ
アϥーϜཤྺ �఺อଘ

อ࣋ϒϨーΩʢ#3,৴߸ʣ
モータແ௨ిঢ়ଶͰ#3,ʢϒϨーΩղআʣ৴߸0''
্Լ࣠མԼ๷ޚ੍ࢭ෇ ʢ͖ୠ͠ɺύϫーܥͷҟৗൃੜ࣌͸མԼ๷ޚ੍ࢭ͸ෆՄʣ

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
モータແ௨ి࣌ʹಈ࡞

Τϯίーμύϧεग़ྗ

ϥΠϯυϥΠόํࣜɿ�� Ґ˃૬ࠩύϧε�ϚーΧ
ϚーΧग़ྗ৴߸͸ɺ੍ େ�NT෯ઃఆՄೳ࠷  ग़ྗ৴߸Ͱ΋ग़ྗՄೳޚ
ϋーυ΢Σア෼पग़ྗɿ࠷େग़ྗप೾਺ ��.QQTʢ�చഒʣ
ιϑτ΢Σア੍ޚग़ྗɿ࠷େग़ྗप೾਺ �����.QQTʢ�చഒʣ
ύϧεग़ྗ෼पɿ"�#ʢ"ɺ#ɿ�ʙ��������ʣ
Ґஔͷ਺஋෼ͷύϧεΛग़ྗʣࡏݱೳʢػҐஔσータύϧεग़ྗࡏݱ

τϧΫ੍ྩࢦݶ ύϥϝータͰ ����୯Ґઃఆ
ิਖ਼ػೳ τϧΫิਖ਼
දࣔػೳ $)"3(&ɺి ܻ�%&-ɺਖ਼໘σータදࣔ%&-ݯ

௨৴ػೳ
༺ʢ'6-- 4QFFEʣɿ�DI  ύιίϯʢ71) %BUB &EJUJOH 4PGUXBSFʣͱ૷ஔͷ઀ଓڌ४֨ن���64#
34����ɿ�DI

4&.* '��ରԠػೳ ओճ࿏ిѹ௿Լ࣌ͷτϧΫ੍ػݶೳʢ੍ݯిޚ͸614͔Β͞څڙΕΔ͜ͱʣ
҆શػೳʢΦϓγϣϯʣ 450ʢ*&$�&/���������ʣ
҆શੑೳʢΦϓγϣϯʣ &/ *40������� $BU� 1- F &/����� 4*-�
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様

˞�  ֎෦ೖग़ྗ৴߸���఺ͷॳׂظ෇͸ɺ1���ʮサーボυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ  71)�)$タΠϓŉΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

◎VPH-HCタイプ（CC-Link仕様）
タΠϓʢࣜܕʣ

71)�)$タΠϓʢ/$3�)$˘˘˘˘"�#�˘�˘ʣ
߲໨
ӡసモーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺύϧεྻྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

଎౓ྩࢦ
಺෦଎౓ྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ଎౓ࢦఆʣ
Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ
಺෦τϧΫྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ����ʣ
τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

ύϧεྩࢦ
ଶܗྩࢦ

ϥΠϯυϥΠόํࣜɿ࠷େ ����.QQTʢ�చഒʣ
�� Ґ˃૬ࠩύϧεʢ�ɺ�ɺ�చഒʣɺํ ผύϧεʢ�ɺ�చഒʣɺํ޲ ৴߸�ૹΓύϧεʢ�ɺ�చഒʣΑΓબ୒Մೳ޲

ύϧεิྩࢦਖ਼ �఺ " �#ʢ"ɺ#ɿ�ʙ��������ʣ
4࣌Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

಺ଂྩࢦ

ઃఆ୯Ґ EFHɺNNɺJODIɺЖNɺQVMTFɺLQVMTF
ੇಈ ଎౓�఺

ίϚϯυ

���఺ɺ�छ
104ʢҐஔܾΊʣ� ɿ"#4� */$
*/%9ʢׂग़ҐஔܾΊʣ�ɿۙճΓ�ยํ޲
)0.&ʢݪ఺෮ؼʣ� ɿ45%ɺ-4Ϩεɺ05໭Γɺͦ ͷ৔ɺ05໭Γ-4Ϩεɺݪ఺Ґஔઃఆ

Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎ΛݸผͰઃఆՄೳʣ
4࣌Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

ඪ؅ཧ࠲
ແݶૹΓ
ઈରҐஔ؅ཧ �����������ʙ�����������
ෛՙ࣠�ճసҐஔ؅ཧʢྫɿ�ʙ���EFHɺ����ʙ����EFHʣ

サーボ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺ʢ(4&-�ɺ�৴߸ٴͼಈ࡞৚݅Ͱ੾׵ʣ
ϑΟーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪ੑຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧタ ϑΟーυόοΫϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧタ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタ
Φーτνϡーニϯά ҐஔήΠϯɺ଎౓ϧーϓήΠϯ�ੵ෼࣌ఆ਺ઃఆ

߸ೖྗ৴ޚ੍

֎෦ೖྗ৴߸�఺ɻ֤ ৴߸ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մೳ  ˞�
345ʢリηοτʣ "345ʢアϥーϜリηοτʣ &.(ʢඇৗఀࢭʣ
40/ʢサーボΦϯʣ %3ʢىಈʣ $-3ʢภࠩΫリアʣ
$*)ʢύϧεྻࢭېྩࢦʣ 5-ʢτϧΫ੍ݶʣ '05ʢਖ਼ํ޲Φーόーτϥϕϧʣ
305ʢ޲ํٯΦーόーτϥϕϧʣ .%�ʙ�ʢモーυબ୒�ʙ�ʣ (4-�ʙ�ʢήΠϯબ୒�ʙ�ʣ
374ʢ޲ํྩࢦ൓సʣ 44�ʙ�ʢྩࢦબ୒�ʙ�ʣ
;45ʢҐஔܾΊىಈʣ ;-4ʢݪ఺ݮ଎ʣ ;.,ʢ֎෦ϚーΧʣ
53(ʢ֎෦τリΨʣ $.%;ʢྩࢦθϩʣ ;$"/ʢҐஔܾΊΩϟϯηϧʣ
'+0(ʢਖ਼ํੇ޲ಈʣ 3+0(ʢੇ޲ํٯಈʣ .50)ʢモータա೤ʣ
ఆԽ͕Մೳݻೖྗ৴߸͸ɺ৴߸ͷ0/�0''ঢ়ଶͷޚ੍
֎෦ೖྗ৴߸ʹׂ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մೳ

߸ग़ྗ৴ޚ੍

֎෦ग़ྗ৴߸�఺ɻ֤ ৴߸ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մೳ  ˞�
"-.ʢアϥーϜʣ 8/(ʢϫーニϯάʣ 3%:ʢサーボϨσΟʣ
4;ʢ଎౓θϩʣ 1&�ʙ�ʢҐஔภࠩൣғ�ʙ�ʣ 1/�ʙ�ʢҐஔܾΊྃ׬�ʙ�ʣ
1;�ʙ�ʢҐஔܾΊྃ׬Ԡ౴�ʙ�ʣ ;/ʢίϚϯυྃ׬ʣ ;;ʢίϚϯυྃ׬Ԡ౴ʣ
;3%:ʢίϚϯυىಈϨσΟʣ 13'ʢૈҰகʣ 7$1ʢ଎౓౸ୡʣ
#3,ʢϒϨーΩղআʣ -*.ʢ੍ݶதʣ &.(0ʢඇৗఀࢭதʣ
)$1ʢݪ఺෮ྃ׬ؼʣ )-%;ʢྩࢦθϩதʣ 050ʢΦーόーτϥϕϧதʣ
.50/ʢモータ௨ిதʣ 065�ʙ�ʢ൚༻ग़ྗʣ
4.0%ʢ଎౓ྩࢦモーυதʣ 5.0%ʢτϧΫྩࢦモーυதʣ 1.0%ʢύϧεྻྩࢦモーυதʣ
/.0%ʢ಺ଂྩࢦモーυதʣ 0$&.ʢϚーΧग़ྗʣ
֎෦ग़ྗ৴߸ʹׂ౰ͯͨ৔߹ɺ৴߸࿦ཧ੾͕׵Մೳʢ0$&.Λআ͘ʣ

ҟৗݕग़
Τϯίーμҟৗɺա଎౓ҟৗɺモータաෛՙҟৗɺ૷ஔաෛՙҟৗɺෆ଍ిѹҟৗɺաిѹҟৗɺաిྲྀҟৗɺサーボ੍ޚҟৗɺέーϒϧஅઢҟৗɺ
ҟৗɺภࠩҟৗɺόοΫアοϓσータҟৗɺ$16ҟৗ  ౳ۃ࣓
アϥーϜཤྺ �఺อଘ

อ࣋ϒϨーΩʢ#3,৴߸ʣ
モータແ௨ిঢ়ଶͰ#3,ʢϒϨーΩղআʣ৴߸0''
্Լ࣠མԼ๷ޚ੍ࢭ෇ ʢ͖ୠ͠ɺύϫーܥͷҟৗൃੜ࣌͸ɺམԼ๷ޚ੍ࢭ͸ෆՄʣ

μΠφϛοΫϒϨーΩ
֎෇͚μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτʢΦϓγϣϯʣ
モータແ௨ి࣌ʹಈ࡞

τϧΫ੍ྩࢦݶ ύϥϝータͰ ����୯Ґઃఆ
ิਖ਼ػೳ τϧΫิਖ਼
දࣔػೳ $)"3(&ɺి ܻ�%&-ɺਖ਼໘σータදࣔ%&-ݯ

௨৴ػೳ
ɾ64#֨ن���४ڌʢ'6-- 4QFFEʣɿ�DI  ύιίϯʢ71) %BUB &EJUJOH 4PGUXBSFʣͱ૷ஔͷ઀ଓ༻
ɾ$$�-JOLʢ7FS�����ʣɿ�DI

4&.* '��ରԠػೳ ओճ࿏ిѹ௿Լ࣌ͷτϧΫ੍ػݶೳʢ੍ݯిޚ͸614͔Β͞څڙΕΔ͜ͱʣ
҆શػೳʢΦϓγϣϯʣ 450ʢ*&$�&/���������ʣ
҆શੑೳʢΦϓγϣϯʣ &/ *40������� $BU� 1- F &/����� 4*-�
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HDタイプ（EtherCAT仕様）

˞�  ϝϯςφϯεモーυ͸71)૷ஔ୯ಠͰಈ͢࡞ΔモーυͰ͢ɻ
˞�  ϝϯςφϯεモーυ࣌ͷׂ෇͚Մೳ৴߸͸ҟͳΓ·͢ɻৄ র͍ͩ͘͞ɻࢀೖग़ྗ৴߸ͷ߲Λ͝ޚ͸71)�)%タΠϓऔѻઆ໌ॻͷ੍ࡉ
       ֎෦ೖग़ྗ৴߸ͷॳظ஋ׂ෇͸1���ʮサーボυϥΠό71)γリーζ֎෦઀ଓਤ  71)�)%タΠϓʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

タΠϓʢࣜܕʣ
71)�)%タΠϓʢ/$3�)%˘˘˘˘"�#�˘�˘ʣ

߲໨

௨
৴
Ϟ
ồ
υ

ӡసモーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺҐஔ੍ޚӡస
଎౓ྩࢦ ೖྗྩࢦ $P&ͷΦϒδΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βࢦ ʢྩサΠΫリοΫಉظ଎౓モーυʣ
τϧΫྩࢦ ೖྗྩࢦ $P&ͷΦϒδΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βࢦ ʢྩサΠΫリοΫಉظτϧΫモーυʣ

Ґஔ੍ޚ
ೖྗྩࢦ $P&ͷΦϒδΣΫτσΟΫγϣφリ͔Βࢦ ʢྩサΠΫリοΫಉظҐஔモーυɺϓϩϑΝΠϧҐஔモーυɺݪ఺෮ؼモーυʣ
଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ  ʢ$P&ͷΦϒδΣΫτσΟΫγϣφリͰ੾׵ʣ

サーボ
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺  ʢ$P&ͷΦϒδΣΫτσΟΫγϣφリͰ੾׵ʣ
ϑŎーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪ੑຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧタ ϑΟーυόοΫϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧタ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタ

ϝ
ϯ
ς
φ
ϯ
ε
Ϟ
ồ
υ  

˞�

ӡసモーυ ଎౓ྩࢦӡసɺτϧΫྩࢦӡసɺ಺ଂྩࢦӡస

଎౓ྩࢦ
಺෦଎౓ྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ଎౓ࢦఆʣ
Ճݮ଎ �ʙ������TFDͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ

τϧΫྩࢦ
಺෦τϧΫྩࢦ �఺  ੍ޚ৴߸ʹΑΓબ୒ʢઃఆ୯Ґ ����ʣ
τϧΫ૿ؒ࣌ݮ �ʙ�����TFD

಺ଂྩࢦ

ઃఆ୯Ґ QVMTF
ੇಈ ଎౓�఺

ίϚϯυ

���఺ɺ�छ
104ʢҐஔܾΊʣ � ɿ "#4� */$
*/%9ʢׂग़ҐஔܾΊʣ�ɿ ۙճΓ�ยํ޲
)0.&ʢݪ఺෮ؼʣ� ɿ 45%ɺ-4Ϩεɺ05໭Γɺͦ ͷ৔ɺ05໭Γ-4Ϩεɺݪ఺Ґஔઃఆ

Ճݮ଎ �఺ʢ�ʙ�����TFDʣͷൣғͰɺՃ଎ͱݮ଎Λݸผʹઃఆ
଎ݮՃࣈ4 �఺ʢ�ʙ�����TFDʣ

ඪ؅ཧ࠲
ແݶૹΓ
ઈରҐஔ؅ཧ �����������ʙ�����������
ෛՙ࣠�ճసҐஔ؅ཧʢྫɿ�ʙ���EFHɺ����ʙ����EFHʣ

サーボ�
ௐ੔߲໨

ήΠϯ੾׵ �఺ʢ(4-�ɺ�৴߸ٴͼಈ࡞৚݅Ͱ੾׵ʣ
ϑŎーυϑΥϫーυ ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυγϑτ཰ɺΠφーγϟτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰ɺ೪ੑຎࡲτϧΫϑΟーυϑΥϫーυ཰
ϑΟϧタ ϑΟーυόοΫϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϑΟϧタɺτϧΫྩࢦϊονϑΟϧタ�఺ɺ଎౓ϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタɺτϧΫϑΟーυϑΥϫーυϑΟϧタ
Φーτνϡーニϯά ҐஔήΠϯɺ଎౓ϧーϓήΠϯ�ੵ෼࣌ఆ਺ઃఆ

߸ೖྗ৴ޚ੍

֎෦ೖྗ৴߸�఺
௨৴モーυ࣌ʹ͸ҎԼͷ৴߸ׂ͕෇͚Մೳ  ˞�
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■サーボドライバVPHシリーズ  機能仕様
◎VPH-HEタイプ（MECHATROLINK-Ⅲ仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外形図
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HAタイプ（I/O仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HCタイプ（CC-Link仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HDタイプ（EtherCAT仕様）
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■サーボドライバVPHシリーズ  外部接続図
◎VPH-HEタイプ（MECHATROLINK-Ⅲ仕様）

˞   $/�ίωΫタͷ$0.͸੍ޚೖग़ྗ৴߸ͷίモϯͰ͢ɻ(/%͸૷ஔ಺෦੍ݯిޚʢ��7ʣͷίモϯͰ͢ɻ

˞   $/�ͷ$0.ͱ(/%͸アΠιϨーγϣϯ͞Ε͍ͯ·͢ͷͰɺڞ௨഑ઢɺಉҰଋઢ͸͠ͳ͍Ͱ͍ͩ͘͞ɻ

ೖྗ৴߸ʹ઀ଓ͞ΕͨεΠονͷঢ়ଶ͸ɺ֤ޚ੍   ˞ ೖྗ৴߸ͷ0''ঢ়ଶΛࣔ͠·͢ɻ

஋ͱͳΓ·͢ɻظೖग़ྗ৴߸ʹ͓͍ͯɺʢ  ʣͷ৴߸͸ύϥϝータॳޚ੍   ˞

˞   �ҹͷ੍ޚೖग़ྗ৴߸͸ɺෛ࿦ཧ͕ॳظ஋ͱͳΓ·͢ɻ


ʢ���7ݯి༺߸ೖྗ৴ޚ੍   ˞ ���N"ʙ���7
 �N" ��఺ʣ͸ɺ͓ ٬༷ʹͯ͝༻ҙ͍ͩ͘͞ɻ

      ఆ֨ిྲྀɿ��"Ҏ্ɺΠϯμΫタϯεɿ�N)ҎԼ

˞�  モータʹサーモεタοτ͸౥͞ࡌΕ͍ͯ·ͤΜɻ

˞�  ΤϯίーμタΠϓผ഑ઢද
71)ଆ ΤϯίーμタΠϓ

৴߸໊ ϐϯ൪߸
Ϩニγϣーࣾ੡
3FTPMVUF

ϛπτϤࣾ੡
45���

&1� � 
 � 7� ��7
(/% � 
 � 7� �7
4% � 4-� 32�%5
4%� � 4-� �32� �%5
4$, �� ."� ʵ
4$,� �� ."� ʵ

˞�  450Φϓγϣϯ࣌ɺ450ରԠ୹བྷϓϥάʢৄࡉ͸1ࢀ���রʣΛ

       ෇ଐ඼ͱͯ͠$/�ʹࠩ͠ࠐΜͰग़ՙͱͳΓ·͢ɻ

ɺ઀ଓ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻࡍग़ͷݕۃηϯサʹΑΔ࣓ۃ࣓  �˞

       ͦͷࡍ͸ɺΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ�࣓ۃηϯサͱ71)ͷؒʹ

       ΦϓγϣϯͷΤϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻʢ1ࢀ���রʣ

˞�  アϒιリϡーτΤϯίーμ͝࢖༻࣌͸Τϯίーμύϧεग़ྗ΋Մೳ

       ͱͳΓ·͢ɻ
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◎リニアリニアエンコーダの分解能と速度の関係
Нリニアͷߴ࠷଎౓͸ɺ͝ ͳΔリニアΤϯίーμͷछྨͱ෼ղೳʹΑΓҟͳΓ·͢ɻৄʹ༺࢖ র͍ͩ͘͞ɻࢀ͸ԼදΛ͝ࡉ

Τϯίーμछྨ Τϯίーμ
෼ղೳ

НリニアγリーζɾタΠϓ໊
/7"γリーζ /-%γリーζ /-"γリーζ

/7"�". /7"�#. /7"�#- /-%�". /-%�'- /-"�4 /-"�." /-"�/"

ΦーϓϯタΠϓ"#4
ʲ3FTPMVUFγリーζʳ

��ON ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T
�ON ���N�T
�ON ���N�T

ΦーϓϯタΠϓ*/$
ʲ50/J$γリーζ  r ˞�

�ЖN
���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T�ЖN

���ЖN
���ЖN ����N�T ���N�T ����N�T ���N�T ���N�T ���N�T
���ЖN �����N�T
��ON �����N�T
��ON �����N�T
��ON �����N�T
�ON �����N�T
�ON �����N�T
�ON �����N�T

ΦーϓϯタΠϓ"#4
ʲ45���タΠϓʳ ���ЖN ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T ���N�T

アοηϯϒリタΠϓ*/$
ʲ"5����タΠϓ  r ˞�

�ЖN ���N�T
�ЖN ���N�T
���ЖN ���N�T

˞  ௨ৗ࢖༻࣌͸ɺυϥΠόͷύϥϝータͷྩࢦ୯ҐΛ������NNʢ���ONʣʹ ઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

     ඍࡉҐஔܾΊ༻్Ͱ࢖༻͢Δ৔߹͸ɺυϥΠόͷύϥϝータͷྩࢦ୯ҐΛ�������NNʢ��ONʣʹ ઃఆ͠ɺ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

     ྫʣ��ON୯ҐͷඍখૹΓΛ͍͍ͨߦ৔߹ɺྩࢦ୯Ґ͸ɺ��ONͷઃఆͰ͜͏ߦͱ͕ඞཁͰ͢ɻ

রʣࢀ���͸1ࡉ৔߹͸ɺΦϓγϣϯͷΤϯίーμ෼഑Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻʢৄ͏ߦग़ΛݕۃηϯサϢニοτʹΑΔ࣓ۃ࣓ �˞

リニアΤϯίーμϥΠϯアοϓ ෼ղೳ ଱ੑڥ؀ ਤܗ֎ɾࡉৄ උߟ

ΦーϓϯタΠϓ  アϒιリϡーτΤϯίーμ
ʲ3FTPMVUFγリーζʢr௨৴༷࢓ɿ#J44ʣ

˕ ˚ 1���

Ϩニγϣーࣾ੡
ΦーϓϯタΠϓ  ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ
ʲ50/J$γリーζʳ

˕ ˚ 1���

ΦーϓϯタΠϓ  アϒιリϡーτΤϯίーμ
ʲ45���タΠϓ ʢr௨৴༷࢓ɿ&/4*4ʣ

ʓ ˕ 1���

ϛπτϤࣾ੡
アοηϯϒリタΠϓ  ΠϯΫリϝϯタϧΤϯίーμ
ʲ"5���タΠϓʳ

ʓ ˕ 1���

˞  ϋΠσϯϋΠϯࣾ੡アϒιリϡーτΤϯίーμʢ௨৴࢓ ɿ༷&O%BU���ʣ͸ɺ౰ࣾͰ͸औѻͬͯ ͓Γ·ͤΜ͕ɺ

ɹ  ͓٬༷͝༻ҙʹͯɺサーボυϥΠό71)γリーζͱͷ૊߹͕ͤՄೳͳࣜܕ΋͋Γ·͢ɻ

ɹ  ৄࡉ͸1���ʮϋΠσϯϋΠϯࣾ੡リニアΤϯίーμରԠΤϯίーμέーϒϧϥΠϯアοϓʯΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

■リニアエンコーダ
◎各種リニアエンコーダの特長
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【Resoluteシリーズ】
レニショー社製  オープンタイプABSエンコーダ

◎各リニアエンコーダ特長・外形図

˞    リニアεέーϧష෇͚ʹ͸ɺεέーϧアϓリέータʢ"����������ʣ͕ ඞཁͰ͢ɻΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  ΤϯίーμリーυϔουҠಈ࣌ͷग़ྗํ޲͸ɺεέーϧͷ্ԼʹΑͬͯ Χ΢ϯτํ͕޲มΘΓ·͢ɻϔουͷ͖޲Λม͑ͯ΋ɺΧ΢ϯτํ޲ʹ͸Ө͕͋ڹΓ·ͤΜɻ

˞�  εέーϧష෇໘͔Βͷੇ๏ͱͳΓ·͢ɻʢεέーϧްؚΉʣ

εέーϧͷ૿޲ํݮ  ˞�

෼ղೳ $,%೔ిػ૷ࣜܕ  ˞� Ϩニγϣーࣾܕ ʢࣜリニアリーυϔου  ˞�ʣ
��ON /43�-7#"'1'�#�� 3-��##5���#��"
�ON /43�-7#"+1'�#�� 3-��##5���#��"
�ON /43�-7#"81'�#�� 3-��##5���#��"
˞ɹ εέーϧॳظ஋Ґஔ৘ใ͸ɺ೚ҙͷҐஔͰͷεέーϧ৘ใͱͳΓ·͢ɻҐஔͷઃఆ͸υϥΠόͷύϥϝータʹͯௐ੔ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˞ɹ ਍அπーϧ"%5B����Λ༻͍Δ͜ͱͰ೚ҙͷҐஔΛ"#4σータݪ఺ʹઃఆͰ͖·͢ɻΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞ɹ ૊߹ͤυϥΠό͕71)γリーζͷ৔߹͸ɺԼهҎ߱ͷιϑτόーδϣϯ͕ରԠͱͳΓ· ʢ͢Нリニア൛ʣɻ

ɹɹ 71)�)"ɿ7FS���ɺ71)�)#ɿ7FS���ɺ71)�)$ɿ7FS���ɺ71)�)%ɿ7FS���ɺ71)�)&ɿ7FS���

˞�  $,%೔ిػ૷ࣜܕʹ͸ɺ্ ʢ1�"%�������ʣ͕ࡎリニアリーυϔουͷଞʹσータϜΫϥϯϓʢ"����������ʣɺΤϯυΧόーʢ"����������ʣɺ઀ணه ؚ·Ε·͢ɻ

˞�  ΤϯίーμϝーΧー͔Β௚઀͝ߪೖ͞Εͨ৔߹͸ɺ౰͔ࣾΒͷサϙーτରԠ͸ͯͬߦ ͓Γ·ͤΜɻ͝ ྃঝ͍ͩ͘͞ɻ

ඞཁετϩーΫ���NN

˔ඞཁΤϯίーμεέーϧ௕

˔෼ղೳɾࣜܕ

ɾݪ఺෮ؼಈ࡞ɺ࣓ ෆཁͰ͢ɻ͕࡞ग़ಈݕۃ

ɾリーυϔου͕খܕͳҝۦɺ ಈݯʹΑΓ͍ۙҐஔʹઃஔͰ͖·͢ɻ

ɾリニアεέーϧʢ"ܕ����������ʣ͸ඞཁͳετϩーΫ௕ʢ��NN୯Ґʣʹ Ԡ͡ɺ͝ ༻ҙ͠·͢ɻ

˔ಛ௕

ਤܗ֎˔

˞  εέーϧ௕�NҎ্Λ͝࢖༻ͷ৔߹͸ɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
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【TONiCシリーズ】
レニショー社製  オープンタイプINCエンコーダ

◎各リニアエンコーダ特長・外形図

˞    リニアεέーϧష෇͚ʹ͸ɺεέーϧアϓリέータʢ"����������ʣ͕ ඞཁͰ͢ɻΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  ΤϯίーμリーυϔουҠಈ࣌ͷग़ྗํ޲͸ຊਤͷ௨ΓͱͳΓ·͢ɻ

˞�  εέーϧష෇໘͔Βͷੇ๏ͱͳΓ·͢ɻʢεέーϧްؚΉʣ

˞�  έーϒϧ͸ݻఆͯ͠࢖༻͢Δ৔߹ͱՄಈ͢Δ৔߹Ͱڐ༰3͕͛ۂҟͳΓ·͢ɻέーϒϧͷࠜݩ͸ɺ�NNҎ্ͷ௚ઢ෦Λઃ͚ͯ͘ ͩ͞ ʢ͍͛ۂෆՄʣɻ

ਖ਼ํ޲ʢ�ʣ リーυϔουҠಈํ޲  ˞� ʢʵʣ޲ํٯ

෼ղೳ $,%೔ిػ૷ࣜܕ  ˞�
Ϩニγϣーࣾࣜܕ  ˞�

ΠϯターϑΣーε リニアリーυϔου
�ЖN /43�-5##"+6�#�� 5J����&��#

5�������"

�ЖN /43�-5###+6�#�� 5J����&��#
���ЖN /43�-5##$+6�#�� 5J����&��#
���ЖN /43�-5##%+6�#�� 5J����&��#
���ЖN /43�-5##&+6�#�� 5J����&��#
��ON /43�-5##'+6�#�� 5J����&��#
��ON /43�-5##(+6�#�� 5J����&��#
��ON /43�-5##)+6�#�� 5J����&��#
�ON /43�-5##++6�#�� 5J����&��#
�ON /43�-5##,+6�#�� 5J��,%&��#
�ON /43�-5##8+6�#�� 5J��,%&��#
˞�  $,%೔ిػ૷ࣜܕʹ͸ɺ্ ΠϯターϑΣーεɺリニアリーυϔουͷଞʹΤϯυΫϥϯϓʢ"����������ʣɺリϑΝϨϯεϚーΫηϨΫタʢ"����������ʣ͕ه ؚ·Ε·͢ɻ

       ઀ணٴࡎͼ઀ண༻ϛΩサーɺखಈσΟεϖϯサー͸ؚ·Ε͓ͯΓ·ͤΜɻΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  ΤϯίーμϝーΧー͔Β௚઀͝ߪೖ͞Εͨ৔߹͸ɺ౰͔ࣾΒͷサϙーτରԠ͸ͯͬߦ ͓Γ·ͤΜɻ͝ ྃঝ͍ͩ͘͞ɻ

ఆ͠ͳ͍৔߹͸ɺඞཁ͋Γ·ͤΜɻࢦ๬͢ΔҐஔʹௐ੔͢Δ৔߹ʹඞཁͳௐ੔γϩͰ͢ɻҐஔΛر఺ϚーΧҐஔΛ͓٬༷ͷݪ  �˞

       εέーϧऔΓ෇͚࣌ʹݪ఺ϚーΫҐஔ͕ر๬ͷҐஔʹͳΔΑ͏ʹɺ͓ ٬༷ʹͯεέーϧΛ੾அ͠ௐ੔ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˞   εέーϧ্ͷݪ఺ϚーΫ͸ແ࡞ҝͷҐஔ͔Β��NNִؒͰ഑ஔ͞Εͨঢ়ଶͰೲೖ͠·͢ɻ

      ͨͩ͠ɺݪ఺෮ྃ׬ؼҐஔΛࢦఆ͍ͨ͠৔߹ʹ͸ɺυϥΠόͷύϥϝータઃఆʢݪ఺ηοτڑ཭ʣʹ ͯௐ੔͢Δ͜ͱ͕ՄೳͰ͢ɻ

˞   Ϩニγϣーࣾ੡50/J$γリーζͷリニアεέーϧͷऔΓ෇͚ʹ͸ɺऔΓ෇͚Δࡐػͷ࣭ࡐɺද໘ঢ়ଶʹΑͬͯ εέーϧͷ೪ணࡎͷ઀ணੑ͕௿Լ͠ɺ

      εέーϧͷണ཭ͷݪҼͱͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻৄ һ·Ͱ͓໰͍߹ΘͤԼ͍͞ɻۀ͸౰ࣾӦࡉ

ɾリーυϔου͕খܕͳҝۦɺ ಈݯʹΑΓ͍ۙҐஔʹઃஔͰ͖·͢ɻ

ɾリニアεέーϧʢ"� ���� � ʹʣ͸ඞཁͳετϩーΫ௕ʢ��NN୯Ґʣܕ���� Ԡ͡ɺ͝ ༻ҙ͠·͢ɻ

˔ಛ௕

ඞཁετϩーΫ���NNʢऔ෇γϩʣ���NNʢݪ఺ϚーΫௐ੔༻༨༟௕  ˞�ʣ

˔ඞཁΤϯίーμεέーϧ௕

˔෼ղೳɾࣜܕ

ਤܗ֎˔
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【ST708タイプ】
ミツトヨ社製  オープンタイプABSエンコーダ

◎各リニアエンコーダ特長・外形図

ɾݪ఺෮ؼಈ࡞ɺ࣓ ෆཁͰ͢ɻ͕࡞ग़ಈݕۃ

ɾۦ ಈςーϒϧ͕ෳ਺ͷࡍʹ༗ޮͰ͢ɻ

ɾ଱ੑڥ؀ʹ༏Ε͍ͯ·͢ɻ

˔ಛ௕

Τϯίーμ༗ޮ௕ʾ࠷େՄಈ௕

˔ඞཁΤϯίーμεέーϧ௕

಺͸ɺ���NN୯Ґͷ༗ޮଌఆ௕ͱͳΓ·͢ɻʢ���NNʙ����NNʣ˘˘˘ࣜܕ  �˞

      ɹɹ���ɿ���NNɹ���ɿ���NNɹʜɹ���ɿ����NN

˞�  ΤϯίーμϝーΧー͔Β௚઀͝ߪೖ͞Εͨ৔߹͸ɺ౰͔ࣾΒͷサϙーτରԠ͸ͯͬߦ ͓Γ·ͤΜɻ͝ ྃঝ͍ͩ͘͞ɻ

಺͸ɺ���NN୯Ґͷ༗ޮଌఆ௕ͱͳΓ·͢ɻʢ���NNʙ����NNʣ˙˙˙ࣜܕ  �˞

      ɹɹ���ɿ���NNɹ���ɿ���NNɹʜɹ����ɿ����NN

෼ղೳ $,%೔ిػ૷ࣜܕ  ˞� ϛπτϤࣾࣜܕ  ˞� ˞� έーϒϧग़͠ޱ

���ЖN
/43�-)%"&�&�"���˘˘˘3 "#4 45���"�˙˙˙"�3 ӈଆ
/43�-)%"&�&�"���˘˘˘6 "#4 45���"�˙˙˙"�6 ্ଆ

˔෼ղೳɾࣜܕ

˞ɹ औ෇͚࣌ʹ͸৴߸ௐ੔Ϣニοτ͕ඞཁͱͳΓ·͢ɻΦϓγϣϯͱͯ͠͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

˞�  ΤϯίーμリーυϔουҠಈ࣌ͷग़ྗํ޲͸ຊਤͷ௨ΓͱͳΓ·͢ɻ

༗ޮ௕ େҠಈ௕࠷ -� -� -� O -� ;
��� ��� ��� �� ��
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ʵ �
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ʢੇ๏୯ҐɿNNʣ
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NIKKI
DENSO

ʢʵʣ޲ํٯ リーυϔουҠಈํ޲  ˞� ਖ਼ํ޲ʢ�ʣ
ਤܗ֎˔
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�ЖN

���NN "5��������#�):��%;
���NN "5��������#�):��%;
���NN "5��������#�):��%;
���NN "5��������#�):��%;
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◎磁極センサユニット外形図
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◎エンコーダケーブル外形図
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◎エンコーダケーブル外形図
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■ハイデンハイン社製リニアエンコーダ対応エンコーダケーブルラインアップ
ϋΠσϯϋΠϯࣾ੡リニアΤϯίーμʹ઀ଓՄೳͳΤϯίーμέーϒϧ΋औΓଗ͓͑ͯΓ·͢ɻ
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◎エンコーダケーブル外形図
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■パワーケーブル
◎パワーケーブル組合せ一覧
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◎パワーケーブル外形図
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■I/O関連

◎I/Oケーブル  VCICシリーズ

◎I/O端子台ケーブル  VCTCシリーズ
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/$3�9#"�"���� ����ʶ��
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適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：VPH-HAタイプ（I/O仕様）

◎I/O端子台ユニット（ねじ式）

◎I/O信号用コネクタキット
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◎I/O端子台ユニット（ケージクランプ式）
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■I/O関連

◎I/Oケーブル

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：VPH-HCタイプ（CC-Link仕様）

◎I/Oコネクタキット
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◎I/Oケーブル

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：VPH-HD/HEタイプ（EtherCAT/MECHATROLINK-Ⅲ仕様）

◎I/Oコネクタキット
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֤৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

੡඼ࣜܕ
/$3�9#%:"

71)�)%�)&タΠϓͷ੍ޚೖग़ྗίωΫタʢ$/�ʣʹ ઀ଓ͢ΔͨΊͷ
*�0έーϒϧ༻ίωΫタΩοτͰ͢ɻ

� ��
���� ����

��
��

��ʶ� ���ʶ��

̡

����̥ πΠετϖアγーϧυέーϒϧ

$/�

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

◎STO対応ケーブル

◎STO対応コネクタキット

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ
/$3�9#"4"���� ����ʶ��
/$3�9#"4"���� ����ʶ��
/$3�9#"4"���� ����ʶ��

71)γリーζຊମʹ઀ଓ͠ɺ450ରԠ৴߸ͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

੡඼ࣜܕ
/$3�9#+�"

71)γリーζຊମʹ઀ଓ͢ΔͨΊͷ450ରԠέーϒϧ༻ίωΫタΩοτͰ͢ɻ

��ʶ� ���ʶ��

̡

�1πΠετϖアγーϧυέーϒϧ��

◎STO対応短絡プラグ

੡඼ࣜܕ
/$3�9#+�"

71)γリーζʹ઀ଓ͞Εͨモータ΁ͷిྗःஅΛղআ͢ΔͨΊͷϓϥάͰ͢ɻ

ຊϓϥά͸ɺ450Φϓγϣϯ࣌ͷ෇ଐ඼ͱͳΓ·͢ɻʢ71)γリーζຊମͷ

ηーϑςΟೖྗίωΫタʢ$/�ʣʹ ΜͰग़ՙͱͳΓ·͢ɻʣࠐࠩ͠

1 2

7 8

�� ��

��

2
8

1
7

�����
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��



��Φ
ϓ
γ
ἀ
ϯ
੡
඼

■ノイズ対策

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

◎チョークコイル（ノーマルモード用）

੡඼ࣜܕ
/$3�9"$�#

サーボυϥΠόຊମ͕ൃ͢ΔϊΠζΛݮਰͤ͞ɺ૷ஔຊମٴͼपลثػ΁ͷϊΠζͷ
ӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ
ຊ੡඼ߏ੒͸ɺݸ�୯ҐͰ͢ͷͰɺ�૷ஔʹ͖ͭݸ�ඞཁʹͳΓ·͢ɻ
୺ࢠ୆͸ɺνϣーΫίΠϧʹؚ·Ε͍ͯ·ͤΜɻ
˞ఆ֨ిྲྀ͸���"SNTͰ͢ͷͰɺ࣮ ޮిྲྀ���"SNTҎԼͷൣғͰ࢖༻ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

˙औ෇ྫ
サーボυϥΠόͷۙ͘Ͱɺ678ͦΕͧΕʹνϣーΫίΠϧΛγリーζʢ௚ྻʣʹ ૠೖ͢Δɻ

ʢ��ʣ ʢП��ʣ ઈԑॲཧ

ʢ
��
ʣ

ʢ
��
ʙ
��
ʣ

                            

         

       
 

                                       
M

U

V

W

E

サーボυϥΠό

リニアサーボモータ

νϣーΫίΠϧʢ/$3�9"$�#ʣ̫ ʢ678ʣɹγリーζʢ௚ྻʣ઀ଓݸ�

˙഑ઢྫ

୺ࢠ୆

リニアサーボモータ΁

サーボυϥΠό΁

νϣーΫίΠϧ

νϣーΫίΠϧ

νϣーΫίΠϧ

■シリアル通信関連

◎RS-422用通信ケーブル

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：VPH-HAタイプ（I/O仕様）

◎シリアル通信用コネクタキット

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ
/$3�9#'+"����   ����ʶ��
/$3�9#'+"����   ����ʶ��
/$3�9#'+"����   ����ʶ���
/$3�9#'+"���� �����ʶ���

タονύωϧ΍1-$ػࢉܭリϯΫモδϡーϧ౳ʢ34���� * �'ʣʹ ΑΓɺサーボυϥΠό
ʹ֤σータͷೖग़ྗΛͨ͏ߦΊͷέーϒϧͰ͢ɻ
˞ ύιίϯ�୆ͱ૷ஔ�ʙ�୆Λ઀ଓՄೳͳ௨৴έーϒϧ΋͝༻ҙ͓ͯ͠Γ·͢ɻ

-

��ʶ����ʶ��

υϨΠϯઢ
�1πΠετϖアγーϧυέーϒϧ

੡඼ࣜܕ
/$3�9#%1"

サーボυϥΠόͷ34����γリアϧ௨৴༻ίωΫタʹ઀ଓ͢ΔͨΊͷίωΫタΩοτ
Ͱ͢ɻ

П���� ��

ϐϯ഑

П�

適用サーボ
ドライバ

◎ノイズ対策用フェライトコアNCR-XAA9A

੡඼ࣜܕ
/$3�9""�"

ϊΠζʹΑΔ࡞ޡಈʢモニタදࣔͷஅଓɺฤूιϑτͷ੍ڧऴྃ౳ʣΛ๷͢ࢭΔͨΊʹ
ɻ͢·͠༺࢖

П��

��

��

5%,

П��

・VPHシリーズ：全タイプ

��
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ʣ

ʢ
�ʣ

ʢ
��
�ʣ

���

.�タοϓ୺ࢠ

◎ACリアクトル

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：全タイプ  出力容量800W以下

ೖྗిྲྀͷ೾ܗΛਖ਼ݭ೾ʹ͍ۙঢ়ଶͱ͠ߴɺ ௐ೾Λ཈੍͠·͢ɻి ͷҝʹઃஔͯ͘͠ޢ༰ྔ͕���,7"Ҏ্ͷ৔߹΋ओճ࿏อݯ ͍ͩ͞ɻ

"$リアΫτϧͷઃஔɾ഑ઢٴͼ༷࢓ͷৄࡉ͸ɺ71)Φϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˙"$リアΫτϧͷઃஔٴͼ༷࢓ʹ͍ͭͯ

■ノイズ対策

/$3�9"#5�"��������

◎DCリアクトル

適用サーボ

ドライバ
・VPHシリーズ：全タイプ  出力容量1.5kW以上

サーボυϥΠό ૊߹ͤ%$リアΫτϧ

γリーζ ࣜܕ ࣜܕ

71)
/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘ /$3�9"#6�"����

/$3�)˘����"�#�˘�˘ /$3�9"#6�"����

ೖྗిྲྀͷ೾ܗΛਖ਼ݭ೾ʹ͍ۙঢ়ଶͱ͠ߴɺ ௐ೾Λ཈੍͠·͢ɻి ͷҝʹઃஔͯ͘͠ޢ༰ྔ͕���,7"Ҏ্ͷ৔߹΋ओճ࿏อݯ ͍ͩ͞ɻ

��ʶ�
��ʶ���

���

��
ʶ
�

��
ʶ
��
�

ʢ
�ʣ

ʢ
��
ʣ

.�タοϓ୺ࢠ

ʢ
ਪ
঑
औ
෇
ɿ
��
ʣ

/$3�9"#6�"���� /$3�9"#6�"����

˔"$リアΫτϧ഑ઢਤ

サーボυϥΠό

3

4

"$リアΫτϧ

5

3�

4�

5�

3�

4�

5�

�૬"$ిݯ

ɾ�૬"$ిݯͷ৔߹

サーボυϥΠό

3

4

"$リアΫτϧ

5

3�

4�

5�

3�

4�

5�

୯૬"$ిݯ

ɾ୯૬"$ిݯͷ৔߹

サーボυϥΠό ૊߹ͤ"$リアΫτϧ

γリーζ ࣜܕ ࣜܕ

71)

/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘
/$3�9"#5�"����

/$3�)˘����" �����" �����" �����"�#�˘�˘

/$3�)˘����"�#�˘�˘ /$3�9"#5�"����  ˞�

੡඼ࣜܕ 8 % ) " # &ʢద߹Ϗεʣ П
/$3�9"#5�"���� ʢ��ʣ �� ʢ��ʣ �� �� ���ʢ.�ʣ .�タοϓ
/$3�9"#5�"���� ʢ��ʣ �� ʢ��ʣ �� �� ���ʢ.�ʣ .�タοϓ

˞�  ୯૬"$ిݯͰద༻モータෛՙ༰ྔ���8Λ௒͑ͯ࢖༻͢Δ৔߹ͷ"$リアΫτϧͰ͢ɻ

ʢ୯ҐɿNNʣ

&

" #

П

%

)

8
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%$リアΫτϧͷઃஔٴͼ༷࢓ͷৄࡉ͸ɺ71)Φϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻΛ͝ࢀর

͍ͩ͘͞ɻ

%$リアΫτϧͷ഑ઢ͸ӈਤͱͳΓ·͢ɻ

-�ɺ-��1Λ୹བྷ͍ͯ͠ΔγϣーτόーΛ֎͠ɺ%$リアΫτϧΛ઀ଓ͠·͢ɻ

%$リアΫτϧͷઃஔɾ഑ઢٴͼ༷࢓ͷৄࡉ͸ɺ71)Φϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻΛ

র͍ͩ͘͞ɻࢀ͝

%$リアΫτϧʹੑۃ͸͋Γ·ͤΜɻ

˔%$リアΫτϧ഑ઢਤ

サーボυϥΠό サーボυϥΠό

-�

-��1

-�

-��1

γϣーτόー

%$リアΫτϧ

˙%$リアΫτϧͷઃஔٴͼ༷࢓ʹ͍ͭͯ

◎DCリアクトル

◎零相リアクトル（コモンモード用）

੡඼ࣜܕ
/$3�9"#�"
/$3�9"#�"

サーボυϥΠόຊମ͕ൃ͢ΔϊΠζΛٵऩ͠ɺ૷ஔຊମ͓Αͼपลثػ΁ͷ
ϊΠζͷӨڹΛ௿͠ݮ·͢ɻ
˞ ഑ઢͷҾ͖ճ͠΍アーε઀ଓͷํ๏͕େ͖͘Ө͠ڹ·͢ɻ

˙/$3�9"#�"

��

��
."
9

��

��
��П���

��
."
9

��
.
"
9

П
��
��
.
*/

��."9

���

��
�.
"
9

П
��
.
*/

���."9

��

�

˙/$3�9"#�"

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

͍ͯͭʹ਺ݸΔྵ૬リアΫτϧͱ͢༺࢖˙
˔ిઢサΠζ"8(ʢNN�ʣͱྵ૬リアΫτϧͷؔ܎

ྵ૬リアΫτϧ ಺ܘ
ిઢサΠζ"8(ʢNN�ʣ

��ʙ��ʢ����ʙ���ʣ �ʙ�ʢ�ʙ��ʣ �ʙ�ʢ��ʙ��ʣ ���ʙʢ��ʙʣ

/$3�9"#�" ����NN ෇͚רɹ�ʙ�ճݸ� �ʙݸ�؏௨

/$3�9"#�" ����NN ෇͚רɹ�ʙ�ճݸ� �ʙݸ�؏௨

ຊද͸ɺ.-'$ిઢʢ���7ɺ���ˆʣͷサΠζ"8(ʢNN�ʣͱྵ૬リアΫτϧ಺͔ܘΒࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

ҟͳΔͨΊɺຊද͸໨҆ͱͯࣔͯ͋͠͠Γ·͢ɻి͕͞ݎͼٴܘΔిઢʹΑΓ௚͢༺࢖ ઢͷר෇ํ๏͸�ʙ�ճר෇ͱͯ͋͠Γ·͢ɻ

˞  ӡసதʹྵ૬リアΫτϧ͕ൃ೤͠·͢ͷͰɺྵ ૬リアΫτϧʹి͘רઢ͸ɺ࢖༻Թ౓���ˆҎ্ͷిઢΛ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

˞  ϊΠζ཈੍ޮՌ͕ಘΒΕͳ͍৔߹΍ɺྵ ૬リアΫτϧͷൃ೤͕ܹ͍͠৔߹͸ɺݸ༺࢖਺Λ૿΍ͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

ͯͬͨ͋ʹ༺࢖͝  ˞ ͷৄࡉ͸ɺ֤ サーボυϥΠόͷΦϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˙औ෇ྫ
෇͚ר˔

˔؏௨ʢిઢ͕͖ר෇͚ΒΕͳ͍৔߹ʣ

˞�  ୺ࢠ୆͸͓٬༷ʹͯ͝༻ҙ͍ͩ͘͞ɻサーボυϥΠόͱྵ૬リアΫτϧؒͷ୺ࢠ୆͸ඞཁʹԠͯ͡͝༻ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˞�  μΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ͕͋Δ৔߹͸ɺサーボυϥΠόɺμΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτؒͰɺͳΔ΂ サ͘ーボυϥΠόدΓʹઃஔͯ͘͠ ͍ͩ͞ɻ

リニアサーボモータ

˞��୺ࢠ୆
˞��୺ࢠ୆

ྵ૬リアΫτϧサーボυϥΠό
リニアサーボモータ

˞��୺ࢠ୆
˞��μΠφϛοΫϒϨーΩ
ɹɹϢニοτʢΦϓγϣϯʣ

サーボυϥΠό
ྵ૬
リアΫτϧ

リニアサーボモータ

˞��୺ࢠ୆

サーボυϥΠό
ྵ૬リアΫτϧ
�ʙݸ�

˞��୺ࢠ୆

■ノイズ対策
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ิॿ੍ಈϢニοτͱͯ͠ɺモータΛݮ଎ͤ͞ΔิॿϒϨーΩϢニοτ૷ஔͰ͢ɻ

υϥΠόຊମͷΤϥーൃੜٴͼఀి౳ʹɺ઀ଓͨ͠モータ͕ϑリーϥϯͱͳΔ͜ͱΛ๷͠ࢭ·͢ɻ

サーボυϥΠό ૊߹ͤμΠφϛοΫϒϨーΩϢニοτ
ࣜܕ ࣜܕ

/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘
/$3�9"#$"�#�����6-

/$3�)˘����" �����" �����" �����"�#�˘�˘
/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘ /$3�9"#$"�#�����6-
/$3�)˘����"�#�˘�˘ /$3�9"#$"�#�����6-

˙/$3�9"#$"�#�����6- ˙/$3�9"#$"�#�����6- ˙/$3�9"#$"�#�����6-

���

��
��

�� ��	��
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�
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�

��
�

�� �

��
��
��

���	��
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�

��
�

�� �

���

	�
 ���	��


���
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��
�
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�� �

◎ダイナミックブレーキユニット

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

Нリニア͔Βͷ࣓ۃ৴߸ΛϥΠϯυϥΠόࣜܗͰग़ྗ͠·͢ɻ

ΠϯΫリϝϯタϧύϧεΤϯίーμͷ৴߸͸ɺサーボυϥΠόͱपลثػͷܥ�౷ʹग़ྗ͠·͢ɻ

◎エンコーダ分配ユニット

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

੡඼ࣜܕ
/$3�9""$%�#

��

��
��

�� �

��
�

��
�

��
�

◎エンコーダ分配ユニット用ドライバ接続ケーブル

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ
/$3�9#(4"���� ���  �� ���
/$3�9#(4"���� ���  �� ���
/$3�9#(4"���� ����  �� ���

71)γリーζຊମͷΤϯίーμίωΫタʢ$/�ʣͱΤϯίーμ෼഑ϢニοτΛ઀ଓ͢ΔͨΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

πΠετϖアγーϧυέーϒϧ� �
���429�1

-

71)��$/� Τϯίーμ෼഑Ϣニοτ��$/�

■その他オプション

◎エンコーダ分配ユニット用エンコーダパルス出力ケーブル

੡඼ࣜܕ έーϒϧ-௕ʢNNʣ
/$3�9#(5#���� ����ʶ��
/$3�9#(5#���� ����ʶ��
/$3�9#(5#���� ����ʶ��

Нリニア͔ΒͷΠϯΫリϝϯタϧύϧεΤϯίーμ৴߸Λपลثػʹग़ྗ͢ΔͨΊͷέーϒϧͰ͢ɻ

1pin側 8pin側 25*-****

πΠετϖアγーϧυέーϒϧ
"8(��ʷ�1

��ʶ� ���ʶ��

-

������

��
��

��
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■回生抵抗器（オプション）

適用サーボ
ドライバ

・VPHシリーズ：全タイプ

˞   Φϓγϣϯճੜ఍ث߅ͷඞཁͷ༗ແʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺಈ༷࢓࡞౳Λ໌֬ʹ্ͨ͠Ͱɺ୲౰Ӧۀ·Ͱ͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˞�  ηϝϯτ఍߅ͷサーモεタοτҰࣜͷ಺༰͸ɺサーモεタοτʷݸ�ɾサーモεタοτऔ෇͚൘ʷݸ�ͱͳΓ·͢ɻ

˞�  ෇ଐͷサーモεタοτͷ઀఺ఆ֨ɹ"$���7ɿ���ʙ��"ɺ"$���7ɿ���ʙ��"

˞�  ෇ଐͷサーモεタοτͷ઀఺ఆ֨ɹ%$�ʙ��7ɿ�ʙ���N"ɺ"$�ʙ���7ɿ�ʙ���N"

サーボυϥΠό ૊߹ͤճੜ఍ث߅

ࣜܕ ճੜ఍ث߅಺༰ ਤܗ֎ /$3�9"&γリーζࣜܕ /$3�9"'γリーζࣜܕ

/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘
ηϝϯτ఍��65/"$  ߅ ��Њ+�
��8 ��Њʷ�ຊɺサーモεタοτҰࣜ  ˞� "�ᶃ /$3�9"&�"�"

˞�

/$3�9"'�"�"

˞�

/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘
/$3�)˘����" �����"�#�˘�˘

/$3�)˘����" �����"�"�˘˘˘ ηϝϯτ఍���65/"$  ߅ ��Њ+�
���8 ��Њʷ�ຊɺサーモεタοτҰࣜ  ˞� "�ᶃ /$3�9"&�"�" /$3�9"'�"�"

/$3�)˘����"�"�˘˘˘ ηϝϯτ఍���63/"$  ߅ ��Њ+�
���8 ��Њʷ�ຊɺサーモεタοτҰࣜ  ˞� "�ᶄ /$3�9"&�"�" /$3�9"'�"�"

A-①：セメント抵抗

CAN60UT 82ΩJ/CAN200UT 24ΩJ

ࣜܕ " # $ % & '
$"/��65 ��Њ+ ��� ��� �� ��� �� �
$"/���65 ��Њ+ ��� ��� �� ��� �� �

��
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ʢサーモεタοτΛ૊ΈࠐΈͷ্ɺճੜ఍߅ͷऔ෇ϏεͱڞకΊ͢Δʣ

ճੜ఍߅༻
サーモεタοτ୆

Թ౓ݕग़ث
サーモεタοτ

ʢ����૬౰ɺU����ɺタϒ୺ࢠʣ

A-②：セメント抵抗  

CAN400UR 20ΩJ
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ʢサーモεタοτΛ૊ΈࠐΈͷ্ɺճੜ఍߅ͷऔ෇ϏεͱڞకΊ͢Δʣ

ճੜ఍߅༻
サーモεタοτ୆

Թ౓ݕग़ث
サーモεタοτ

П���ϥά୺ࢠ

ճੜ఍ث߅͸�γリーζʢ/$3�9"&γリーζɺ/$3�9"'γリーζʣΛϥΠϯアοϓͯ͠ ͍·͢ɻ྆ γリーζͰ͸෇ଐͷサーモεタοτͷ͕༷࢓ҟͳΓ·͢ɻ

র͍ͩ͘͞ɻࢀͼ71)Φϓγϣϯฤऔѻઆ໌ॻΛ͝ٴه͸Լࡉৄ
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র͍ͩ͘͞ɻࢀ͸ʮНサーボίϯύεΧタϩάʯɺʮНリニアεςーδΧタϩάʯʮεςーδϒϩοΫΧタϩάʯΛ͝ࡉৄ

౰ࣾ8&#サΠτΑΓμ΢ϯϩーυՄೳͰ͢ɻ

IUUQT���XXX�OJLLJEFOTP�DP�KQ�DBUBMPH�

τリニア搭載 高性能リニアステージ 

ԁܕހリニアサーボモータ 

その他のリニアサーボモータ関連製品ラインアップ
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˕ຊ੡඼ΛམԼͤͨ͞Γɺୟ͍ͨΓ͢Δͱഁଛ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͢ͷͰɺऔѻ͍ʹ͸े෼஫ҙ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
˕ຊ੡඼ͷނোʹΑΓॏେͳނࣄ·ͨ͸ଛࣦͷൃੜ͕༧ଌ͞ΕΔઃඋ΁ͷద༻ʹؔͯ͠͸ɺ̓ શ૷ஔΛઃஔͯ͠Լ͍͞ɻ
˕ຊ੡඼ͷ඼࣭֬อʹ͸࠷େݶͷ౒ྗΛ෷͓ͬͯΓ·͕͢ɺ༧૝Ҏ্ͷ֎དྷϊΠζɾ੩ిؾͷҹՃ΍ೖྗిݯɾ഑ઢɾ෦඼
ͳͲͷສҰͷҟৗʹΑΓɺઃఆ֎ͷಈ࡞Λ͢Δ͜ͱ͕͋ΓಘΔͨΊɺϑΣΠϧηʔϑઃٴܭͼɺՄಈ৔ॴͰͷಈ࡞Մೳ
ൣғ಺ͷ҆શੑͷ֬อʹ͍ͭͯ͝഑ྀ͍ئ·͢ɻ

ɺඞ͠ࡍʹ༺࢖͝˕ ʮͣऔѻઆ໌ॻʯΛΑ͓͘ಡΈ͍͖ͨͩɺ಺༰Λे෼֬͝ೝͷ্ɺਖ਼͘͠͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ·ͨऔѻ্ͷ
஫ҙ߲ࣄ͸ɺඞͣݫक͍ͯͩ͘͠͞ɻ

˕੡඼ͷϞʔλʹ͸ྗڧͳ࣓ੴ͕࢖༻͞Ε͓ͯΓ·͢ɻ৺ଁϖʔεϝʔΧʔͳͲΛ࢖༻͍ͯ͠Δਓ͸ຊ੡඼ʹ઀ۙ͢Δ
ͱɺॏେͳ۰͢ૺʹނࣄΔՄೳੑ͕͋Γ·͢ͷͰɺे ෼஫ҙ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
˕αʔϘϞʔλ΍αʔϘΞϯϓٴͼίϯτϩʔϥͱ઀ଓ͞Ε͍ͯΔؔ࿈ثػͷઃஔɺௐ੔ɺ఺ݕɺอकۀ࡞Λࡍ͏ߦʹ͸ɺ
ඞͣશͯͷిݯϓϥάΛൈ͖ɺऀۀ࡞Ҏ֎͕ిݯΛ౤ೖ෮ؼͰ͖ͳ͍Α͏ʹɺৣࢪɺ·ͨ͸҆શϓϥά౳Λ͝༻ҙͩ͘
͍͞ɻ

使用上の注意ʂ

੡඼ͷอূؒظ͸ɺ޻৔ग़ՙޙ�೥Ͱ͢ɻ
ୠ͠ɺ࣍ ͷཧ༝ʹΑΔނࣄ΍ҟৗʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺอূͷର৅ͱͳΓ·ͤΜͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ��
˕�͓ �Ҽ͢Δ΋ͷɻىʹΘΕͨվ଄ߦͯʹ٬༷
˕�ຊΧλϩάٴͼ֘౰औѻઆ໌ॻʹࡌهͷࢦఆҎ֎ͷ࢖༻ํ๏ʹىҼ͢Δ΋ͷɻ�
˕�ࣗ વ֐ࡂ౳ʹىҼ͢Δ΋ͷɻ�
˕�౰ࣾʹͯঝೝ͍ͯ͠ͳ͍ଞࣾ੡඼ͱͷ઀ଓʹىҼ͢Δ΋ͷɻ�
·ͨɺอূൣғ͸੡඼ຊମͷमཧʹݶΔ΋ͷͱ͠ ·͢ɻೲೖ඼ͷނোʹΑΓ༠ൃ͞ΕΔଛ֐ɺ͓ ٬༷ଆͰͷ
��ঈʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺอূͷର৅֎ͱ͍͖ͤͯͨͩ͞·͢ɻิނࣄɺ֐ձଛࣦɺҳࣦརӹɺೋ࣍ଛػ

保証についてSAFE

˕ւ֎Ӧۀ෦

/���+������

Н̝DISCɺНϦχΞɺαʔϘίϯύεɺНEN(INE�͸CKD೔ిػ૷ࣜגձࣾͷొ࿥঎ඪͰ͢ɻ̝ CC�-iOL͸ࡾඛిࣜגػձࣾͷొ࿥
঎ඪͰ͢ɻ̝ EtIerC"5�͸ɺυΠπ#ecLIP⒎�"VtPNatiPO�(NC)ʹΑΓϥΠηϯε͞ΕͨಛڐऔಘࡁΈٕज़Ͱ͋Γొ࿥঎ඪͰ͢ɻ̝ �
.EC)"53O-INK͸.EC)"53O-INKڠձͷొ࿥঎ඪͰ͢ɻ̝ ຊ੡඼΍ఏ͠ڙΑ ͱ͏͢Δٕज़ͷ༻్͓Αͼधཁऀ͕ɺ�େྔഁյ
ฌث౳ͷ։ൃ౳΍௨ৗฌثͷ։ൃ౳ʹ࢖༻͞ΕΔ͓ͦΕ͕͋Δ৔߹͸ɺ�ň֎ࠃҝସٴͼ֎ࠃ๵қ๏ŉͷఆΊΔ༌ग़੍نͷର৅ͱͳΔ
͜ͱ͕͋Γ·͢ͷͰɺ� ༌ग़͞ΕΔࡍʹ͸े෼ͳ৹͓ࠪΑͼඞཁͳ༌ग़खଓ͖Λ͓औΓ͘ ͍ͩ͞Ň˔͜ͷΧλϩάͷࡌه಺༰͸
����೥�݄ࡏݱͷ΋ͷͰ͢ɻ̝ ੡඼վྑͷͨΊɺ༧ࠂͳ͠ʹఆ֨ɺ༷࢓ɺੇ ๏ͳͲͷҰ෦Λม͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ༧Ίྃ͝ঝ
͍ͩ͘͞ɻ̝ � Χλϩά੍࡞ʹ͸ɺ࠷ળͭ׌৻ॏΛ͓ͯ͠ظΓ·͕͢ɺࣈޡɺ୤ࣈͳͲʹΑΓੜͨ͡ଛ֐ʹ͍ͭͯ͸ɺ੹೚Λෛ͍͔Ͷ
·͢ͷͰɺ༧Ίྃ͝ঝ͍ͩ͘͞ɻ
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韓国独占販売店


