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머리말 
 
저희 AC 서보 드라이버 <VPH 시리즈>를 채택해 주셔서 대단히 감사합니다. 

본 취급 설명서에서는 절대 위치 보정 기능에 대해 설명하고 있습니다. 
사용하는 장치의 설치, 배선, 사용 방법, 보수 점검, 이상 진단과 대책, 설정과 표시에 대해서는 VPH 
시리즈 장치 본체의 취급 설명서를 참조하십시오. 
 
 
용어 정의 
 
이 취급 설명서의 본문에서는 특별히 언급하지 않는 한 다음과 같은 용어로 표기합니다. 
사용 용어 용어 내용 
본 설명서 TI-15200 VPH Series Absolute Positon Compensation 취급 설명서 
장치, 본 장치 당사 AC 서보 드라이버(VPH 시리즈) 

모터 
당사 τDISC 모터 
당사 τ리니어 모터 

VPH APE VPH ABS Pos Editor(VPH 전용 절대 위치 보정 데이터 전송 소프트웨어) 
VPH DES VPH Data Editing Software(VPH 전용 편집 소프트웨어) 
P*** 파라미터 번호(“***”는 숫자 3자리) 

 
 
 
 
 
※ 본 자료의 개정 권리는 어떤 경우에도 당사가 보유하며 예고 없이 변경될 수 있습니다. 
당사로부터의 정보는 정확하고 신뢰할 수 있는 것입니다만, 특별히 보증한 것을 제외하고는 그 
사용에 대한 책임을 지지 않습니다. 
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안전상의 주의 사항 
 
설치, 배선, 운전, 보수 점검, 이상 진단과 대책 등을 실시하기 전에 반드시 본 설명서와 기타 관련 취
급 설명 서류를 모두 숙독하여 올바르게 사용하십시오. 
기기의 지식, 안전상의 정보 및 주의 사항의 모든 것에 대해 숙지한 후에 사용하십시오. 
 
다음과 같은 표시문은 본 설명서 내에서 안전상의 주의 사항을 표기하는 경우에 사용하고 있습니다. 
주의 사항의 등급을 “위험”, “주의”로 구분하고 있습니다. 
또한 지켜야 할 내용을 “금지”, “강제”로 구분하고 있습니다. 
 

위험 
 
잘못 취급하면 위험한 상황이 발생할 수 있어서 사람이 사망하거나 중상을 
입을 가능성이 예상되는 경우. 
 

주의 

 
잘못 취급하면 위험한 상황이 발생할 수 있어서 사람이 중간 정도의 상해나 
경상을 입을 가능성 및 물적 손해의 발생이 예상되는 경우. 
또한 주의라고 기재한 사항이더라도 상황에 따라서는 중대한 결과로 이어
질 가능성이 있습니다. 모두 중요한 내용이 기재되어 있으므로 반드시 지키
십시오. 
 

금지 
 
금지(해서는 안 되는 것)를 나타냅니다. 
 

강제 
 
강제(하지 않으면 안 되는 것)를 나타냅니다. 
 

 
 
 

사용상의 주의 사항 
 

 주의 
ㆍ파라미터 등의 데이터 설정을 잘못하면 정상적인 동작을 할 수 없을 뿐만 아니라 장치의 폭주
나 파손, 부상의 원인이 됩니다. 충분히 주의하면서 설정하십시오. 
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1-1 개요 
 
절대 위치 보정 기능이란 모터에 대한 위치 결정 지령에 대해 모터의 실제 위치의 정밀도(절대 

위치 결정 정밀도)를 향상시키는 기능입니다. 모터가 동작했을 때 발생한 이론상의 위치와 실제 위
치의 “어긋남”(위치 어긋남/각도 어긋남)을 데이터(절대 위치 보정 데이터)로서 준비해 두고, 그 데
이터를 바탕으로 보정한 위치를 사용하여 위치 결정을 함으로써 위치 결정 시의 “어긋남”을 작게 
합니다. 

 

“어긋남” 없음 
(이론상의 위치) 

초기 상태 

 

 

90° 이동 

 

“어긋남” 있음 
(실제 위치) 

초기 상태 

 

 

90° 이동 

 
그림 1 이론상 위치와 실제 위치의 “어긋남” 이미지 

 
1-2 보정 동작의 종류 
 
1-2-1 파라미터의 설정 내용 

본 장치의 절대 위치 보정 기능은 파라미터의 설정에 따라 동작이 달라집니다. 파라미터의 설정 
내용은 다음과 같습니다. 

표 1 절대 위치 보정 보정 동작 지정 파라미터 

파 
라 
미 
터 
No. 

파라미터 
명칭 

편
집 

종
류 

반
영 

시
기 

대 응  지 령 
모 드 

대
응 

레
벨 

설정 
단위 

설정 범위 속
도 

토
크 

펄
스
열 

내
장 

S T P N 
대응 기종 출하 시 설정(초기값) 

기능 설명: [대상 자리] 
《그룹 1》 ‘장치와 기계 사양 관련 파라미터’ 

P104 
절대 위치 보정 
보정 동작 지정 

 전 S T P N 가  0 ~ 3 
 0 
절대 위치 보정 기능의 동작을 지정합니다. 

0:  절대 위치 보정 기능 무효 
1:  표준 절대 위치 보정 유효 
2:  원점 복귀 후 절대 위치 보정 
3:  표준 절대 위치 보정 시작으로 마커별로 재설정 처리(현재 위치 
취득 처리)를 실시 

 

  

  

  

어긋남 

모터 

회전 방향 
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1-2-2 파라미터 설정에 의한 동작 
[P104]의 설정값 내용은 다음과 같습니다. 

표 2 P104 설정값의 동작 내용 
P104 설정값 동작 내용 

0: 절대 위치 보정 기능 
무효 

본 설정 시 절대 위치 보정 기능은 작동하지 않습니다. 
절대 위치 보정 기능을 사용하지 않는 경우에는 본 설정으로 하십시오. 

1: 표준 절대 위치 보정 
유효 

본 설정 시 전원 투입 후부터 절대 위치 보정 기능이 유효로 됩니다. 
(INC 엔코더※1일 때는 원점 마커 검출 후에 유효로 됩니다.) 
절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 등의 이상이 있는 경우 
알람이 발생합니다. 

2: 원점 복귀 후 절대 위치 
보정 

본 설정 시 전원 투입 후부터 원점 복귀를 할 때까지 절대 위치 보정 
기능은 무효입니다. 원점 복귀 완료 후에 절대 위치 보정 기능이 유효로 
됩니다. 
절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 등의 이상이 있는 경우 
알람이 발생합니다. 

3: 표준 절대 위치 보정 
시작으로 마커별로 
재설정 처리(현재 위
치 취득 처리)를 실시 

본 설정 시 전원 투입 후부터 절대 위치 보정 기능이 유효로 됩니다. 
INC 엔코더※1일 때, 원점 마커를 검출할 때마다 현재 위치와 절대 위치 
보정값을 재설정하고, 절대 위치를 모르는 INC 엔코더에서의 현재 위치
와 절대 위치 보정값의 대응 관계를 업데이트합니다. 
절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 등의 이상이 있는 경우 
알람이 발생합니다. 

 

 주의 
ㆍ모든 장치는 ‘절대 위치 보정 기능 무효’가 초기값으로 되어 있습니다. 따라서 절대 위치 보정 
기능을 사용할 때는 반드시 본 설정 이외(유효 설정)로 변경하십시오. 

 
1-3 전원 투입 시의 동작 
 
장치의 전원 투입 시 절대 위치 보정 데이터의 확인이 이루어지고 그 상황에 따라 알람이 발생합

니다. 또한 IPU 있음의 경우, IPU 내에 등록되어 있는 절대 위치 보정 데이터를 사용하여 보정합니
다. IPU 없음의 경우는 장치에 등록되어 있는 절대 위치 보정 데이터를 사용하여 보정합니다. 

 

IPU 있음※2 
의 경우 

ㆍIPU가 미연결 등으로 통신을 할 수 없는 경우, ‘IPU 통신 이상’(AL.310)이 발생합니다. 
ㆍIPU 내에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 경우에는 ‘절대 위치 보정 데이
터 없음 이상’(AL.309)이 발생합니다. 
ㆍ장치 내의 절대 위치 보정 데이터와 IPU 내의 절대 위치 보정 데이터가 일치하지 않는 
경우에는 IPU 내의 보정 데이터가 장치에 등록되고, ‘절대 위치 보정 데이터 대조 이상’
(AL.308)이 발생합니다. 전원 재투입 후에는 정상적으로 기동하게 됩니다. 
ㆍ장치에 설정되어 있는 엔코더 펄스 수와 절대 위치 보정 데이터 내의 엔코더 펄스 수가 
일치하지 않는 경우에는 ‘절대 위치 보정 엔코더 펄스 수 이상’(AL.319)이 발생합니다. 

IPU 없음※1 

의 경우 

ㆍP104에서 절대 보정 기능이 무효 이외로 설정되어 있을 때, 장치의 절대 위치 보정 데
이터의 등록 상태를 확인합니다. 
ㆍ절대 위치 보정 데이터가 장치에 등록되어 있지 않은 경우에는 ‘절대 위치 보정 데이터 
미등록’(AL.307)이 발생합니다. 
ㆍ장치에 설정되어 있는 엔코더 펄스 수와 절대 위치 보정 데이터 내의 엔코더 펄스 수가 
일치하지 않는 경우에는 ‘절대 위치 보정 엔코더 펄스 수 이상’(AL.319)이 발생합니다. 

  

                             

※1 엔코더 타입: C-SEN2 
※2 엔코더 타입: S-ABS2 
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1-4 장치의 출하 형태와 조합의 확인 
 
1-4-1 장치의 출하 형태 

절대 위치 보정 기능을 부가한 장치의 출하 형태에는 다음과 같은 2종류가 있습니다. 
표 3 장치의 출하 형태 

장치 출하 형태 내 용 
절대 위치 
보정 데이터 
내장 

출하 시에 절대 위치 보정 데이터가 장치(와 IPU)에 등록되어 있습니다. 
장치와 모터의 잘못된 조합을 방지하기 위해 장치와 모터에 각각 시리얼 번호
를 기재한 라벨이 부착되어 있습니다. 
[P104]에서 절대 위치 보정 기능을 유효로 설정(‘무효’ 설정 이외)하면 절대 위
치 보정 기능을 사용할 수 있습니다. 

절대 위치 
보정 데이터 
내장 없음 

장치에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않습니다. 
등록하지 않은 채 [P104]에서 절대 위치 보정 기능을 유효로 설정(‘무효’ 설정 
이외)하면 알람(AL.307 또는 AL.308)이 발생합니다. 
절대 위치 보정 기능을 사용하려면 다음과 같은 작업이 필요합니다. 

IPU 있음
※3 
의 경우 

IPU를 장치에 연결하여 전원을 투입하고 AL.308의 발생을 확인한 
후 전원을 재투입합니다. 
또는 모터에 동봉된 CD-ROM 내의 절대 위치 보정 데이터 또는 측
정한 절대 위치 보정 데이터를 VPH APE(VPH 전용 절대 위치 보정 
데이터 전송 소프트웨어)를 사용하여 장치와 IPU에 등록합니다. 

IPU 없음
※4 
의 경우 

모터에 동봉된 CD-ROM 내의 절대 위치 보정 데이터 또는 측정한 
절대 위치 보정 데이터를 VPH APE(VPH 전용 절대 위치 보정 데이
터 전송 소프트웨어)를 사용하여 장치에 등록하십시오. 

  
 
이 출하 형태는 장치 형식의 ⑧에서 확인할 수 있습니다. 

NCR－ ①  ②  ③  ④  ⑤ － ⑥ － ⑦  ⑧  ⑨ － ⑩ 
 

No. 항목 표시 내용 
  NCR 닛키 AC 서보 컨트롤러 시리즈 
① 시 리 즈 명 H VPH 시리즈 
② 기 능  종 류 A I/O 사양 

③ 입력  전원  사양 
1 AC 100V계 
2 AC 200V계 

④ 출 력  용 량 예) 401 
40  1 = 40 × 101 = 400W 
│ └─ 10의 거듭제곱의 지수부 
└── 유효 숫자 

⑤ 
하 드 웨 어 
사 양 

A 표준 사양 
B 코팅 사양 

⑥ 
소 프 트 웨 어 
종 류 

A τDISC 
B τLINER 
C 서보 컴퍼스 

⑦ 
아 날 로 그 
옵 션 

0 없음 
1 있음 

⑧ 절대  위치  보정 
0 없음 
1 절대 위치 보정 데이터 내장 

⑨ 예 약 0 고정 

⑩ 특 수  사 양 
없음 표준 사양 
S*** 특수 사양 

                             

※3 엔코더 타입: S-ABS2 
※4 엔코더 타입: C-SEN2 
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1-4-2 장치와 모터, 절대 위치 보정 데이터의 조합 확인 방법 
(1) 장치와 모터의 조합 

장치의 출하 형태가 ‘보정 데이터 저장 있음’의 경우, 장치와 모터의 조합을 나타내는 라벨이 각
각에 부착되어 있습니다. 

 
표 4 절대 위치 보정 데이터 저장 있음 시의 부착 라벨 

장치 측 모터 측 

 
장치에 등록된 절대 위치 보정 데이터에 대응
하는 ‘①모터의 형식’과 ‘②시리얼 번호’가 부착
됩니다. 

 
모터에 대응하는 절대 위치 보정 데이터가 등
록되어 있는 ‘③장치의 형식’과 ‘④시리얼 번호’
가 부착됩니다. 

 
 
(2) 장치, 모터와 절대 위치 보정 데이터의 조합 

절대 위치 보정 데이터와 VPH APE 인스톨러가 저장되어 있는 CD-ROM의 라벨에 대응하는 ‘⑤모
터의 시리얼 번호’와 ‘⑥장치의 시리얼 번호’가 기재되어 있습니다. 단, 출하 형태가 ‘보정 데이터 
저장 없음’의 경우, 장치의 시리얼 번호는 기재되어 있지 않습니다. 

 

 
그림 2 절대 위치 보정 옵션 CD-ROM의 라벨 예 

 

 주의 
ㆍ사용할 모터에 대응한 절대 위치 보정 데이터를 반드시 사용하십시오. 다른 데이터를 사용한 
경우, 보정할 수 없을 뿐만 아니라 위치 결정 오차가 커질 가능성이 있습니다. 

 

Connect TO: 
NMR-SEMIA2A-791A 
SER No. AAA12345 
Confirm Model and Serial Number. 

Connect TO: 
NCR-HA2801A-A-010 
SER No. ABC12345 
Confirm Model and Serial Number. 

① 

② 

③ 

④ 

⑥ 

⑤ 
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2-1 개요 
 
절대 위치 보정 기능은 초기 설정에서는 ‘무효’로 되어 있습니다. 이 기능을 사용하려면 장치(파
라미터)의 설정이 필요합니다. 

 
 
2-2 준비 
 
2-2-1 필요한 것 

명 칭 내 용 
VPH DES 장치의 파라미터 변경에 사용합니다. 

※장치와 모터는 정상적으로 동작하는 상태, VPH DES는 장치와 통신을 할 수 있는 상태로 합니다. 
※VPH DES의 설치와 조작 방법, USB 드라이버의 설정 방법은 VPH DES의 취급 설명서를 참조하
십시오. 

 
2-2-2 장치의 출하 형태, 절대 위치 보정 데이터 등록 유무의 확인 

장치를 설정하기 전에 장치나 IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있어야 합니다. 장치의 
출하 형태 및 장치 정보를 확인하십시오. 
등록되어 있지 않은 경우에는 보정 데이터를 장치나 IPU에 등록하십시오. 

 
 
2-3 설정 
 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH DES를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※5 

 
2 

 

 
 

 
‘데이터 편집’ 탭 내의 ‘파라미
터’를 클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
새로 파라미터를 설정하는 경
우에는 ‘신규 작성’, 저장된 파
라미터를 사용하는 경우에는 
‘열기’, 장치 내에 설정되어 있
는 파라미터를 변경하는 경우
에는 ‘장치로부터 읽기’를 클릭
합니다. 
 

 
 
 

                             

※5 VPH APE와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH APE를 종료하십시오. 
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No. 조작 이미지 조작 내용 
 
4 

 

 
 

 
‘P104: 절대 위치 보정 보정 동
작 지정’의 설정값을 ‘무효’ 이
외로 설정합니다. 

 
5 

 

 
 

 
‘장치에 쓰기’를 클릭하여 장치 
내의 파라미터를 업데이트합니
다. 

 
6 

 

 
 

 
P104는 전원 투입 시에 반영되
는 파라미터이므로 왼쪽 그림
과 같은 대화 상자가 표시됩니
다. 
‘확인’을 클릭하면 장치가 재기
동하여 파라미터의 변경이 유
효로 됩니다. 
‘취소’를 클릭하면 장치는 재기
동하지 않습니다. 파라미터의 
변경을 유효로 하기 위해 장치
의 전원을 재투입하십시오. 
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3-1 개요 
 
장치나 IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 경우나 다른 보정 데이터를 사용하고

자 하는 경우에는 장치나 IPU에 보정 데이터를 등록해야 합니다. 
본 장에서는 절대 위치 보정 데이터의 등록 방법에 대해 기술합니다. 

 
 
3-2 준비 
 
3-2-1 필요한 것 

명 칭 내 용 
VPH APE 장치에 절대 위치 보정 데이터를 전송하여 장치와 IPU에 보정 데이

터를 등록합니다. 
절대 위치 보정 데이터 VPH APE를 사용하여 등록하는 모터의 절대 위치 보정 데이터입니다. 
※장치와 모터는 정상적으로 동작하는 상태, VPH APE는 장치와 통신을 할 수 있는 상태로 합니다. 
※VPH APE의 설치와 조작 방법, USB 드라이버의 설정 방법은 VPH APE의 취급 설명서를 참조하
십시오. 

 
 
3-3 등록 
 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH APE를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※6 

 
2 

 

 
 

 
모터와 엔코더의 종류를 각각 
선택한 후 ‘OK(확인)’ 버튼을 
클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘Open(열기)’을 클릭합니다. 

  

                             

※6 VPH DES와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH DES를 종료하십시오. 
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No. 조작 이미지 조작 내용 
 
4 

 

 
 

 
등록할 절대 위치 보정 데이터
를 선택한 후 ‘Open(열기)’을 
클릭합니다. 

 
5 

 

 
 

 
‘Draw curve(곡선 묘화)’를 클릭
합니다. 

 
6 

 

 
 

 
‘Transmission to the device(장치에 
쓰기)’를 클릭하여 장치와 
IPU(IPU를 사용하는 경우)에 절
대 위치 보정 데이터를 등록합
니다. 

 
7 

 

 
 

 
전송이 완료되면 다음과 같이 
표시됩니다. ‘OK(확인)’를 클릭
하여 종료합니다. 
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 주의 
ㆍ사용할 모터에 대응한 절대 위치 보정 데이터를 반드시 사용하십시오. 다른 데이터를 사용한 
경우, 보정할 수 없을 뿐만 아니라 위치 결정 오차가 커질 가능성이 있습니다. 

 

 강제 
ㆍ장치와 모터가 정상적으로 동작하는 상태(엔코더 또는 IPU와 장치가 연결된 상태)에서 등록하
십시오. IPU를 사용하는 경우, IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되지 않은 경우에는 이 보정 
데이터에 의한 보정 동작을 할 수 없습니다. 

ㆍVPH APE에서 엔코더 선택을 ‘시리얼 엔코더’로 한 경우, 다음과 같이 표시되는 경우가 있습니
다. IPU에 절대 위치 보정 데이터를 등록할 수 없었음을 의미하므로 장치와 IPU의 연결을 확인
하고 다시 보정 데이터를 등록하십시오. 
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4-1 절대 위치 보정 데이터 등록 유무의 확인 
 
4-1-1 개요 

장치에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있는지 여부를 확인할 수 있습니다. 
 
4-1-2 VPH DES에 의한 확인 방법 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH DES를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※7 

 
2 

 

 
 

 
‘상태 표시’ 탭 내의 ‘상태 표
시’를 클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘L021: 절대 위치 보정 데이터’
의 내용을 확인합니다. 
 
표시 내용 

무효 
절대 위치 보정 데
이터가 등록되어 있
지 않습니다. 

유효 
절대 위치 보정 데
이터가 등록되어 있
습니다. 

  
  

                             

※7 VPH APE와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH APE를 종료하십시오. 
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4-1-3 장치 조작 패널에 의한 확인 방법 
No. 조작 이미지 조작 내용 

 
1 

 

 
 

 
‘C000’ 등 Cxxx를 표시하고 ‘MD/ ▼ ’를 몇 번 눌러 
‘L000’이 표시되도록 합니다. 

 
2 

 

 
 

 
‘▲’ 또는’▼’를 눌러 ‘L021’이 표시되도록 합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘ENT’를 누릅니다. 

 
4 

 

 
 

 
‘0’이 표시된 경우에는 절대 위치 보정 데이터가 등
록되어 있지 않습니다. 

  

 
 

 
‘1’이 표시된 경우에는 절대 위치 보정 데이터가 등
록되어 있습니다. 
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4-2 알람 표시 
 
4-2-1 절대 위치 보정 데이터 미등록(AL.307) 

내용 
파라미터에서 절대 위치 보정 기능이 무효 이외로 설정되어 있을 때, 절대 위치 
보정 데이터가 장치에 등록되어 있지 않은 것을 나타냅니다. 
본 이상은 IPU를 사용하지 않는 엔코더※8일 때만 발생합니다. 

복구 방법 

다음 중 하나를 실행합니다. 
ㆍVPH APE를 사용하여 장치에 절대 위치 보정 데이터를 등록하고 장치의 전원을 
재투입합니다. 
ㆍ파라미터에서 절대 위치 보정 기능을 ‘무효’로 설정합니다. 

 
4-2-2 절대 위치 보정 데이터 대조 이상(AL.308) 

내용 
장치 내의 절대 위치 보정 데이터와 IPU 내의 절대 위치 보정 데이터가 일치하지 
않는 것을 나타냅니다. 
본 이상은 IPU를 사용하는 엔코더※9일 때만 발생합니다. 

복구 방법 

다음 중 하나를 실행합니다. 
ㆍ장치의 전원을 재투입합니다. IPU 내의 절대 위치 보정 데이터가 사용됩니다. 
ㆍVPH APE를 사용하여 장치와 IPU에 절대 위치 보정 데이터를 등록하고 장치의 
전원을 재투입합니다. 

 
4-2-3 절대 위치 보정 데이터 없음 이상(AL.309) 

내용 
IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않은 것을 나타냅니다. 
본 이상은 IPU를 사용하는 엔코더※9일 때만 발생합니다. 

복구 방법 

[절대 위치 보정 데이터가 장치에 등록되어 있는 경우] 
ㆍ자기 진단 d015를 실행하여 장치의 절대 위치 보정 데이터를 IPU에 전송합니다. 
[절대 위치 보정 데이터가 장치에 등록되어 있지 않은 경우] 
ㆍVPH APE를 사용하여 장치와 IPU에 절대 위치 보정 데이터를 등록하고 장치의 
전원을 재투입합니다. 

 
4-2-4 절대 위치 보정 엔코더 펄스 수 이상(AL.319) 

내용 
장치에 설정되어 있는 엔코더 펄스 수와 IPU 내의 절대 위치 보정 데이터의 엔코
더 펄스 수가 일치하지 않는 것을 나타냅니다. 
본 이상은 IPU를 사용하는 엔코더※9일 때만 발생합니다. 

복구 방법 

다음 중 하나를 실행합니다. 
ㆍVPH APE를 사용하여 장치와 IPU에 절대 위치 보정 데이터를 등록하고 장치의 
전원을 재투입합니다. 
ㆍVPH DES를 사용하여 올바른 모터를 선택하고 파라미터를 재설정합니다. 

  

                             

※8 엔코더 타입: C-SEN2 
※9 엔코더 타입: S-ABS2 
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4-3 엔코더 펄스 출력에 대한 절대 위치 보정의 반영 
 
4-3-1 개요 
절대 위치 보정 기능을 유효로 하고 상위 컨트롤러가 모터의 위치를 엔코더 펄스 출력으로 확인

하는 경우, 엔코더 펄스 출력에 절대 위치 보정을 반영해야 합니다. 본 기능에서는 절대 위치 보정
값을 반영한 엔코더 펄스를 출력합니다. 

 
4-3-2 설정 

[P140]을 ‘6: P141/P142 분주 출력’으로 설정합니다. 
 

표 5 펄스 출력 선택 파라미터 

파 
라 
미 
터 
No. 

파라미터 
명칭 

편
집 

종
류 

반
영 

시
기 

대 응  지 령 
모 드 

대
응 

레
벨 

설정 
단위 

설정 범위 속
도 

토
크 

펄
스
열 

내
장 

S T P N 
대응 기종 출하 시 설정(초기값) 

기능 설명: [대상 자리] 
《그룹 1》 ‘장치와 기계 사양 관련 파라미터’ 

P140 
펄스 출력 
선택 

 전 S T P N 가  0 ~ 7 
 0 
[2~1번째 자리] 
펄스 출력 방식을 선택합니다. 

0:  1/1 분주 출력 
1:  1/2 분주 출력 
2:  1/4 분주 출력 
3:  1/8 분주 출력 
4:  1/16 분주 출력 
5:  1/32 분주 출력 
6:  P141/P142 분주 출력 
7:  P141/P142 분주 출력 
절대 위치 보정 후 펄스 출력 

 

 
4-3-3 주의 사항 
(1) 절대 위치 보정값을 반영한 펄스 출력은 [P140]을 ‘6’으로 설정했을 때만 유효합니다.  

기타 설정 시에는 펄스 출력에 보정값은 반영되지 않습니다. 
(2) [P140] 변경 후에는 전원을 재투입해야 합니다. 
(3) 본 기능은 소프트웨어 처리에 의한 분주 출력입니다. 
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4-4 절대 위치 보정 데이터의 초기화 
 
4-4-1 개요 

장치에 등록되어 있는 절대 위치 보정 데이터를 초기화합니다. 
 
4-4-2 실행 방법 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH DES를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※10 

 
2 

 

 
 

 
‘조정 기능’ 탭 내의 ‘자기 진
단’을 클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘H000: 절대 위치 보정 데이터 
초기화’를 선택하여 ‘진단 시
작’을 클릭합니다. 

 
4 

 

 
 

 
지정 코드 ‘31’을 입력하고 ‘확
인’ 버튼을 클릭합니다. 

 
5 

 

 
 

 
진단 상태가 ‘정상 종료’로 되
었으면 ‘진단 종료’를 클릭하여 
종료합니다. 

 
4-4-3 주의 사항 
(1) 장치의 절대 위치 보정 데이터를 초기화해도 IPU 내의 절대 위치 보정 데이터는 초기화되지 않

습니다. 
(2) 장치 기동 시 IPU 내에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있는 경우에는 그 데이터가 장치에 

등록됩니다. 
  

                             

※10 VPH APE와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH APE를 종료하십시오. 
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4-5 장치에서 IPU로 절대 위치 보정 데이터 수동 송신 
 
4-5-1 개요 
장치에 등록되어 있는 절대 위치 보정 데이터를 IPU에 전송합니다. 

 
4-5-2 실행 방법 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH DES를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※11 

 
2 

 

 
 

 
‘조정 기능’ 탭 내의 ‘자기 진
단’을 클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘d015: 절대 위치 보정 데이터
를 IPU에 송신’을 선택하고 ‘진
단 시작’을 클릭합니다. 

 
4 

 

 
 

 
진단 상태가 ‘정상 종료’로 되
었으면 ‘진단 종료’를 클릭하여 
종료합니다. 

 
4-5-3 주의 사항 
(1) 절대 위치 보정 데이터 초기화 후에 계속해서 실행한 경우, IPU 내의 절대 위치 보정 데이터도 초

기화됩니다. 
(2) IPU를 연결하지 않고 실행한 경우, 진단 상태는 ‘이상 종료’로 됩니다. 
  

                             

※11 VPH APE와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH APE를 종료하십시오. 
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4-6 절대 위치 보정 데이터의 저장 
 
4-6-1 개요 

장치에 등록되어 있는 절대 위치 보정 데이터를 VPH APE를 사용하여 PC에 저장합니다. 
 
4-6-2 실행 방법 

No. 조작 이미지 조작 내용 
 
1 

 

 
 

 
VPH APE를 기동하여 장치와 
연결합니다. ※12 

 
2 

 

 
 

 
모터와 엔코더의 종류를 각각 
선택한 후 ‘OK(확인)’ 버튼을 
클릭합니다. 

 
3 

 

 
 

 
‘New(신규 작성)’ 버튼을 클릭
합니다. 

 
4 

 

 
 

 
‘Reception from the device(장치에
서 불러오기’ 버튼을 클릭합니
다. 

  

                             

※12 VPH DES와 동시에 사용할 수는 없습니다. VPH DES를 종료하십시오. 
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No. 조작 이미지 조작 내용 
 
5 

 

 
 

 
‘OK(확인)’를 클릭합니다. 

 
6 

 

 
 

 
‘Save as(다른 이름으로 저장)’ 
버튼을 클릭합니다. 

 
7 

 

 
 

 
저장 위치를 지정하고 파일명
을 입력한 후 ‘Save(S)(저장)’ 
버튼을 클릭합니다. 
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5-1 알람이 발생했다 .................................................................................................................... 5-2 

5-1-1 AL.307(절대 위치 보정 데이터 미등록)이 표시되었다 ...................................................... 5-2 
5-1-2 AL.308(절대 위치 보정 데이터 대조 이상)이 표시되었다 ................................................ 5-2 
5-1-3 AL.309(절대 위치 보정 데이터 없음 이상)가 표시되었다 ................................................ 5-2 
5-1-4 AL.319(절대 위치 보정 엔코더 펄스 수 이상)가 표시되었다 .......................................... 5-2 

5-2 장치에 보정 데이터가 등록되어 있는지 확인하고 싶다 ................................................ 5-2 
5-3 위치 결정 시의 오차가 크다 ............................................................................................... 5-2 

  



이럴 때는 

5-2 

5-1 알람이 발생했다 
 
5-1-1 AL.307(절대 위치 보정 데이터 미등록)이 표시되었다 

원인 절대 위치 보정 데이터가 장치에 등록되어 있지 않습니다. 

대처 방법 

VPH APE를 사용하여 장치에 절대 위치 보정 데이터를 등록하십시오. 
절대 위치 보정 기능을 사용하지 않는 경우에는 절대 위치 보정 기능을 무효로 설정 
하십시오. 
(⇒‘1-2-1 파라미터의 설정 내용’) 

 
5-1-2 AL.308(절대 위치 보정 데이터 대조 이상)이 표시되었다 

원인 
장치 내의 절대 위치 보정 데이터와 IPU 내의 절대 위치 보정 데이터가 일치하지 않
거나 또는 장치 내의 절대 위치 보정 데이터가 미등록 상태입니다. 

대처 방법 
전원을 재투입하면 장치 내의 절대 위치 보정 데이터가 IPU 내의 데이터로 치환되어 
알람이 복구됩니다. 
(⇒‘1-3 전원 투입 시의 동작’) 

 
5-1-3 AL.309(절대 위치 보정 데이터 없음 이상)가 표시되었다 

원인 IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않습니다. 

대처 방법 
IPU에 절대 위치 보정 데이터가 등록되어 있지 않습니다. VPH APE를 사용하여 장치
와 IPU에 절대 위치 보정 데이터를 등록하십시오. 
(⇒‘제3장 절대 위치 보정 데이터의 등록’) 

 
5-1-4 AL.319(절대 위치 보정 엔코더 펄스 수 이상)가 표시되었다 

원인 
절대 위치 보정 데이터에 설정되어 있는 엔코더 펄스 수와 장치에 설정되어 있는 엔
코더 펄스 수가 일치하지 않습니다. 

대처 방법 
VPH DES를 사용하여 올바른 모터를 선택하고 파라미터를 설정하십시오. 
또는 사용할 모터의 절대 위치 보정 데이터를 VPH APE를 사용하여 등록하십시오. 
(⇒‘제3장 절대 위치 보정 데이터의 등록’) 

 
 
5-2 장치에 보정 데이터가 등록되어 있는지 확인하고 싶다 
 
ㆍVPH DES를 사용하여 상태 표시 화면의 장치 정보에서 ‘L021’을 확인하십시오.  

(⇒‘4-1 절대 위치 보정 데이터 등록 유무의 확인’) 
 
 
5-3 위치 결정 시의 오차가 크다 
 
ㆍ위치 편차를 확인하십시오. 위치 편차가 오차만큼 발생한 경우, 위치 루프 게인의 조정 부족, 외력
에 의한 위치 어긋남 등이 원인일 수 있습니다. 

 
ㆍ절대 위치 보정 기능이 유효로 되어 있는 것을 확인하십시오.  

(⇒‘4-1 절대 위치 보정 데이터 등록 유무의 확인’) 
 
ㆍ올바른 절대 위치 보정 데이터가 사용되고 있는지 확인하십시오. 모터와 절대 위치 보정 데이터가 
일치하지 않는 경우, 보정을 할 수 없을 뿐만 아니라 위치 결정 오차가 커질 가능성이 있습니다.  
(⇒‘1-4-2 장치와 모터, 절대 위치 보정 데이터의 조합 확인 방법’) 
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